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Czujka OPAL / OPAL Plus umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze.
Przeznaczona jest do montazu na zewnafrz. Instrukcja dotyczy czujki z wersj elektro-
niki E (lub nowsza) oraz wersjg oprogramowania 2.01 (lub nowsza)

WLASCIWOSCI

Pasywny czujnik podczerwieni (PIR) i czujnik mikrofalowy.
Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

Cyfrowa kompensacja temperatury.

Odpomos¢ na ruch zwierzat o wadze do 20 kilograméw.
Odpornost na fatszywe alarmy wywotane przez poruszajace sie,
ale nie zmieniajace swojego potozenia obiekty (np. gatezie).
Kontrola strefy podejécia.
Funkcja ki I
Czujnik zmierzchu [OPAL Plus].
Mozliwos¢ oddzielnego programowanialtestowania czujnikow.
Konfigurowanie czutosci przy pomocy pilota OPT-1 [OPAL Plus].

Trzy diody LED do sygnalizacji pracy czujki.

Zdalne wiaczanie/wylaczanie diod LED.

Zdalne wiaczanie/wytaczanie trybu konfigurowania.

Nadz6r toru sygnalowego czujki i napigcia zasilania.

Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy i c iem od podioza.
Obudowa odporna na warunki atmosferyczne i cechujaca sie duzg
wytrzymalodcia mechaniczna,

OPIS

Czujka zgfasza alarm, gdy czujnik podczerwieni (PIR) i czujnik mikrofalowy wykryja
ruch w odstepie czasu krétszym niz 4 sekundy.

Antymasking

Wykrycie przez czujnik mikrofalowy obiekiu poruszajacego sig w odleglosci 10-20
centymetrow od czuji jest mlerprelowane jako proba zastonigcia czujki | powoduje
wlqczeme inguna sekundy Obiekty i m\krofale

przez czujnik mil y.

PLYTKA ELEKTRONIKI
@ zaciski:
AM - wyjcie antymaskingu (przekaznik NC).
TMP - wyjécie sabotazowe (NC).
NC - wyjscie alarmowe (przekaznik NC).
COM- masa.
+12V - wejscie zasilania.
LED - wigczaniefwytaczanie diod LED.
SVCE - wiaczanie/wylaczanie trybu programowania
DIN - wyjécie czujnika zmierzchu (wyjscie typu OC).
@ kolki do wiaczenialwytaczenia diod LED. Jezeh diody LED maja by¢ w?qczone
zaloz zworkg na kolki (zdalne wiag yia diod LED bedzie
® czujnik mikrofalowy.
@ Zzielona dioda sygnalizujaca wykrycie ruchu przez czujnik mikrofalowy — $wieci
przez 4 sekundy.
® czerwona dioda sygnalizujaca alarm - $wieci przez 2 sekundy.
® 26ttadioda sygnalizujaca wykrycie ruchu przez czujnik PIR - $wieci przez 4 sekundy.
W trakcie rozruchu czujki wszystkie diody migaja na przemian
przez okolo 40 sekund. Wszystkie diody Swiecg caly czas podczas
awarii czujki. Diody sa tez wykorzystywane do sygnallzacjl w trybie
g (patrz: ,Konfig caujki’).

@ czujnik zmierzchu [tylko OPAL Plus].

odbiornik p ieni umozliwiajacy ie czujki przy pomocy pilota
OPT-1 [tylko OPAL Plus]. Pilot dostepny jest w ofercie firmy SATEL.

® przyciski wykorzystywane podczas regulacji czuosci czujnikow.

przycisk MODE stuzacy do konfigurowania czujki (patrz: ,Konfigurowanie czujki").

@ czujnik PIR (podwdjny pyroelement). Nie dotykaj pyroelementu, aby go nie

jacer P nie sa wykrywane przez funkcjg

Funkcje nadzoru
W przypadku uszkodzenia toru sygnatowego lub spadku napiecia ponizej 9 V (+5%) na
czas dhuzszy niz 2 sekundy, czujka zglosi awarig. Awaria sygnalizowana jest wiaczeniem

@® styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy.
® otwory na wkrety mocujace.

Po drugiej stronie plytki elektroniki umieszczony jest styk sabotazowy reagujacy na

przekaznika ) Oraz diod LED. izacja awarii

trwa przez caly czas |ej Wystgpowania.

Zdalne wiaczanielwytaczanie diod LED

Zdalne wiaczanie/wylaczanie diod LED jest mozliwe, gdy diody LED nie zostaly wiaczone

przy pomocy zworki. Zdalne wiaczanie/wytaczanie diod LED umozliwia zacisk LED. Diody

LED sa wiaczone, gdy na zacisk podana jest masa. Diody LED sa wytaczone, gdy zacisk

jest odciety od masy. Do zacisku mozna podiaczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu OC

zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK
BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Zdalne ie/wytaczanie trybu i

Zdalne ie/wytaczanie trybu ke ia umozliia zacisk SVCE. Tryb

konfigurowania jest wigczony, gdy na zacisk podana jest masa. Do zacisku mozna
podiaczyé wyjscie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK

TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

podstawy od podioza.
| W przypadku mocowania czujki na uchwycie kqtowym lub kulowym,

jest montaz styku (styk
dolaczony jest do czujki).

&) 9

PILOT OPT-1 ]

Pilot zasilany jest bateria litowa CR2032 3V. Zywotno$¢ baterii zalezy wytacznie od
sposobu uzytkowania pilota. Bateria wystarczy na co najmniej 8 tys. naciénie¢ przyciskow.
Naciénieciu dowolnego przycisku towarzyszy zaswiecenie diody LED w pilocie. Jezeli
bateria jest staba, dioda zamiast $wiecic miga. Konieczna jest wowczas wymiana
baterii. Sposob wymiany baterii przedstawia rysunek 2. Gdy bateria jest staba, mniejszy
Jest zasieg pilota.

DANE TECHNICZNE: OPAL / OPAL Plus A fg;ﬁ%:hzbatem.me wolno wyrzucac Iecz:\afz{ an;gnrgﬁ;bywac

Napigie zasilania 12VDC +15% Srodowiska.
Pobor pradu w stanie gotowosci 8;&_ Plus g m DANE TECHNICZNE: OPT-1
Maksymalny pobor pradu SE::: Plus gg m ?:;?gga CR20312 53¥
822;1:5;\2;\;}2 )obciqzenie stykow przekaznika A0mAJ16VDC m;ﬂaiafy obudowy 78x38x 152r2ﬂg1
(D\Alr)ypjgcsiéclfyﬂﬂeo tgciaienie wyjécia DIN 50mA/12VDC
Czestotliwos¢ mikrofali 24 GHz
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The OPAL / OPAL Plus detector allows detection of motion in the protected area. Itis
designed for outdoor use. This manual applies to the detector with electronics version
E (or newer) and firmware version 2.01 (or newer).

FEATU RES

Passive infrared (PIR) sensor and microwave sensor.
+  Digital motion detection algorithm.
+  Digital temperature compensation.

Pet immunity up to 20 kg.

Immunity to false alarms caused by moving but not changing their position
objects (eg. branches of trees).

Creep zone.

Microwave based anti-mask feature.

Dusk sensor [OPAL Plus].

Capability of separate sensor configuring/testing.

Sensitivity configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus].

Three LED indicators.

Remote LED enable/disable.

Remote configuring mode enable/disable.

Supervision of detector signal path and supply voltage.

Tamper protection against cover removal and tearing enclosure from the wall.
Weatherproof enclosure featuring a very high mechanical strength.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when infrared sensor (PIR) and microwave sensor detect
motion within a time period shorter than 4 seconds.

Anti-mask feature

Detection by the microwave sensor of an object moving at a distance of 10-20 centimeters
from the detector is interpreted as an attempt to mask the detector and results in activation
of anti-masking relay for two seconds. Objects permeable to microwaves, but isolating
the infrared radiation are not detected by the anti-mask feature.

Supervision features

Inthe event of the voltage drop below 9V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarm relay and the steady light of all LED indicators. The trouble signaling will continue
as long as the trouble persists.

Remote LED enable/disable

The LED can be enabled/disabled remotely when the LED is not enabled by means of
the jumper. The LED terminal s provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED
terminal an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE
STATUS, BI SWITCH or ZONE TEST STATUS.

Remote configuring mode enable/disable

The SVCE terminal is provided to allow remote configuring mode enable/disable.
The configuring mode is enabled, when the terminal is connected to the common ground.
You can connect to the SVCE terminal an OC type control panel output programmed e.g.
as the SERVICE MODE STATUS, BI SWITCH or ZONE TEST STATUS.

SPECIFICATIONS: OPAL / OPAL Plus

Supply voltage 12V DC £15%
] OPAL 12mA
Standby current consumption OPAL Plus 15mA
Maximum current consumption e &
OPAL Plus 20mA
Relay contacts rating (resistive load) 40mA/16VDC
DIN output rating (OC type output) 50mA/12VDC
Microwave frequency 24 GHz
Detectable speed 03..3m/s
Alarm signaling period 2s
\Warm-up period 40s
Recommended installation height 24m
Security grade Grade 2
$ EN50131-1, EN50130-4,

Standards complied with EN50130-
IP code 1P54
Environmental class according to EN50130-5 lila
Operating temperature range -40..+55 °C
Maximum humidity 93+3%
Dimensions 65x 138 x 58 mm
Detector weight OPAL 1749
(without a bracket) OPAL Plus 1769

ELECTRONICS BOARD
@ terminals:
AM - anti-masking output (NC relay).
TMP - tamper output (NC).
NC - alarm output (NC relay)
COM- common ground.
+12V - power input.
LED - remote LED control
SVCE - remote control of configuring mode.
DIN - dusk sensor output (OC type output).
@ pins to enable/disable the LED indicators. If the LED indicators are to be enabled,
place the jumper on pins (the remote LEDs enable/disable is not available then).
@® microwave sensor.
@ green LED indicating motion detection by microwave sensor - ON for 4 seconds.
® red LED indicating alarm — ON for 2 seconds.
® yellow LED indicating motion detection by PIR sensor - ON for 4 seconds.
During the detector warm-up all LEDs blink alternately for about 40 se-
[ | conds. All LEDs are ON during detector trouble. LEDs are also used
for signaling in configuring mode (see: “Detector configuring”).
@ dusk sensor [OPAL Plus only].
infrared receiver allowing to configure the detector by means of OPT-1 keyfob
[OPAL Plus only]. The keyfob is offered by SATEL.
® buttons used during sensors sensitivity setting.
MODE button used for the detector configuring (see: “Detector configuring’).
@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.
@ tamper contact activated by cover removal.
® fixing screw holes.
On the other side of the electronic board is a tamper contact activated by removing
the detector from the wall.

When mounting the detector on the angle or ball bracket,
(8 | itis necessary to install additional tamper contact
OPT-1 KEYFOB

(itis included in the detector delivery set).
The keyfob is CR2032 3V lithium battery powered. Battery life depends entirely on
the way the keyfob is used. The battery lasts for at least 8 thousand button pressings.
The keyfob LED is ON if any button is pressed. If the battery is low, the LED blinks
instead of being ON. You should replace the battery then. The way of battery replacing
is shown in Figure 2. If the battery is low, the keyfob range decreases.

The used batteries must not be discarded, but should be disposed
A of in accordance with the existing rules for environment protection.

SPECIFICATIONS: OPT-1

Battery CR20323V
Range 15m
Enclosure dimensions 78x38x 16 mm
Weight 2Ag

[leknapaLyji BignoBigHOCT 3HaxoAsTCS Ha cailTi www.satel.eu/ce

Crosiliyay OPAL | OPAL Plus #03B0717€ BUSIBIATH PYX Y 30Hi, 58 OXOPOHAETHCA.
Bit npy i Ana 308 L3 HCTPYKLs BIGHOCHTECA A0 CnOB-

yBaHIB 3 EepCICIO /:[pyKOBaHOI nnam E (aﬁo HOB\LLIO)O) 13 BepC\C)O MIKpOﬂpOFpaMM
2.01 (abo HosilLoto).

BHACTMBOCTI

MacveHuit [4-ceHcop Ta HBY-ceHcop BUSBMIEHHS PyXy.

ANTOpUTM LHPOBOTO BUSBNEHHS PyXY.

Liudhposa KomneHcaLlis Temnepatypy.

IrHopyBaHHs TBAPUH Baroio [0 20 Kr.

CTiliKiCTb 10 NOMMNKOBIX TPUBOT, SKi BUKMMKaHI pyXom 06'exTiB,

LU0 He MIHSI0Tb CBOTO MOMOXEHHS! (Hanpuknag, rinkw).

Komponb 30HU nipy cnomu.lyaaqu

OYHKL y, MikpC TpaKTOM.
[Nlatuuk cyTiHok [OPAL Plus]

MoxnugicTb okpemoro npor !

Haralurygats 4yTnvBocT 3a gonomororo [4 6penKa OPT-1 [OPAL Plus).
Tpu caiTnoaionv Ans iHavKaLji CTaHy cosillyBava.

[IVCTaHLjiHe BKTIOMEHHS/BUKITIOUEHHS PEXMY HANALLITYBaHH.

KoHTponb poBoTv cirHanbHOro TpaKTy CroBilLlyBava Ta Hanpyrt KUBMEHHS.
‘TamnepHuit (aHTvcaBoTaXHIi) 3aXKCT, SiKnii pearye Ha BIAKpUTTS kopnycy
Ta 3HSITTA 3 MOHTAXKHOI MOBEPXHI.

+ Kopnyc cTiitkuit 10 NOTOAHVX YMOB, Sikiii BIAPISHAETLCS BUCOKOHK
MeXaHIYHOIO MiLJHICTIO.

onuc
CrosilLiyBay MoBiOMUTb N TPUBOTY Micns BUsBMeHHs Y- Ta HBY-ceHcopamy pyxy
TIPOTATOM YacoBOro MPOMiXKY TPUBANICTIO MEHLUE 4 CekyHa,

AHTUMACKIHF

Cnosi 0B'eKTy, sikMit nepec Ha
sigcrari 10-20 piB Bi7 Crioil A3acn poby
CrI0BiLLyBaya il npu3sege io pOSMVIKaHHﬂ KOHTaKTiB PITe BHTVIMECKIHTY Ha 18I CexyHIM.
3a CpyHri iHry He ByayTb il cnpobut ex

CroBiliyBasa MaTepianan, Ak nponycKaioT HBY, ane 610KyloTs Hpa4epaok npotei,

OyHKuil KoHTpONIO

Y BUNAZIKY 3HIDKEHHS Hanpyrv MeHwwe Hix 9 B (£5%), fke npoaoBKkyeTbCH A0BILE

2 cexyHg, a60 BUSBNEHHS HECTPABHOCTI CUTHANbHOTO TPAKTY, CTIOBILLYBaY CHTHAITI3ye

asapilo. Asapilo CHTHNI3ye BBIMKHEHHA pene TUBOT CTIOBILLYBAYa Ta CBIYEHHA

yeix cannomoma CurHanisaujia asapii TpyBaE NPOTATOM YCb0ro yacy i HasBHOCTI.
CBIT

onc OKyBaHHS iB MOXIHBO, SIKLLO ca\monloqm
He 6ynw BKITI0HeH 33 10MIOMOTOI0 KOHTAKTIB Ta epemyKy. KepyBanHs 3aiiicHoeTbA
3a gonomoroto knemy LED. CiTnogios BBIMKHEHMiA, O Kiea LED 3amkHeHa Ha
macy 0 B. Maw'Tb TDVBOTH BuhiHea, KO knewa BiR'eaara sig waci. [lo rew cri
i eaamvt euxin uny OC MK, sanporpanosanui, Hanp., sk IHQUKATOP CEPBICHOTO
PE)KVIMY BICTABINbHIA NEPEMIKAY abo IHOVKATOP TECTY 30H.
pexumy HanawTysal

Knema SVCE no3sonsie AvcTaHLiiHO BKI0TY / BUKTTIUaTH PEXVIM HANaLLITYBaHHS.
Pexviv HanaLLTyBaHHA BKITIO4EHMA, SKLLIO Knema 3amkHeta Ha Macy 0 B. [lo kneww cnig
i eaamt Buxia uny OC MK, sanporpamosanui, Hanp., sk IHQUKATOP CEPBICHOTO
PEXVMY, BICTABINbHIV MEPEMKAY abo IHAUKATOP TECTY 30H.

TEXHIYHI DAHI: OPAL / OPAL Plus

Hanpyra xuBnexxs 12 B nocriitHoro cTpymy £15%
CrioXviBaHHs CTpyMy OPAL 12MA
Y CTaHi FOTOBHOCTI OPAL Plus 15MA
MakcnmansHe OPAL 20mA
CrIOXUBaHHA CTPYMY OPAL Plus 20MA
MYCTUME HABBHTAXEHHS
'Eg Kﬁf{TTan?axapeane?peeamuaHe) 40mA/16B DC
é?nllyu?m; gag)amax(enﬂﬂ uxogy DIN 50MA/12BDC
Poboya yacrora HBY-Tpakty 24Ty
LUIBuaKicTb pyxy, sika peecTpyeTbest 03.3mlc
TpusanicTs curHanisaii Tpusoru 2c
Yac sanycky 40c
PexoMeH[j0BaHa BYCOTa BCTAHOBMEHHS 24m
Knac 3axucty Grade 2
BinnosignicTs cTaHaapTam ENSO131-1, %’\@0113%4
Kop 3axucry oGonokiv IP IP54
Knac HagkonuuHB0r0 cepenoBiLa la
3riaHo 3i cranpaptom EN50130-5
[lianaaoH poBouuix Temneparyp 40..55°C
MakcumansHa sonoricTs 93+3%
Poamipn 65 x 138 x 58 Mm
Bara (663 kpoHLuTeiiHa) o {74
OPAL Plus 1761

NNATA ENEKTPOHIKK
@ knemmt:
AM - Buxin aHTumackiHry (pene NC).
TMP - TamnepHvi suxin (NC).
NC - Buxin tpusoru (pene NC).
COM- wmaca0B.
+12V - BXiZ KUBNEHHS.
LED - BBIMKHEHHS/BIMKHEHHS! CBITNOAIOAHOT iHAMKaLT.
SVCE - BIITI04EHHS/BUKITIOYEHHS PEXUMY HANALLTYBaHHS.
DIN - Bwxin natuwka cytiHok (Tun OC).

@ KoHTaKkTM AN / I ko cai MIOBIHHI
6TV BBIMKHEH, BCTAHOBUTY NEPEMW|KY Ha KOHTAKTY (MCTaHL{i/iHE BBIMKHEHHS/
BUMKHEHHS CBiTrogioaiB ByAe HEMOXKIMBO).

® HBY-crosiysay.

@ 3eneHui caITnogio Anst iHavKaLyi pyxy HBY-crosi BITUTLCA
MpOTArOM 4 CekyHA.

® l«epaouwm calmomoq ans |H/:(maq|| TPUBOU — CBITUTLCA 1IpOTATOM 2 CeKyH.

® OBTHiA CBI Anst iHAvKaLi pyxy [4-croil ~ CBITUTLCA

npoTsrom 4 cexyHa.

Tlpu 3anycKky NPUCTPOKO N0 Yep3i MEpexTAT yci caitnogioam
nposrom 40 ceKynn Yci caiTnoioau CBITATLCS Y BUNa/KY aBapil

AnA iHpKaui
B peXxumi HanamTysaHHa (a8 ,HanauryBasks cnosiysasa’).

@ [larun cyTiHoK [Tinbkn OPAL Plus].

[4-npuitmay 403BONSIE HACTPOITK CMIOBILLYBaY 3a Aonomoroio [4-6penka OPT-1
[rinbkn OPAL Plus). [4-6periok € B acoptumenTi komnaii SATEL.

(® KHOMKW, ki BUKOPUCTOBYIOTLCS NP HANALLTYBAHHI Yy TIVBOCTI CMOBILLYBAYIB.

kvonka MODE fns HanawTyBaHHs cnosillysaya (cM «HanawTyBarHs
CrioBilLjyBaya»).
14

p ). F CAl He I
[0 NipoenemeTy, o6 He 3a6pyAHKUTH ioro.
@ TamnepHWit KOHTaKT, SKwit pearye Ha BiKpUTTS Kopnycy.

@ oTBOPM Nif} LWYPYNM ANSt KpINMIEHHS
TamnepHuii KOHTAKT, SNl pearye Ha 3HATTS KOPMyCY 3 MOHTAXHOK) NOBEPXHI, BCTa-
HOBMEHMWH 3i 3BOPOTHOI CTOPOHM NNaTK.

Y Bunagky iy Ha ¥ abo KkyToBuiA
1 7 i 7 i KOHTaKT

(BiH NOCTABNAETLCA B KOMANEKTI).

I"I BPENOK OPT-1_
6penka 3g 3ap nitiesoi Gatapei CR2032 3V. Tepwit
Aii GaTapel 3anexuTb NLLe B cnocoﬁy BYKODVICTaHHS Gpenxa barapei Bictayae Ha
i8TUC. KHOrIoK. GyAb-AKOI KHOMKU CYIPOBOKYETBCS
cBiYeHHsm caiTnogioa -Gpenia. Akwio Gatapes po3psmKeHa, CBITNOAIOR He CBITUTLCA,
aMepexTuTb. Y Takomy BunagKy HeobxinHo 3amiuTi Gapapeto. Croci6 saminv atapei
I0Ka3aHwit Ha MarntiokKy 2. Konv Gatapes pospsmieHa, paaiyc Aii Gpenka € MeHLLMi.

BukopucTani 6atapei He MoXHa BUKpATH, iX CNif yTUNI3yBaTH 3rigHO
Ail04M 3aKOHaM MO 3aXHCTY HABKOMMILHBLOTO CePeoBHLA.

TEXHIYHI JAHI: OPT-1

Barapest CR2032 3V
Pagiyc aji 15m
Poauipy kopnycy 78x38x 16 MM
Bara 241

Die Konformitétserklarung kann unter folgender Adresse gefunden werden: www.satel.eu/ce

Der Melder OPAL / OPAL Plus ermoghcht die Bewegungserfassung im geschiitzten
Bereich. Eristfiir die A ausgefirt Die Anleitung bezieht sich auf den Melder
mit der Elektronikversion G (oder hdher) sowie auf die Flrmwareverswon 2.01 (oder héher).

EIGENSCHAFTEN
Passiver Infrarot- und Mikrowellensensor.
Digitaler Algorithmus der Bewegungserfassung.
Digitale Temperaturkompensation.
Haustiererkennung bis 20 kg.
Eliminierung von Falschalarmen, ausgelost durch sich bewegende Objekte,
die seine Lage nicht andern (z.B. Aste).
+ Unterkriechzone.
+ Funktion der Abdeckiberwachung (Anti-Masking) durch
den Mikrowellensensor ausgefiihrt.
+ Démmerungssensor [OPAL Plus].
+ Moglichket, die Sensoren separat zu testen.
+ Konfiguration der Ei mit Hilfe des t OPT-1
[OPAL Plus].
Drei LEDs zur Signalisierung des Betriebs des Melders.
Ein-/Ausschalten der LEDs per Fernzugriff.
Ein-/Ausschalten des Konfigurationsmodus.
Kontrolle der Signalbahn und der Spannungsversorgung.
Sabotageschutz vor Offnen des Gehauses und Abreilen von der Wand.
Witterungsbestandiges robustes Gehause.

BESCHREIBUNG

Der Melder wird einen Alarm melden, wenn der PIR-Sensor und MW-Sensor die
Bewegung in einem Zeitabstand kiirzer als 4 Sekunden erkennen.
Abdeckiiberwachung (Anti-Masking)

Die Erkennung durch den Mikrowellensensor eines Objektes, das in der Entfemung
10-20 Zentimeter vom Melder entfernt ist, wird als Versuch der Abdeckung des Melders
identifiziert und bewirkt die Aktivierung der Abdeckiiberwachung fiir zwei Sekunden.
Gegenstande, die die Mikrowellen durchlassen, aber die Infrarotstrahlen isolieren,
werden durch die Funktion der Abdeckiiberwachung nicht erkannt.

Funktionen der Kontrolle

Bei einer Beschadigung des Signalkanals oder wenn die Spannung unter 9 V (+5%)

fiir langere Zeit als 2 Sekunden fallt, dann wird der Melder eine Storung melden.

Die Storung wird durch Aktivierung des Alarmrelais und Leuchten aller LEDs. Die

Storungssignalisierung dauert solange, bis die Storung vorliegt.

Ein-/Ausschalten der LEDs per Fernzugriff

Die LEDs kdnnen per Femzugriff ein- und ausgeschaltet werden, wenn sie nicht mit

Hilfe der Steckbriick haltetwurden. Die Ein- und A ltung der LED-Diode

ermaglicht die Klemme LED. Um die LEDs einzuschalten, schiiefien Sie die Masse an

die Klemme an. Um die LEDs auszuschalten, trennen Sie die Klemme LED von der

Masse. An die Klemme kann man auch den OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieRien.

Der Ausgang kann z.B. als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder

ANZEIGE FUR LINIENTEST programmiert werden.

Ein-/Ausschalten des Konfigurationsmodus per Fernzugriff

Zur Ein- und A des K odus per Fernzugriff dient die
SVCE. Der ist wenn an die Klemme

die Masse gelegt ist. An die Klemme kann man einen OC-Ausgang der Alarmzentrale

anschiiefen, welcher als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder

ANZEIGE FUR LINIENTEST programmiert st.

TECHNISCHE DATEN: OPAL / OPAL Plus

Spannungsversorgung 12VDC +15%
Ruhestromaufnahme gL 2
OPAL Plus 15mA
OPAL 20mA
Max. Stromaufnahme: OPAL Plus 20mA
Zuléssige Belastung der Relais-Kontakte
(Widerstand) 40mA/ 16V DC
Zuléssige Belastung des Ausgangs DIN
(0C-Ausgang) 50mA/12VDC
Mikrowellenfrequenz 24 GHz
Erfassbare Bewegungsgeschwindigkeit 03..3mls
Alarmdauer 2s
Anlaufzeit 40s
Empfohlene Montagehthe 24m
Sicherheitsgrad Grade 2
Einhaltung von Normen e EE’\:\%)J%%'%
Schutzgrad [P IP54
Umweltklasse nach EN50130-5 llla
Betriebstemperaturbereich -40...455 °C
Max. Feuchtigkeit 93+3%
Abmessungen 65x 138 x 58 mm
) OPAL 174q
Gewicht des Melders (ohne Fuf) OPAL Plus 176g

czZ

Detektory OPAL / OPAL Plus slouzi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru. Jsou
uréeny pro venkovni pouZiti. Tento manual se vztahuje k detektoru s verzi elektroniky
E (nebo novéjsi) a verzi firmware 2.01 (nebo novéjsi).

VLASTN 0STI

Pasivni |nfracerveny senzor (PIR) a mikrovinny senzor.

Digitalni zpracovani detekce pohybu.

Digitalni teplotni kompenzace.

PET imunita az do 20 kg.

Imunita k fale$nym poplachtim od hybajicich se predmétd, ale ne na zménu
jejich pozice (napr. vétve stromi).

Podhled.

Funkee antimaskingu na principu mikrovinné detekce.

Soumrakovy senzor [OPAL Plus].

Moznost nastaveniftestovani obou senzor(i zvIast.

Nastaveni citlivosti pomoci ovladace OPT-1 [OPAL Plus].

Tii LED kontrolky.

Vizdalené povoleni/zakazani LED.

Vzdélené povolenilzakézani rezimu konfigurace.

Kontrola signalové cesty a napajeciho napéti detektoru.

Tamper ochrana proti oteveni krytu a odtrzeni od montézniho povrchu.
Vodéodolny kryt s vysokou mechanickou pevnosti.

POPIS

Poplach se spusti tehdy, pokud dojde k naruseni obou senzordi (PIR a MW) béhem
intervalu kratsiho nez je 5 sekund.

Funkee antimasking

Detekci pohybu objektu ve vzdalenosti 10-20cm pred mikrovinnym senzorem, je
interpretovano jako pokus o zamaskovani detektoru a k rozpojeni relé na antimaskingu
na 2 sekundy. Objekty propoustéjici mikrovinné zafeni, ale zabrariujici propousténi
infracerveného zareni, nebudou funkei antimaskingu detekovany.

Kontrolni mechanizmy

Pokud napéti klesne pod 9V (+5%) na vice jak 2 sekundy nebo je porucha v signa-
lové ceste, detektor bude signalizovat poruchu. Porucha je signalizovana aktivaci
poplachového relé a svicenim viech LED kontrolek. Porucha bude signalizovana do
1 doby, nez porucha pomine.

Vzdalené zapnutilvypnuti LED

LED mdze byt zapnutalvypnuta vzdélené, kdyz je propojka nasazena na piny LED
v pozici OFF. LED svorka umozfiuje vzdalené zapnutifvypnuti LED. LED je zapnuta,
kdyZ je svorka spojena se spolecnou zemi, a LED je vypnuta, kdyz je svorka odpojena
od spolecné zemé. Ke svorce LED Ize pripojit OC vystup stfedny nastaveny jako napr.
STAV SERVISNIHO REZIMU, Bl nebo TEST STAVU ZON.

Povolenilzakazani rezimu konfigurace na dalku

Svorka SVCE umoZiiuje povoleni/zakézan rezimu konfigurace na délku. Vzdélend
konfigurace je povolena, pokud je svorka pfipojena ke spolecné zemi. Ke svorce SVCE
Ize pripojit OC vystup (istredny nastaveny jako napf. STAV SERVISNIHO REZIMU, BI
nebo TEST STAVU ZON.

SPECIFIKACE: OPAL / OPAL Plus

Napéjeci napéti 12VDC £15%
P ] OPAL 12mA
Proudova spotieba v Klidu OPAL Plus 15mA
Proudova spotfeba maximalni gal 2y
OPAL Plus 20mA
Zatizitelnost relé (odporova zatéz) 40mA/ 16V DC
Zatizeni vystupu DIN (vystup typu OC) 50mA/12VDC
Frekvence mikrovin 24 GHz
Detekovatelna rychlost 03..3m/s
Doba signalizace poplachu 2s
Doba spousténi 40s
Doporuené vyska instalace 24m
Stupefi zabezpeceni Stuperi 2
. EN50131-1, EN50130-4,
Shoda s normami EN50130.5
IP kryti 1P54
Trida prostedi dle EN50130-5 llla
Rozsah pracovnich teplot -40...455 °C
Maximani relativni vihkost 93+3%
Rozméry 65138 x 58 mm
. OPAL 174
Hmotnost detektoru (bez drzaku) OPAL Plus 176 g

ELEKTRONIKPLATINE
@ Klemmen
AM - Ausgang fiir Abdeckiiberwachung (NC-Relais).
TMP - Sabotageausgang (NC).
NC - Alarmausgang (NC-Relais).
COM- Masse.
+12V - Stromversorgungseingang.
LED - Ein-/Ausschalten der LEDs.
SVCE - Ei des Ke
DIN- Ausgang fiir den Démmerungssensor (OC-Ausgang).

@ Pins zum Ein-/Ausschalten der LEDs. Sollen die LEDs eingeschaltet werden, legen
Sie die Steckbriicke auf die Pins (das Ein-Ausschalten der LEDs per Femzugriff
ist dann maglich).

® Mikrowellensensor.

@ grine LED zur Signalisierung der B
Mikrowellensensor - leuchtet 4 Sekunden lang.

® rote LED zur Alarmsignalisierung - leuchtet 2 Sekunden lang

® gelbe LED zur Signalisi der Bewegun ) durch den PIR-Sensor
- leuchtet 4 Sekunden.

Beim Anlauf des Melders blinken alle LEDs abwechselnd ca.

40 Sekunden lang. Bei einer Storung des Melders leuchten alle
LEDs permanent, Die LEDs werden auch zur Signalisierung im
Konfigurationsmodus verwendet (siehe: ,KONFIGURATION DES
MELDERS”).

wng durch den

@ Dammerungssensor [nur OPAL Plus].

Infrarotempfanger zur Konfiguration des Melders mit Hilfe des Handsenders OPT-1
[nur OPAL Plus]. Der Handsender im Angebot der Firma SATEL enthalten.

@ Taster zur Einstellung der Empfindlichkeit der Sensoren.

Taster MODE zur Konfiguration des Melders (siehe: ,KONFIGURATION DES
MELDERS’).

@ PIR-Sensor (doppelter Pyrosensor). Den Pyrosensor nicht beriihren, um ihn
nicht zu verschmutzen.

@ Sabotagekontakt gegen Offnen des Gehauses.

® Montageldcher.

Auf der anderen Seite der El befindet sich der gegen
AbreiBen der Gehauseunterlage von ‘der Wand

. Bei der Montage des Melders an der Winkel- oder Kugelhalterung
{3 | muss ein zusétzlicher Sabotagekontakt montiert werden
HANDSENDER OPT-1

(im Lieferumfang enthalten).

Der Handsender wird von einer Lithium-Batterie CR2032 3V betrieben. Die Lebensdauer
des Handsenders hangt ausschlieRlich von der Benutzung des Handsenders. Die Batterie
reicht mindestens fiir 8000 Tastendriicke.

Beim Driicken einer beliebigen Taste wird die LED im Handsender aufleuchten. Wenn die
Batterie schwach ist, wird die LED blinken anstatt zu leuchten. In solchem Fall muss die
Batterie ausgelauscht werden. In der Abbildung 2 wird der Batterieaustausch dargestellt.
Wenn die Batterie schwach ist, dann ist die Reichweite des Handsenders geringer.

0 | Batterien nicht rfen, sondern I
entsorgen.

TECHNISCHE DATEN: OPT-1

Batterie CR2032 3V
Reichweite 15m
Abmessungen des Gehéuses 78x38x16 mm
Gewicht 24

Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce

DESKA ELEKTRONIKY
@ svorky:
AM - vystup anti-masking (NC relé).
TMP - tamper vystup (NC).
NC - poplachovy vystup (NC relé).
COM - spolecna zem.
+12V - napajeci vstup.
LED - vzdélené ovladani LED.
SVCE - vzdélené ovladani rezimu konfigurace.
DIN - vystup soumrakového senzoru (OC vystup).

@ piny na povolenilzakazani LED kontrolek. Pokud ma byt signalizace LED zapnuta,
nasadte propojku na piny (vzdalené ovladani povoleni/zakazani LED je neaktivni).

® mikrovinny senzor.

@ zelend LED znazoriiuje detekci pohybu na mikrovinném senzoru - sviti po dobu
4 sekund.

@® Ccervend LED znazorfiujici poplach - svitf 2 sekundy.

® Zlutd LED znézorfiujici detekci pohybu PIR senzorem - sviti 4 sekundy.

Béhem nabéhu detektoru stfidavé blikaji vechny LED po dobu
40 sekund. V pfipadé poruchy sviti vsechny LED. LED kontrolky se
také vyuzivaji v rezimu nastavovani (viz: “Konfigurace detektoru”).
@ soumrakovy senzor [pouze OPAL Plus].
infraerveny pfijimac umoziiujici konfiguraci detektoru pomoci ovladace OPT-1
[pouze OPAL Plus]. Ovladac je v nabidce SATEL.
@ tlacitka a pouzivana pfi nastavovani citivosti senzord.
tlacitko MODE pouzivané pfi nastavovani detektoru (viz: “Konfigurace detektoru’).
@ dudlni pyro senzor. Nedotykejte se senzoru, aby se nezaSpinil.
@ tamper spinac akfivovany otevienim krytu.
@ montazni otvory.
Na druhé strané desky s elektronikou je tamper kontakt aktivovany sejmutim detektoru
zmontazniho povrchu.

PFi montazi detektoru na Ghlovy nebo kulovy drzak je zapotiebi
(8 | namontovani pridavného tamper kontaktu (je dodavan v setu
OVLADAC OPT-1

s detektorem).
Ovladac je napajen lithiovou baterii CR2032 3V. Zivotnost baterie zavisi na zplsobu
pouzivani oviadace. Baterie vydrZi nejméné 8 tisic stisk tiacitka.
LED se rozsviti pfi jakémkoliv stisku tlaitka. V pfipadé slabé baterie misto sviceni tato
LED blika. Vyméiite bateri. Zpisob vymény baterie je znazomén na obrazku 2. Se
slabou baterii se snizuje dosah ovladace.

ﬂ Poutité baterie se nesmi vyhazovat, ale musi se likvidovat podle
stavajicich pravidel o ochrané Zivotniho prostredi.

SPECIFIKACE: OPT-1

Baterie CR2032 3V
Dosah 15m
Rozméry krytu 78x38x 16 mm
Hmotnost 24

RU [leknapaLuu cOOTBETCTBUS HAXoATCS Ha caitTe www.satel.eu/ce
W3eujarenb OPAL / OPAL Plus noasonsier ¢ V1 30He. NEYATHAA NNATA
OH TR YCTAHOBKA BHE ih. P Ha @ KIeMMbl:

maeu.\aTenb ¢ nevaTHoit nnaroit Bepcim E (nu Gonee noaunem) [ meponporpammom
Bepciv 2.01 (unm Gonee nosaHe).

CBOWCTBA

+ VK- CBY-parumku.

+ LluchpoBoit anroputm 0BHapyKeHus ABINKEHNS.

+  Liuchposas komnexcaLys TemnepaTypbl.

+ Onuys UTHOPPOBAHNS KMBOTHbIX BECOM 10 20 K.

+ YCTOIYMBOCTb K NIOKHbIM TPEBOraM, Bbi3BaHHbIM OGLEKTaMY B ABIKEHIM,
O[IHaKO He MEHSIOLMMIA CBOETO MOMOXEHNA (Hanp., BETBAMM).

+ BoHa «cMOTPALAA N0 M3BELLATENbY.

+ OYHKUVA aHTVIMACKMpOBaHUS, ocyljecTanAemas CBY-kaHanom.

+ [larywk cymepek [OPAL Plus].

+ B03MOXHOCTb OTAENbHOI HACTPOIKWITECTUDOBAHIS ATUMKOB.

*+ Hactpoiika 4yBCTBITENBHOCTY C NOMOLLbH0 Gpenoka OPT-1 [OPAL Plus].

Tpu ana pabotbl
YjaneHHoe BKNIOYeHHe/BbIKIUYEHIE CBETOMOOB.
YpanexHoe pexuma
KoHTpors paGoTocrocoBHOCT! CHTHanbHOTO TpakTa 1 HanpXEHMs! MUTaHUS.
TamnepHast 3alLjTa OT BCKPbITUS KOPYCa 1t OTPbIBA OT MOHTAXKHOM
TIOBEPXHOCTH.

+ Kopnyc, ycToituuBblit k
MEXaHU4ECKOR MPOYHOCTBH.

OMUCAHUE

Wsewarens Bbi3oBeT Tpesory, ecn VK- 1 CBY-narunku obHapyxar asukeHme 3a
BPEMS KOpOue 4 CeKyHI.

AnTUMackupoBarve

OBHapyxeHve CBY-garuukom obbekTa, ABMylLerocs Ha paccTositimi 10-20 e
OT U3BELLATENS, CYATAETCA NOMITKO KPAHVPOBaHIS M3BeLLATENs (€ro Mackupo-
EaHMSl) W BbI3bIBAET Pa3MblkaHie KOHTAKTOB pefie aHTUMackupoBaHus Ha Bpemst

PHbIM YCTIOBUAM 1 O LLVCS BbICOKOM

[1BYX ceKwa MonbiTka 1Ly D p 1
CBY , HO MMK-uany , He Bynet 06HapyeHa thyHKupeit
aﬂmmacmpoaam

OYHKLMU KOHTpONSA

B cnyvae napeus Hivke 9B (£5%), )CA CBbILLE 2 CekyHA,

AM - Bbixop aHTUMackuposarus (pene NC).
TMP - TamnepHbiit Bbixof (NC).
NC - Bbixop Tpesori (pene NC).
COM - macca (0B).
+12V - BX0A NUTaHMS.
LED - BKTi0YeHve/BbIKITHOUEHVE CBETOMOM0B.
SVCE- pexuma
DIN - BbIXon AaT4MKa Cymepex (BbIXOA TUMa «OTKPBITBIA konnekTops OC).

@ wrblpskn Ans Ecrm | [OMKHbI
BbiTb D Y Ha LUTbIPbKY (
BbIKITIOYEHIE CBeTO}.'lMO/JOB 6yner 3abnokuposaHo).
® CBY-marumk.
® 3enenblii caeTopvon, i of

nABukeHust CBY-p

TOPUIT B TENEHMe 4 CeKyHA.
® KpacHbif CBETORMOA, MHAMUMPYIOLUMIA TPEBOTY ~ OpUT B Teuete 2 cekyun
® XenTblii CBETOAMOR, yiowy

~ [OPUT B TeYeHMe 4 CexyHa.

Bo Bpems BCE |
|8 | wraior nonepemerHo B Teuene 40 cexyHa. Bee ceetoanope! ropat
B TeYeHWe BCEro BpeMeH! Hann4ua asapum u3sewarens. Tatoke
CBETOANOALI UCTIONL3YIOTCA ANA MHAMKALMY B PEXUME HACTPOHKNM
(cm.: «HacTpoiika u3sewatens»).

@ parunk cymepex [OPAL Plus]

® VIK-npuemHug, N HCTPOVIKY U3BELLIATENS C MOMOLLbI0
6Gpenoka OPT-1 [TOﬂbKO OPAL Plus] Bpenok MoXHO HaifTn B accopTMeHTe
Komnaxun SATEL.

(® KHOMKM UCMOMb3YIOTCS BO BPEMS perynwpoakw yBCTBUTENbHOCT M3BeLLATENeil.

un oﬁHapy)KeHMﬂ HENCnpaBHOCTM CUTHANBLHOO TPaKTa,
asapuio. Aaapwo CUrHanu31pyeT BKIOYeHe pene 1 CBeyeHne BCex CBETO}ZIVIO}ZIOB
Cmmanmsawm aBapuv NPOJOMKaeTCA B TEYEHNE BCEro BPEMEHN ee Hanuius.

BOGMD)KHO €CNK CBETOAMOAbI He
ﬁbmw ANoab!
oagonseT knemva LED. Csemnmonu BKTIONH, €CTM Ha KnemMy ofiaeTcs Macca
(0B). CaeToauorb BbIKTTI04eHb!, ECIIM KIleMMa QTCOG[IMHEH OT MACCh. K knemme MoxHo
TOAKTIOYTL BbIXOA NpUBOpa TUna Konnexrop» OC,
Hblid, Hanpumep, kak MHOVKATOP CEPBVCHOTO PEXVMA, NEPEKTIOYATEND
BV CTABMNbHbIV vnm MHOVKATOP TECTA 30H.

pexvMa HacTp
YaneHHO BKITKYaTb/BLIKIIOYAT PEXIM HACTPOMKY oasonsieT knemma SVCE. Pexim
HaCTPOVIKIN BKTI0YEH, ECTI Ha KneMMy N0JIeTCA Macca. K kneme MOxXHo nopkiTiouTs
BbIX0[] MpUBOpa TUNa «OTKDBITBIit KonrekTop» OC, 3anporpamMMpOBaHHbITL, Hanpihep,
kak VIHOWKATOP CEPBICHOIO PEXWMA, NEPEKTTIOYATEb BACTABMIbHBIV
v MHOVKATOP TECTA 30H.

TEXHWYECKMWE QAHHbIE: OPAL / OPAL Plus

@® k+onka MODE L (cm.: «Hacpoitka
3BeLLaTEnNsY).

@ TVK-paruuk (aBoviHoW nupoanemenT). He Tporaiite nupoanemeHT, 4Tobb ero
He 3arpsi3HUT.

@ TamnepHblit KOHTAKT, pearupyloLLuit Ha BCKPbiTe Kopyca.

® orsepcrua non LypyMbl.

Ha o6patHoii cTopoHe neyatHoit inatb i KOHTAKT,

Ha OTPbIB OCHOBAHUA OT MOHTEKHOIA TIOBEPXHOCTI.
B criyyae YCTaHOBKY U3BELLATENs! Ha YTTIOBOM UM UAPOBOM

p y
TaMNePHIA KOHTAKT (KOHTAKT NOCTABNAETCS B KOMNNeEKTe
¢ v3BewjaTenem).

BPENOK OPT-1

MuTatue Bpenoka ocyluecTanseTcs ot nuTuesoit Garapeut CR2032 3V. Cpok cnyxObi
GaTapey 3aBucuT i 0 0T criocoba 11 Bpenoka. batapes
I03BONIAET OCYLLIECTBATH Kak MUHIMYM 8 ThIC. PEryMUpOBOK.

HaxaTvie nio6oit KHOMKV CONPOBOXAAETCS CBEYEHIEM CBETOAMOAA Ha Bpenoke. Ecnn
3apsz GaTapen HU30K, CBETORMOL HauMHaeT MiraTb. B Takom cnyyae HeoBxogumo
3aMenuTb batapeto. Criocob 3ameHbl Gatapey npeacTaBneH Ha pucyHke 2. Ecrn
6atapest paspseHa, [lanbHOCTb AEICTBUS Oeroka yMeHbLLIAETCS.

Hanpsxerue nutans 12BDC £15%
ToTpebnenve Toka OPAL 12MA
B JIEXYPHOM peXumMe OPAL Plus 15mA
MaxcumansHoe OPAL 20MA
noTpetnexye Toka OPAL Plus 20mA
mggamx;g:;;x Harpy3Ka Ha KOHTaKTb pere 40MA/16BDC
mgcggnbuhm Tok Bbixoa DIN (Bbixon 50MA/12BDC
CBY-yacrora 24Ty
OBHapyxviBaemas CKOPOCTb JBINKEHNS 03..3mlc
[lnuTenbHOCTb CirHana Tpesorm 2¢
Bpems nyckoBoro cocTosHus 40c
PexoMeHzyemast BbICOTa YCTaHOBKM 24m
Knacc sawps! Grade 2
CooTBeTCTBYE CTaHAapTaM BEESA, %%55001%0645
CreneHb 3awwTs! [P IP54
Knacc cpegpl no craxpapty EN50130-5 llla
[vanason pabo4vx Temneparyp -40...+55 °C
MaxcumansHas BIaxHOCTb 93+3%
TabapuTHble pamepe! 65 x 138 x 58 mm
Macca u3sejatens OPAL 1741
(63 KpoHLuTeiHa) OPAL Plus 1761

A 1 Garapev Henb3s BbiBpackiBarb. Mx cneayer
p COMNACHO AeHCTBY 10 OXpaHe
oxpymalomeu cpegbl.

TEXHUYECKUE JAHHBIE: OPT-1

Barapes CR2032 3V
[lanbHocTb AercTaus 15m
[aBapuTHble pasmeps! kopnyca 78x38x 16 MM
Macca 2%r

Detektor OPAL/OPAL Plus umoZiiuje zistenie pohybu v chranenom priestore. Je uréeny
na montéz do exteriérov. Prirucka sa tyka detektora s verziou elektroniky E (alebo
novSou) a programovou verziou 2.01 (alebo noviou).

VLASTNOSTI

Pasivny PIR detektor a detektor mikrovin.

Digitalny algoritmus detekcie pohybu.

Digitéina kompenzacia teploty.

Odolnost na pohybu zvierat s hmotnostou do 20 kilogramov.
Odolnost na falosné a\army spustané pohybujicimi sa objektmi,
ktoré ale nemenia svoje umiestnenie (napr. konére stromov).

+ Kontrola priestoru pod detektorom.

+ Funkcia antimaskingu realizovana detektorom mikrovin.

+ Detektor simraku [OPAL Plus].

+ Moznost osobitného programovaniaftestovania detektorov.

+ Konfigur4cia citlivosti pomocou ovladaca OPT-1 [OPAL Plus].

+ TriLED-ky na signalizéciu ¢innosti detektora.

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-iek.

Diafkové zapinanie/vypinanie rezimu konfiguracie.

Kontrola signalneho kanalu detektora a napétia napéjania.

Sabotazna ochrana pred otvorenim krytu a odtrhnutim zo steny.

Kryt odolny na atmosférické podmienky s vysokou mechanickou odolnostou.

POPIS

Detektor zahlési alarm, ked detektor PIR a detektor mikrovin zistia pohyb v casovom
Giseku kratSom ako 4 sekundy.

Antimasking

Zistenie objektu pohybujiceho sa vo vzdialenosti 10-20 centimetrov od detektora
pomocou detektora mikrovin je chépané ako pokus zakryt detektor a spdsobi zapnutie
relé signalizécie antimaskingu na 2 sekundy. Objekty prepustajice mikroviny, ale
izolujtice Ziarenie IR, nie st funkciou antimaskingu zistovane.

Funkcie kontroly

V pripade poskodenia signaineho kanalu alebo poklesu napétia pod 9V (5%) na cas dihsi
ako 2 sekundy detektor zahlasi poruchu. Porucha e signalizované zapnutim alarmového
relé a svietenim v3etkych LED-iek. Signalizécia poruchy trvé po cely Cas jej vyskytu.
Diafkové zapinanie/vypinanie LED-iek

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-iek je mozné, ked neboli LED-ky vypnuté pomocou
jumpera. Diafkové zap\'name/vyp\'name LED-iek umoziuje svorka LED. LED-ky st
zapnuté, ked je na svorku pripojend zem napjania. LED-ky sii vypnuté, ked je od
svorky odpojena zem napéjania. Na svorku je mozné pripojit vystup zabezpecovacej
(istredne typu OC naprogramovany napr. ako STAV SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl
alebo STAV TESTU VSTUPOV.

Diafkové zapinanielvypinanie rezimu i

Dialkové zapinanie/vypinanie rezimu konfigurécie umoziiuje svorka SVCE. Rezim
konfigurécie je zapnuty, ked je na svorku pripojena zem napéjania. Na svorku je mozné
pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu OC naprogramovany napr. ako STAV
SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl alebo STAV TESTU VSTUPOV.

TECHNICKE INFORMACIE: OPAL / OPAL Plus

Napétie napajania 12VDC +15%
Odber pridu v pohotovostnom OPAL 12mA
rezime OPAL Plus 15mA
- ) OPAL 20mA
Maximéiny odber pridu OPAL Plus 20 mA
Pripustné zatazenie kontaktov relé (s odporom) 40mA/16V DC
Pripustné zatazenie vystupu DIN
(Wslup ypu OC) 50 mA/12VDC
Frekvencia mikrovin 24 GHz
Zistovana rychlost pohybu 03..3m/s
Cas signalizicie alarmu 2s
Cas tartovacieho rezimu 40s
QOdporicana vyska montaze 24m
Stupen zabezpecenia Grade 2
Splnené normy ENS0131-4, ?\"\155(3)1%0%
Stuperi ochrany [P IP54
Trieda prostredia podfa EN50130-5 llla
Pracovna teplota -40...+55 °C
Maximélna vihkost ovzdusia 93+3%
Rozmery 65x 138 x 58 mm
Hmotnost detektora OPAL 174g
(bez konzoly) OPAL Plus 1769

Viyhlasenie o zhode si mozno pozriet na www.satel.eu/ce

DOSKA ELEKTRONIKY
@ svorky:
AM - vystup antimaskingu (relé NC).
TMP - sabotézny vystup (NC).
NC - alarmovy vystup (relé NC).
COM- zem.
+12V - vstup napgjania.
LED - zapinanie/vypinanie LED-iek.
SVCE- zapinanielvypinanie rezimu programovania.
DIN - vystup detektora simraku (vystup typu OC).
@ jumper na zapnutielvypnutie LED-iek. Ak majui byt LED-ky zapnuté, nasadit jumper
(dialkové zapinanie/vypinanie LED-iek nebude mozné).
® detektor mikrovin. )
@ zelena LED-ka signalizuje zistenie pohybu detektorom mikrovin svieti 4 sekundy.
® Cervena LED-ka signalizuje alarm — svieti 2 sekundy.
® Zita LED-ka signalizuje zistenie pohybu detektorom PIR - svieti 4 sekundy.
Pocas Startovacieho rezimu detektora vSetky LED-ky striedavo blikaji
pocas 40 sekind. VSetky LED-ky svietia pocas poruchy detektora,
LED-ky sa tieZ vyuzivaju na signalizéciu v rezime konfiguracie
(pozri: , Konfiguracia detektora”).

@ detektor simraku fiba OPAL Plus].

prijimac IR na konfiguraciu detektora pomocou oviadaca OPT-1 fiba OPAL Plus].
Oviédac je dostupny v ponuke firmy SATEL.

® ftlacidia vyuzivané pocas regulame citivosti detektorov.

® tatidlo MODE na konfiguraciu detektora (pozri: KONFIGURACIADETEKTORA')

@ detekior PIR (dvojity pirelement). Je zakazané dotykat'sa pirelementu, aby sa
nezaspinil.

@ sabotazny kontakt reagujtici na otvorenie krytu.

® otvory na skrutky.

Na druhej strane dosky elektroniky je umiestneny sabotazny kontakt reagujici na
odrhnutie detektora zo steny.
V pripade uchytenia detektora na rohovej alebo gufovej konzole,
1 je nutné namontovat' dodatoény sabotazny kontakt
OVLADAC OPT-1

(kontakt je dodavany s detektorom).
Ovladac je napéjany litiovou batériou CR2032 3V. Zivotnost batérie zavisi vylucne od
spdsobu pouzivania oviadaca. Batéria vystaci na najmenej 8 000 stlacent tiacidiel.
Stlacenie [ubovolného tlacidla je sprevadzané zasvietenim LED-ky na oviadaci. Ak je
batéria slabé, LED-ka namiesto svietenia blik. Vtedy je nutna vymena batérie. Sposob
vymeny batérie zobrazuje obrézok 11. Ked je batéria slaba, je mensi aj dosah oviadaca.

A Pouzité batérie je zakazané vyhadzovat. Treba ich v stilade s predpis-
mi 0 ochrane Zivotného prostredia odovzdat’ na zberné miesto.

TECHNICKE INFORMACIE: OPT-1

Batéria CR2032 3V
Dosah 15m
Rozmery krytu 78x38x 16 mm
Hmotnost 2%q



MONTAZ

A Wszystkie polaczenia elektryczne nalezy wykonywac przy wytaczo-
nym zasilaniu.
Jezeli czujka ma by¢ odporna na ruch zwierzat, powinna byé mon-
towana na wysokosci 2,4 m bez odchylenia w pionie. Nalezy o tym
pamietaé szczegdlnie przy montazu na uchwycie kulowym.

+  Instaluj czujke na zalecanej wysokosc (rys. 3-1).

+ Jezeli duzy ruch uliczny w poblizu chronionego obszaru lub inne obiekty
poruszajace sie poza obszarem detekcji powoduja, ze czujka zgtasza alam,
skieruj czujke lekko w dét lub zmniejsz czutos¢ detekeji (rys. 3-11).

+ Najlepsze warunki pracy czujki to takie, gdzie spodziewany ruch intruza bedzie
odbywat sig prostopadie do torow detekji czujki (rys. 3-lIl).

+ Nie instaluj czujki w miejscach, gdzie odleglo$c od mogacych sig poruszaé
(()biek;()l\% (np. gatezie drzew, krzewy, pranie itp.) bytaby mniejsza niz 3 m

rys. 3-IV).

+ Nie kieruj czujki na obiekty mogace odbijac $wiatlo oraz na wentylatory

lub urzadzenia bedace zrodiem ciepta (rys. 3-V).

W przypadku wprowadzania do obudowy dwdch lub wiecej kabli,

zaleca sig umi ie ich w koszulce
ryzyko dostania si¢ wody do obudowy.

Otworz obudowe (rys. 4).

Wyjmij plytke elektroniki (rys. 5).

Wykonaj otwdr na kabel w podstawie obudowy.

Przymocuj podstawe obudowy do $ciany (patrz: ,Montaz bezposrednio do $ciany’),

douchwytu katowego (patrz: ,Montaz na uchwycie katowym’) lub kulowego (patrz:

,Montaz na uchwycie kulowym’). Na rysunku 6 przedstawione zostaty mozliwe

sposoby montazu czujki.

Po przymocowaniu czujki, zamocuj plytke elektroniki.

Podtacz przewody do odpowiednich zaciskow.

Skonfiguruj czujke (patrz: Konfigurowanie czujki’).

Zamknij obudowe czujki.

Montaz bezposrednio do $ciany

1. Przeprowadz kabel przez otwor wykonany w podstawie obudowy.
2. Przy pomocy kotkow i wkretow przymocuj podstawe obudowy do $ciany.

to

Montaz na uchwycie katowym

1. Zamontuj dodatkowy styk sabotazowy:

- przykre¢ uchwyt montazowy do styku sabotazowego (rys. 7-l),
- przykrec calosc do podstawy obudowy (rys. 7-Ill).

Rysunek 7 ilustruje montaz styku sabotazowego w jednej z dwoch
dopuszczalnych pozycji. Miejsce montazu styku sabotazowego zalezy
od sposobu montazu uchwytu katowego. Jezeli styk sabotazowy
ma by¢ zamontowany w drugiej pozycji, uchwyt do montazu styku
umiesc z drugiej strony.

Wykonaj otwory pod wkrety i kabel w uchwycie.

Przeprowadz kabel przez wykonany otwdr.

Przymocuj uchwyt przy pomocy kotkow i wkretow do Sciany.
Przeprowadz kabel przez otwér wykonany w podstawie obudowy.

Przy pomocy wkretow przymocuj podstawe obudowy do uchwytu (rys. 9).
Montaz na uchwycie kulowym

1. Zamontuj dodatkowy styk sabotazowy:

tha [Ix]
Prog detekeji Zafaczenie [P, Wylaczenie [P
minimalny 10 170
domysiny 25 100
maksymalny 30 80
. ystkie p: y W trybie ia zapisy
1 s3 w pamigci nieulotnej czujki i s3 zachowywane nawet po utracie
zasilania.

Jezeli czujka ma by¢ odporna na ruch zwierzat, dla czujnikow
podczerwieni i mikrofalowego nie ustawiaj czutosci detekcji wyzszej
niz ustawiona fabrycznie.

Uruchomienie trybu konfigurowania

Nacisnij na 2 sekundy przycisk MODE na plytce elektroniki czujki lub podaj masg na

zacisk SVCE. Gdy iony zostanie tryb konfig zacznie migac zielona

dioda, co oznacza, ze mozesz ustawic czuto$¢ czujnika mikrofalowego.

Sygnalizacja w trybie konfigurowania

Ponizej opisany zostat sposob dziatania diod LED podczas konfigurowania poszcze-

golnych czujnikow.

Czujnik mikrofalowy

Zielona dioda - miganie informuje o konfigurowaniu czujnika mikrofalowego, czestotiiwos¢
migania o czutodci (wyzsza czestotliwo$¢ migania = wyzsza czutos¢ czujnika),

20ita dioda - sygnalizuje wykrycie ruchu — $wieci przez 2 sekundy.

Czujnik PIR

20ita dioda - miganie informuje o iu czujnika PIR, czestotliwo$¢ migania
0 czulodci (wyzsza czestotliwo$¢ migania = wyzsza czutosc czujnika),

Zielona dioda - sygnalizuje wykrycie ruchu - $wieci przez 2 sekundy.

Czujnik zmierzchu

czerwona dioda — miganie informuje o konfigurowaniu czujnika zmierzchu, czesto-
tliwos¢ migania o ustawionym progu detekji (wyzsza czestotiwos¢ migania =
wyzszy prog detekcji),

26ita dioda - $wiecenie informuje o spadku natezenia $wiatta ponizej progu

Osiagnigcie dolnej lub gomej granicy zakresu regulacji jest sygnalizo-
[ | wane swieceniem diody LED przez 3 sekundy.

g przy pomocy przyciskow czujki
Naciskajac przyciski - (zmniejszenie wartosci) i + (zwigkszenie wartosci) ustaw czulos¢
/ prog detekeji czujnika.

K | Jed iShigcie pryciskow - i + powoduj 6
. ustawien fabrycznych dla konfig g czujnikar.. " ytrzymani
weisnigtych przyciskow przez okres 3 sekund przywrdci ustawienia
fabryczne dla wszystkich czujnikow.

Krétkie nacisniecie przycisku MODE umoZliwia przejscie do konfigurowania kolejnego
czujnika. Czujka poinformuje miganiem odpowiedniej diody, kidry czujnik jest aktualnie
konfigurowany (patrz ,Sygnalizacja w trybie konfigurowania’).

Konfigurowanie przy pomocy pilota OPT-1 [OPAL Plus]

~ przykreé uchwyt montazowy do styku sabotazowego (rys. 8-1), Skieru piota na czujke inaciskajac pryciski @ (zmniejszenie wartosci) i O (zwigkszenie
- zal62 nakladke zwigkszajaca powierzchnig styku (rys. 8-1), wartosc) ustaw czulos¢/prog deteki czujnika.
- przykrec calos¢ do podstawy uchwytu kulowego (rys. 8-Il).
2. Przeprowadz kabel przez otwér w ramieniu uchwytu. Ol | Nacisnigcie przycisku A spowoduje przywrdcenie ustawien fabrycz-
3. Przymocuj uchwyt kulowy przy pomocy kotkw i wkretow do $ciany (rys. 8-IV). | nych konfigurowanego czujnika.
4. Przeprowadz kabel przez otwor wykonany w podstawie obudowy.
5. Przy pomocy wkretdw przymocuj podstawe obudowy do uch )(1ys. 10). Naciskajac przycisk Hl (nastepny czujnik) lub I (poprzedni czujnik) przejdz do
Podtaczeni styku 2

Ze styku wyprowadzone sa trzy przewody:
- czamy - przewdd wspolny,
- niebieski - przewod dla obwodu NC,
- szary - przewod dla obwodu NO.

Styk sabotazowy mozna podtaczy¢ dowyjscia sabotaz (TMP) na plytce
elektroniki lub podiaczyc do dodatkowego obwodu sabotazowego.
KONFIGUROWANIE CZUJKI

W czujce mozesz programowac parametry pracy kazdego czujnika niezaleznie:
- czuto$¢ detekeji czujnika mikrofalowego,
- czuto$¢ detekji czujnika PIR,
- prog detekcji czujnika zmierzchu [OPAL Plus].

Kazdy z czujnikow ma 16 progow czutosci.

Rysunek 11 przedstawia obszary detekcji czujki ruchu (a - minimalny, b - domysiny,
¢- maksymalny, d - strefe podejécia).

Rysunek 12 ilustruje sposéb dziafania czujnika zmierzchu. Na osi czasu zaznaczone
jest opoznienie czasowe T (w trybie pracy T=15 min, w trybie konfigurowania T=3 s).
Oznaczona na rysunku litera H histereza natezenia $wiatta oraz opdznienie czasowe
sprawiaja, Ze czujnik jest odporny na krétkotrwate i przypadkowe zmiany natezenia $wiatla.
Tabela 1 przedstawia wartodci natgzenia $wiatfa dla trzech progéw detekcji czujnika.

konfigurowania kolejnego czujnika. Czujka poinformuje miganiem odpowiedniej diody,

ktory czujnik jest aktualni igurowany (patrz wirybie
Zakoriczenie trybu konfigurowania

Nacisnij na 2 sekundy przycisk MODE znajdujacy sig na plytce elektroniki lub zdejmij
masg z zacisku SVCE.

9

Jezeli tryb konfigurowania zostat uruchomiony przy pomocy
przycisku MODE, zostanie wylaczony automatycznie po 20 minutach
od ostatniej operacji wykonanej przez uzytkownika.

URUCHOMIENIE | TEST ZASIEGU

1. Wiacz zasilanie. Wszystkie diody LED zaczng migac na przemian przez 40 sekund,
sygnalizujac rozruch czujki.

2. Gdy diody przestana migac, sprawdz, czy poruszanie sig w obszarze detekcji
czujki spowoduje uruchomienie przekaznika alarmowego oraz zaswiecenie
czerwonej diody.

Oddzielne testowanie czujnikow

ie czujnikéw przep sie w trybie konfig czujki. L

trybu, wybdr czujnika oraz sposob zmiany zakresu czutodci zostaly opisane szczegéowo

w rozdziale ,Konfigurowanie czujki".

1. Uruchom tryb konfigurowania.

2. Wybierz czujnik do testu.

3. Sprawdz, czy poruszanie sig w nadzorowanym obszarze spowoduje uruchomienie
przekaznika ) oraz za$wiecenie diody sygnal i

4. Wrazie potrzeby zmien czulo$¢ i ponownie sprawdz dziatanie czujnika.

|l' 2

1] ~
2.4 m-
0
x Y,
12] N

H OFF~

ON H ON

=

Y

=

INSTALLATION

A Disconnect power before making any electrical connections.
If the detector is to be pet immune, it should be mounted at 2.4 m
height with no vertical filt. It is especially important when mounting
on a ball bracket.

+ Install the detector at the recommended height (Fig. 3-1).
+  Iftraffic nearby or objects moving out of the protected area cause an alarm,
;"n:gvestr‘lle)z detector slightly downwards or reduce the detector sensitivity
ig. 3-1I).
+  Install the detector so that the expected movement of an intruder will be across
the coverage pattern (Fig. 3-lll).
+ Don'tinstall the detector closer than 3 meters from the moving objects
(eg. tree branches, bushes, laundry etc.) (Fig. 3-1V).
+ Don't direct the detector on reflective surfaces or on fans or a heat sources
(Fig. 3-V).
When putting two or more cables into the enclosure, it is advisable
to place them in heat shrink tube. It reduces the risk of getting water
into the enclosure.

Remove the front cover (Fig. 4).

Remove the electronics board (Fig. 5).

Make the opening for cable in the enclosure base.

Mount the enclosure base to the wall (see: “Wall mounting’), to the angle bracket
(see: “Angle bracket mounting’) or to the ball bracket (see: “Ball bracket mounting”).
In Figure 6 possible ways of mounting the detector are shown.

5. After mounting the detector, fix the electronics board.

6. Connect the wires to the corresponding terminals.
7

8.

1

2.
3.
4

Configure the detector (see: “Detector configuring”).
. Replace the cover.

Wall mounting

1. Runthe cable through the opening in the enclosure base.

2. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the enclosure base to
the wall

Angle bracket mounting

1. Attach extra tamper contact:
—screw the holder to the tamper contact (Fig. 7-l),
—screw the tamper unit to the enclosure base (Fig. 7-I1l).

. Figure 7 shows mounting the tamper contact in one of two available
positions. The place of tamper contact installing depends on the way
of angle bracket mounting. If the tamper contact s to be installed in
the other position, place tamper contact holder on the other side.

Prepare openings in the bracket for screws and a cable.
Pass the cable through the prepared opening.
Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the bracket to the wall.
Run the cable through the opening in the enclosure base.
Using screws, fasten the enclosure base to the bracket (Fig. 9).
all bracket mounting
Attach extra tamper contact:
—screw the holder to the tamper contact (Fig. 8-)),
—put the unit making the surface bigger on the tamper contact (Fig. &-1),
- screw the tamper unit to the ball bracket (Fig. 8-I1l).
2. Runthe cable through the opening in the handle of the bracket.
3. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the ball bracket to the wall
(Fig. 8-IV).
4. Runthe cable through the opening in the enclosure base.
5. Using screws, fasten the enclosure base to the ball bracket (Fig. 10).
Connecting the additional tamper contact
The additional tamper contact is provided with three wires:
— black — common wire,
~blue - wire for NC circuit,
- grey - wire for NO circuit.
The tamper contact can be connected in series to tamper output (TMP) on detector
electronics board or to additional tamper circuit.

DETECTOR CONFIGURING

The detector allows you to configure working parameters of each sensor separately:
- detection sensitivity of the microwave sensor,
—detection sensitivity of the PIR sensor,
— detection threshold of the dusk sensor [OPAL Plus].

Each sensor has 16 sensitivity thresholds.

Figure 11 shows the coverage areas of the motion detector (a — minimum, b - default,
¢—maximum, d - creep zone).

Figure 12 shows the way the dusk sensor operates. On the timeline the T time delay
is presented (in operating mode T=15 min, in configuring mode T=3 s). lllustrated with
the letter H light intensity hysteresis and time delay make the sensor immune to short
and accidental changes of light intensity. Table 1 presents light intensity values for
three detection thresholds.

SmooEwN

ntensity [Ix]

Detection threshold Turning off [P,
minimum 170
default 25 100
maximum 30 80

. All parameters set in the configuring mode are written in the detector
[ | non-volatile memory and are retained even after power loss.
If the detector is to be pet immune, for the infrared and microwave
sensors do not set the detection sensitivity higher than default.

Starting configuring mode

Press MODE button on the detector electronics board for 2 seconds or apply the com-

mon ground to the SVCE terminal. After starting the configuring mode, the green LED

starts to blink, it means that you can configure the sensitivity of the microwave sensor.

Signaling in the configuring mode

The way in which LEDs operate during configuring of the sensors is as follows.

The microwave sensor

green LED - blinking informs of microwave sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),

yellow LED - signals motion detection - ON for 2 seconds.

The PIR sensor

yellow LED - blinking informs of PIR sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),

green LED - signals motion detection — ON for 2 seconds.

The dusk sensor

red LED - blinking informs of dusk sensor configuring, blinking frequency informs on the
set detection threshold (higher blinking frequency = higher detection threshold),

yellow LED - ON when the light intensity is below the set threshold.

Configuring by means of the detector buttons

By pressing buttons - (value decreasing) and + (value increasing) set the sensitivity /
detection threshold of the sensor.

Reaching the bottom or top limit of adjustment setting
is indicated by the LED which is ON for 3 seconds.

Pressing buttons - and + simultaneously restores default settings
for the configured sensor. Keeping the buttons pressed
for 3 seconds restores default settings for all sensors.

Pressing MODE button briefly allows starting configuring of another sensor. Blinking
of the proper LED will indicate which sensor is being configured (see: “Signaling in
the configuring mode”).

Configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus]

Point the keyfob towards the detector and by pressing buttons @ (value decreasing) and
O (value increasing) set the sensitivity / detection threshold of the sensor.

| Pressing the button A restores default settings
[ | for the configured sensor.

By pressing I (the next sensor) or O (the previous sensor) go to another sensor

configuring. Blinking of the proper LED will indicate which sensor is being configured

(see: “Signaling in the configuring mode”).

End of configuring mode

Press MODE button on the electronics board for 2 seconds or remove the common

ground from the SVCE terminal.

If the configuring mode was activated by means of the MODE button,
it is automatically exited after 20 minutes since the last operation

performed by the user.

START-UP AND WALK TEST

1. Power-up the detector. All LEDs will begin altemately blinking for 40 seconds,
which indicates the detector warm-up.

2. When the LEDs stop blinking, check that moving within the coverage area will
activate the alarm relay and make the LED light up red.

Separate testing of sensors

Testing of the sensors is done in the detector configuring mode. Starting the mode,

choosing the sensor and the way of changing sensitivity are described in detail in

the chapter “Detector configuring”.

1. Start the configuring mode.

2. Choose the sensor to be tested.

3. Check that moving in the coverage area will activate the alarm relay and make
the violation signaling LED light up.

4. Ifitis needed, readjust sensitivity and check the sensor operating.

BCTAHOBNEHHA IHTeHCHBHICTB cBiTNa [nK]

A Mig sac YCIX €NeKTPHAHAX 3'eAHaHb mac 6yt BUABMEHHS Brntouents [P,,] Bukniosens [P ]
BUMKHEHUM.
FAkuo cnoBiluyBay Mae GyTy CTiitkM A0 PyXy TBapUH, Bil Mac byTH MiHiMansHUit 10 170
BCTaHOBNEHWH Ha BucoTi 2,4 M, 6e3 Bj no i. Maiite
Lie Ha yBasi, PV MOHTAXi Ha Ky it i 33 3aMOBHYBAHHSM 25 100

+ BcranosiTb CnosiluyBay Ha pexomeraoBaHy ucoTy (Man. 3-). MaKCAMBTIbH %0 8

+ FlKkwo Benukwit pyx o6'eKTiB 3a MeXami 30HY BUSBNEHHs abo
B GeaniocepeaHiit GnuabkocTi Bi TepUTOpI, LLO OXOPOHRETBCS,
BUKTMKaE TPUBOTY, HeoBX{HO HanpaBUTH CrOBLLYYBaY TPOXA
BHY3 260 3MEHLLIMTI YyTIUBICTL BUsIBNEHHS (Man. 3-11).

+ Haifkpawyi ymosu poBioTw cnosilLysaya byayTb ToAi, Konw ouikysauit pyx

P ne it fo crosiluysaya (Man. 3-lll).

+ He BeTaHoBnioiiTe CMIOBILLYBaY Ha BiACTaHi MeHLLe 3 M Bin 06'exTia,
fKi MOXYTb pyXaTuCh (HanpuKkra, rinku Aepes, Ky, Ginuana Ta iwe)
(man. 3-V).

+  Tlig vac BCTaHOBNEHHS He CKEPOBYIATE CMIOBILLYBAY Ha AXepena Tenna
1 BIXOAM CUCTEMI KOHMLIIOHYBAHHS! MOBITPS, @ TAKOX Ha npeaMeTH,
fKi MOXYTb BibuBaTh CBITNO (Man. 3-V).

flkwo B kopnyc ninaonn'rbcn_lnsa a6o KinbKa kabenis,

e

p y ix B Tep it Tpy6L.
Lle 3HMKYE U3tk nonanaHHs BOAM B KOpNyC.

Bigkpuitre kopnyc (man. 4).

[lemorTyiiTe nnaty enexTpokikv (Man. 5).

Migrotyire oTeip Anst kaBenio B 0cHOBI kopnycy.

TpwKpiniTb 0CHOBY Koprycy A CTiM (auB. «MoHTax Geanocepeatbo Ha CTikiy),

710 KyTOBOTO KPOHLUTEIHY (aviB. Ha KyTOBMiA Kp! iiH») abo
il i THY)

1

2.
3.
4

. Bci napamerpu, siki Gynu iy pexumi Hanawry| 3
1 y B i naw'aTi cnogi i36epi

HaBITb NiCNA Bify'€AHAHHS KUBNEHHS.

SIKwo cnoilLyBay Mae ByTH CTilikuM A0 pyXy TBapUH, Ans I4-
i HBY-cnogiluyBavis He BCTaHOBNI0iiTe Birblu BUCOKY
YyTAUBICTb BUSIBIIEHHS, HiX 32 3aMOBYYBaHHAM.

3anycK pexumy HanawTyBaHHs

Haruchib kvonky MODE Ha nnari crioiliyyBada npoTAroM 2 CekyHz, a0 3amKkHiTb knemy

SVCE Ha macy 0 B. Mpv 3anycky pexvMy HanaLLTyBaHHS, 3eN1eHwit CBITN0Aion NouMHae

MepexTiT. Lie 03Hayae, 110 MOXHa HanaluTysav yyTnusicTb HBY-crosiluysaya.

CurHanizauisi B peXuMi HanawTyBaHHs

Hukye onucyeTses cnocib poBoTi CaiTnopioiB Py HanalLTyBaHH OkpeMiX AaTuukis.

HBY-cnosiusysay

3eneHwil CBITNOAIOA - MepEXTIHHS NOBILOMASE NPO HaNALLTYBAHHS MiKpOXBUNLOBOTO
CMOBILLlyBaYa, 4acToTa MEPEXTIHHS — Npo YyTAMBICTb (6inbLu BUCOKa YacToTa
MepexTitHs = GiMbLL BUCOKA YyTIMBICTb COBILLBaYa),

KOBTHIA CBITNOAOA — IHAVKALYA BUSBNEHHS PyXy — CBITUTLCS NPOTATOM 2 CEKyHA.

ppasep iy
KOBTWiA CBITNOAIOA — MEPEXTIHHS NOBIAOMASE NPO HanaLLTYBaHHS iHdpayepBoHoro

710 KyTbKOBOTO Kp (avs. «B Ha P
MantoHok 6 npefcTaBnse MoXnMai cnocoby YCTaHOBKY CMOBILLyBaYa.
5. Ticns BCTAHOBNEHHS CMIOBILLYBaYa, MPYKPIITL MraTy ENeKTPOHIKN.
6. MMin'enaitte NPOBOAW A BIANOBIAHNX KNeM.
7. HanawryiTe cnogiliyBay (aue. «HanalTyBanHs croilLyBavan).
8. Bakpuitte Kopnyc CroBiLLyBaYa.

MoTax 6e3nocepesHLo Ha CTiHi

1. TIporsirkitb kabenb Kpisb OTBIP, AKVIA NArOTOBNEHHIA B OCHOBI KOpNycy.

2. 3a fonomoroio Luypynis Ta po3nipHux AtoBenis npukpiniTs OCHOBY koprycy
10 CTiHu.

BraHOBNEHHA Ha KyTOBMI KPOHLITEIH

1. BCTaHOBITb AOAATKOBI/ TAMMEPHYIA KOHTAKT:
~ MIpUKPINiTB KPOHLLTEIH 30 TaMMEPHOro KoHTaKTy (Man. 7-l),
~ npukpiniTb L AeTani 4o ocHosu koprycy (man. 7-lll).

. Mantoxok 7 np KOHTaKTy

B OJHOMY 3 JBOX MOXIIMBMX nonoXeHb. Micuie MoHTaxy TamnepHoro
KOHTaKTY 3aneXwTb Bifj Cnocoby BCTaHOBNEHHS kyTOBOro
KPOHLUTEIHY. KIL40 TAMNEPHMIA KOHTAKT Mae GYTH BCTaHOBEHHi
B iHwe i ana KOHTaKTY NOBUHHO
3HaXOAUTUCH 3 IHLLOK CTOPOHM.

Tigrotyiite 0TBOPK ANst LWypYNiB | KaGenio B KPOHLLTEIHI.
[pOTSrHTL Kabenb Kpiab MiAroToBRERWI OTBip.
3a J0noMOroto Lwypynia Ta poanipHix AtoGenis MpukpiniTs
OCHOBY KOPMYCY A0 CTiHu.
[poTArHiTL Kabenb Kpiab OTBIP, skl MATOTOBNEHMI B OCHOBI KOMYCY.
3a 10MoMOroto LuypyNiB MPUKPINiTb OCHOBY KOPYCY A0 KPOHLLTEIHY (Man. 9).
Ha W Kp: W
1. BCTaHOBiTb 4OAATKOBI TAMMEPHYIA KOHTAKT:
— TpyKpiniTb KPOHLLTeIRH 10 TAMNEPHOTO KOHTAKTY (Man. 8-I),
~ BCTaHOBITb HaKNaKy ANA 36ibLUEHHs KOHTAKTHOI oBepXHi (Man. 8-l),
— MIPUKDINITB BCI (4TO 3HAYNT «BCI»?) 40 OCHOBI KYMILKOBOFO KDOHLLITEMHY
(an. 8-I).
2. TIpoTArHiT kaBerb Kpisb OTBIp B TPUMaYi KPOHLLTENHa.
3. 3a onoMoroio LLypynia Ta poanipHix AoBenia MpUKpiniTb KPOHLLTENH A0 CTiHv
(man. 8-1V).
4. TlpoTsrHiTb kaBenb Kpisb OTBID, SVA MArOTOBNEHWV! B OCHOBI KOpMyCY.
5. 3a onomororo Luypynis NPUKPINiTL OCHOBY KOPMYCY A0 KDOHLLTENHY (Man. 10).
MNipy KOHTaKTy
3 TaMnepHOrO KOHTaKTY BUBE/IEH TPV MPOBOJM:
— YOPHuUY - 3aranbHuit NPoBIA,
~ CuHiit - nposia Ans wneiicyy NC,
— cipuit - nposia Ans wneiicpy NO.
‘TamnepHuit KoHTaKT Moxe ByT 3'eaHaHwiA nocniAoBHO A0 TamnepHoro sixoay (TMP)
Ha ninati abo Moxe ByTw niy eaHaHuii A0 AOAATKOBOTO TamMnepHoro Lwnevidy.

EOIN)

oo

, 4acTOTa MepexTiHH] — Npo YyTnuBicTb (6inblu BUCOKA YacToTa
MepexTiHHs = GiMbLL BUCOKA YyTIMBICTb COBILLYBaYa),

3eNeHMiA CBITNOAIOR — IHAVIKALYA BUSBNIEHHS PYXy — CBITUTLCS POTATOM 2 CEKyHA.

[flam4uk cymirox

YePBOHMiA CBITNOAION — MepeXTiHHS NOBIROMIIAE NP0 HANALLTYBAHHA AAT4MKA CYTIHOK,
yactoTa MepeXTiHHR - npo BCTaHOBMEHUi nopor BUABNEHHA (BMCOKH yactoTa
MepEXTHHS = BUCOKWIA MOPOr BUSBMEHHS),

KOBTHIA CBITNOAIOA — CBIYEHHS MPOB; mpo i i caitna
HYK4E TIOPOTOBOTO 3HAUEHHS.

Caitnopiop curHanisye npoTArom 3 cekyHA AOCATHEHHS HUKHBOrO
b0 BepXHBOTO PIBHS AiaNa3oHy HANAWTYBaHHS.

HanauwTyBaHHs 3a JOIOMOr0K0 KHOMOK CMIOBIlLlyBaya
HaTuckatouw KHOMKv — (3MEHLLIEHHS 3Ha4eHHS) i + (36NbLLIEHHS 3HAYEHHS) BCTAHOBITL
YyTIVBICTb / NOPIF BUSIBNEHHS! CTIOBLLlBaYa.

Opi -i+ i i
HanawTyBaHHs ANA CNOBIlLyBaya, Sikui nporpamyeThes, HatueHiTh
i it YTi KHOMKM Ny 3 ceKyHp, o6 BiAHOBUTH
y Ans Beix i iB.

Koporke HaTvickarHs kHonku MODE 703sonse nepeiii 10 HanalLTyBaHHA HaCTynHoro
crosiluysaa. MpucTpiit noBiROMNsiE MepeXTiHHsM CBITNIOAIoAY NPo CroBilLyBaY, fkuit
TIpOrpaMyETLCS! B AaHHii MOMEHT (3B «CUTHr3aLjis B PEXVMI HaNalLTyBaHHAY).
HanawryBatHs yyTnuBocTi 3a gonomoroto [4-6penka OPT-1 [OPAL Plus]

Ci 6Bpenok jllyBay i KHOMKN @ 3Haverks)i O
(36inbLUEHHS 3HA4EHHS) BCTAHOBMTA YyTAMBICTb / NOPIT BUSBNEHHS ANS COBILLYBaYa.

HatucHy kHonKy A Ans BiAHOBNEHHS 3aBOACHKYX HANAILTYBaHb
1 CroBilLyBaya.

Haructymu k+onky I (HacTynkui crosil ) abo O peaHMit CrioBiLLyBa),
1406 nepeiiTi 710 HanaLLTyBaHHs! YeproBoro CrioiliyBaya. CriogiliyBay noBijoMnsie
MEPEXTIHHAM CBITNOAIOAY MPO CMOBiLLyBaY, sikMil aKTyansHO MPOrpaMyeTsCst (AuB.
«CHrHaniaaLjis B pexuMi HanalTyBaHHs»).

3aBepLUEHHs PEXUMY HaNaLITYBaHHs

HarvcxiTs npotsirom 2 cexya kxonky MODE, Sika Haxoau s Ha nnari, a6o sin'eataiTe
Bi Macu konTakT SVCE.

Ko pexum y sl KHOMKM
MODE, BiH 6y/e 3aBepLUeHUit aBTOMATU4HO Yepe3 20 XBUNMH nicns
0CTaHHBOI Onepavji KopucTyBayeM.

3ANYCK | TECT PAZIYCY [l
1. YBIMKHITS XuBeHHs. Bei caitnogioau o yepai MepexTsTs npotsrom 40 cexyHa,

HANALITYBAHHA CMOBILLYBAYA

TapameTpy KoXHoro Crogil MOXHa 3anpe ).
— YyTnuBICTb BUABNEHHs Ans HBY-cnosiuyysava,
— YyTIUBICTb BUSBNEHHS Ans [4-cnosiluysaya,
~ riopir BUABNEHHS Ans AaTunka cyTiHok [OPAL Plus].

Koxen crosiluysay mae 16 noporis 4yTaMBoCTi.

ManioHok 11 np 30Hy i PyXy (a = Mii
b-3a i ,C— d - 30Ha nig cogi ).

ManioHok 12 npezcransie cnocib poboTi aTuuKa cyTiHok. Ha oci yacy nokasana satpumka
T (B poBovomy pexvmi T = 15 X8, B pexumi HanaluTysarHs T = 3 ¢). 3a3HaueHuit Ha
MarnioHKy ik H ricTepeaic iTeHCHBHOCT CBITNa, a TaKkox 3aTpuMKa pobuTb CrosilLlyBay
GirbLu CTiliKiM £O MUTTEBMX i BUNAAKOBHX 3MiH iHTEHCUBHOCTI CBiTna. Tabnmus 1
MPEACTABASE 3HAUEHHS HTEHCHBHOCTI CBITNA ANS TPBOX NOPOriB BUSBNEHHS AaTYMKA.

U 3anyck .
2. Konu caitnogionu nepectanyTb MEpexTiTh, nepesipTe, LLO PyX B 30Hi BUSBNIEHHS
CrioBiLLlyBaYa aKTUBYE Pene TPVBOTV Ta BUKIMKAE CBIYEHHS YEPBOHOTO CBITNoAioaa.

TecTyBaHHs OKpEMHiX CnoBillyBayiB

TecTyBaHHs! CMIOBiLLYBaYiB BUKOHYETBCS Y PEXUMI HANALLUTYBaHHS CTIOBILLyBaYa.

BnioveHHst peximy, BuGip cnosilLlyBava, a Takox cnocit Mikv AianasoHy YyTausocTi

AOKNaHO OnMCaHi B po3aini ,HanalLTyBarHs cnogilLysava’.

1. 3anycTiTb PEXMM HanaLLTYBaHHS.

2. Bubepitb crosiuysay ans Tecty.

3. Tepesipte, W pyx y paaiyci Al CoBiLLlyBaya npu3Beze A0 BBIMKHEHHA TPUBOXHOTO
Perie ybOro CrioBilLlyBaya i 10 3aropaHHs CBITNoAiona Ans iHaikawlii nopyLUeHHS.

4. S0 HeobXiaHo, 3MiHITb YyTNUBICTb, a NIOTiM NepeipTe pooTy CroBilLlyBaya.

MONTAGE

ﬂ Alle elektrischen Anschliisse sind bei abgeschall
Stromversorgung auszufiihren.
Soll der Melder die Haustiere erkennen, dann montieren Sie ihn in

einer Hohe von 2,4 m senkrecht ohne Abweichung. Beachten Sie es
besonders bei der Montage an der Kugelhalterung.

+ Montieren Sie den Melder in der empfohlenen Hohe (Abb. 3-1).

+ Wird der Melder wegen einem groRen StraRenverkehr oder wegen anderen
Objekten, die sich auBer seiner Reichweite bewegen, einen Alarm melden,
richten Sie den Melder leicht nach unten oder machen Sie die Empfindlichkeit
des Melders geringer (Abb. 3-l1).

+ Die besten Betriebsbedingungen des Melders sind dann, wenn die eventuelle
Bewegung des Ei senkrecht zu den Detekti des Melders
erfolgt (Abb. 3-11).

+ Installieren Sie den Melder nicht in Plétzen, in welchen die Entfernung
von sich bewegenden Objekten (z.B. Aste, Straucher, Wasche usw.)
kleiner als 3 mist (Abb. 3-V).

+  Richten Sie den Melder weder auf Objekte, die das Licht zurlickwerfen knnen,
noch auf Ventilatoren oder auf Geréte, die Warme emittieren (Abb. 3-V).

Lichtstarke [Ix]
Erkennungsschwelle Ausschalten [P.]
minimal 10 170
i I 25 100
maximal 30 80

. Alle im Konfigurationsmodus eingestellten Parameter werden im
nichtfliichtigen Speicher des Melders gespeichert und bleiben auch

nach dem Stromverlust gespeichert.

Soll der Melder Haustiere erkennen, dann stellen Sie fiir den

Mikrowellen- und nicht hhere Erk

als voreingestellt.

Aktivierung des Konfigurationsmodus

Halten Sie den Taster MODE auf der Elektronikplatine des Melders 2 Sekunden lang
gedriickt oder schiieBen Sie die Masse an die Klemme SVCE an. Nach der Aktivierung
des Konfigurationsmodus fangt die griine LED zu blinken. Es bedeutet, dass Sie die
Empfindlichkeit des Mikrowellensensors einstellen konnen.

iserung im Konfigurat
Unten wurde die Funktionsweise der LEDs bei der Konfiguration der Sensoren

Sollen durch das Gehause zwei oder mehrere Kabel durchgefiihrt
1 werden, empfehlen wir sie mit einem 2u iiberzi
Es wird das Risiko verringern, dass Wasser ins Gehéuse eindringt.

Mikrowellensensor
riine LED - das Blinken informiert tiber Konfiguration des Mikrowellensensors, das

1. Ofinen Sie das Gehduse (Abb. 4). o et Empindlchiei(chere Bnkiequen: = honere Emprndichio
2. Nehmen Sie die Elektronikplatine heraus (Abb. 5). des Ser?sors), N
3. Bohren Sie einen Loch in der Gehauseunterlage fiir das Kabel. gelbe LED - signalisiert die Bewegungserkennung - leuchtet 2 Sekunden lang.
4. Fixieren Sie die Gehauseuntenag(_e an der Wand (siehe: ,Montage direkt an der Infrarotsensor

Wand’), an der Winkelhalterung (siehe: Montage an der Winkelhalterung’) oder gelbe LED - das Blinken informiert tiber Konfiguration des Infrarotsensors, das

an der Kugelhalterung (siehe: ,Montage an der Kugelhalterung’). In der Abbildung Bi {iber E it (hohere Blink 2=hohere E i

6 wurden mdgliche Montagearten des Melders dargestellt des Ser:sors),
5. Nachdem Sie den Melder angebracht haben, montieren Sie die Elektronikplatine. griine LED - signalisiert die Bewegungserkennung - leuchtet 2 Sekunden lang.
6. Schiieen Sie die Leitungen an entsprechende Schraubenk an. N
.. Konfigurieren Sie den Melder (siehe: ,KONFIGURATION DES MELDERS). rote LED - das Biinken informiert tiber Konfiguration des D&mmerungssensors, da
8. SchlieRen Sie das Gehause des Melders. i iiber ei

Montage direkt an der Wand

1. Filhren Sie das Kabel durch den Loch in der Gehauseunterlage durch.

2. Mit den Spreizdiibeln und Schrauben bringen Sie die Gehd e
an die Wand an.

Montage an der Winkelhalterung

1. Montieren Sie den zusatzlichen Sabotagekontakt:
- schrauben Sie die Halterung an den Sabotagekontakt an (Abb. 7-1),
- schrauben Sie das Ganze an die Gehauseunterlage an (Abb. 7-ll).

In der Abbildung 7 die Montage des Sabotagekontaktes in einer

q liber E (héhere Blinkfreq =
hhere Erkennungsschwelle),

gelbe LED - das Leuchten informiert, dass die Lichtstérke unter die Erkennungsschwelle
gefallenist.

| Beim Erreichen der unteren oder oberen Erkennungsschwelle wird
[ | die LED 3 Sekunden lang leuchten.

Konfiguration mit Hilfe der Taster im Melder
Driicken Sie die Taster - (Verringerung des Wertes) und + (Erhdhung des Wertes), um

von zwei moglichen Positionen. Der des

héngt von der Montageart der Winkelhalterung ab. Soll der
Sabotagekontakt in der anderen Position montiert werden, dann
befestigen Sie die Montagehalterung auf der anderen Seite.

Bohren Sie Lécher in der Halterung fiir Schrauben und fiir das Kabel.

Fiihren Sie das Kabel durch den Loch durch.

Bringen Sie die Winkelhalterung mit Spreizdiibeln und Schrauben an die Wand an.
Fiihren Sie das Kabel durch den Loch in der Gehauseuntertage durch.

. Befestigen Sie die Gehduseunterlage mittels Schrauben an die Halterung (Abb. 9).

Montage an der Kugelhalterung

1. Montieren Sie den zusatzlichen Sabotagekontakt:

- schrauben Sie die Halterung an den Sabotagekontakt an (Abb. 8-1),

- (SELZ!?% Slie die Kappe fiir VergroRerung der Oberflache des Kontaktes

- schrauben Sie das Ganze an die Unterlage der Kugelhalterung (Abb. 8-I1f).
Fiihren Sie das Kabel durch den Loch im Am der Halterung durch.

Bringen Sie die' izdiibeln und Schrauben an die Wand an (Abb. 8-1V).
Fiihren Sie das Kabel durch den Loch in der Gehauseunteriage durch.

Befestigen Sie die Gehauseunterlage mittels Schrauben an die Halterung (Abb. 10).

des
Aus dem Sabotagekontakt sind drei Leitungen gefiihrt:
- schwarz - gemeinsame Leitung,
- blau - NC-Leitung,
- grau—NO-Leitung.
Den Sabotagekontakt kann man seriell an den Sabotageausgang (TMP) an der
E ikplatine oder an die zusatzliche Sat hleife anschiiey

S oswn

> s N

KONFIGURATION DES MELDERS
In dem Melder konnen Sie die Betriebsparameter jedes Sensors unabhangig pro-
grammieren:
- Empfindiichkeit des Mikrowellensensors,
— Empfindiichkeit des Infrarotsensors,
- E des D ors [OPAL Plus].
Jeder der Sensoren hat 16 Erkennungsschwellen.

die E1 ichkeit / Erkennungsschwelle des Sensors einzustellen.
Um den konfigurierten Sensor auf i 2uriickzu-
1 setzen, driicken Sie gleichzeitig die Taster - und +. Um alle Sensoren

auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen, halten Sie beide Taster 3
Sekunden lang gedriickt.

Um zur Konfiguration des néchsten Sensors iberzugehen, driicken Sie kurz den Taster
MODE. Der Melder wird durch Blinken der entsprechenden LED informieren, welcher
der Sensoren gerade konfiuriert ist (siehe ,Signalisierung im K dus’).
Konfiguration mit Hilfe des Handsenders OPT-1 [OPAL Plus]

Richten Sie den Handsender auf den Melder und driicken Sie die Taster @ (Verringerung
des Wertes) und O (Erhohung des Wertes), um die Empfindlichkeit/ Erkennungsschwelle
des Sensors einzustellen.

L | Um den konfigurierten Sensor auf Werkseinstellungen zuriickzu-
setzen, driicken Sie den Taster A.

Driicken Sie den Taster Bl (nachster Sensor) oder O (voriger Sensor), um zur
Konfiguration des folgenden Sensors iiberzugehen. Der Melder wird durch Blinken der
entsprechenden LED informieren, welcher der Sensoren gerade konfiguriert ist (siehe
,Signalisierung im Konfigurationsmodus').

Beendigung des Konfigurationsmodus

Halten Sie den Taster MODE auf der Elektronikplatine 2 Sekunden lang gedriickt oder
trennen Sie die Masse von der Klemme SVCE.

Wenn der Konfigurationsmodus mit Hilfe des Tasters MODE aktiviert
wurde, dann wird er automatisch 20 Minuten nach der letzten vom
Benutzer durchgefiihrten Operation ausgeschaltet.

INBETRIEBNAHME UND TEST DER REICHWEITE

1. Schalten Sie die Stromversorgung ein. Alle LEDs werden den Anlauf des Melders
signalisieren, indem sie 40 Sekunden lang abwechselnd blinken.

2. Wenn die LEDs erldschen, ob die Bewegung im Erfassungsbereich den
Alarmausgang aktiviert und die rote Diode aufleuchtet.

In der Abbildung 11 sind die Erfassungsbereiche des Bewe dargestellt I Testen der Sensoren
(a-minimal, b - ¢~ maximal, d - _ Die Sensoren werden im K ionsmodus getestet. Die Ak g des Modus,
Die Abbidung 12 zigtie Funktonswieise des DA  Aufder Zefachseist  Auswahl des Sensors und Methode der Anderung des Empfindichkeitsbereichs wurden
di: pidung Ze‘%ﬂ;(;g (i%nswg\se es a?TfsmrT?%ssi;nsors i Cer 261 S-e}g genau im Kapitel Konfiguration des Melders” beschrieben.
). Die mit dem Buchstaben Hmarkierte Hysterese der Lichtstarke und die Zeitverzogerung ; Aktivieren Sie den Konfigurationsmodus.

hen d Kurzzeitioe und zufalic der Lichistirke. 2 Wahlen Sie den Sensor aus, welchen Sie testen wollen.

or 10 L
Die Tabelle 1 zeigt die Werte fiir die Lichtstarke fiir drei Erken;ungssdwellen des Sensors.

Priifen Sie, ob das Bewegen im geschiitzten Bereich das Alarmrelais aktiviert
und ob die Verletzung mit dem Leuchten der LED signalisiert wird.

4. Falls ntig &ndern Sie die Empfindlichkeit und priifen Sie wieder die Funktion
des Sensors.

MONTAZ

A QOdpojte napajeni pred montazi detektoru.
Pokud ma byt detektor s odolnosti proti malym zvifatiim, musi se
montovat do vySky 2,4 m bez vertikalniho naklonéni. Toto je obzvlasté
dulezité pfi montazi na kulovy drzak.

+ Namontujte detektor do doporucené vysky (Obr. 3-l).
+ Pokud se v okoli objektu vyskytuje provoz nebo pohybuijici se objekty,
presurite mimé detektor dolu nebo snizte citivost detektoru (Obr. 3-11).
+ Namontujte detektor tak, aby pripadny pohyb narusitele byl kolmo
na paprsky (Obr. 3-IIl).
+ Nemontujte detektor blize nez 3 metry od pohybujicich se predmétl
(napF. vétvi stromd, kef, susaku pradia, apd.) (Obr. 3-V)
+ Nesmérujte detektor pfimo na odrazné plochy, vétraky nebo
tepelné zdroje (Obr. 3-V).
Pfi zavadéni dvou a vice kabeli do krytu se doporucuje kabely dat
(B | do smrstovaci buzirky. Snizuje se tim moznost vniku vody do krytu.

1. Ofeviete kryt (Obr. 4).

2. Vyjméte desku s elektronickymi soucastkami (Obr. 5).

3. Vytvoite otvor pro protazent kabelu v zadni ¢asti krytu.

4. Upevnéte zadni ¢ast krytu pfimo na sténu (viz: “MontéZ na zed"); na thlovy drzék
(viz: “MontaZ na Ghlovy drzak’) nebo na kulovy drzak (viz: “Montaz na kulovy
drzak"). Na obrazku 6 jsou znazomény moznosti montaze detektoru.

Po montaZi zadni ¢asti krytu, upevnéte desku s elektronikou.

Pripojte vodice k pfislusnym svorkam.

Nastavte parametry detektoru (viz: “Nastaveni detektoru”).

Uzavfete kryt detektoru.

Montéz na zed
1. Protahnéte kabel vytvorenym otvorem v zadni €asti krytu
2. Pomoci hmozdinek a $roubl pfipevnéte zadni ¢ast krytu ke zdi.
Montaz na dhlovy drzak
1. Pfipevnéte doplfikovy tamper kontakt:
- piiroubuite drzék k tamper kontaktu (Obr. 7-I),
- pridroubuite jednotku tamperu k zadni ¢asti krytu (Obr. 7-I11).

Obrézek 7 znazorfiuje montaz tamper kontaktu v jednom ze dvou
moznych pozic. Umisténi tamper kontaktu zavisi zpiisobu montaze
Gihlového drzaku. Pokud ma byt tamper kontakt namontovan v druhé
pozici, umistéte drzak tamper kontaktu na druhou stranu.

Pripravte otvory v drzaku pro Srouby a kabel.
Protahnéte kabel vytvofenym otvorem.
Pomoci hmozdinek a $roubl pfipevnéte drzak ke zdi.
Protahnéte kabel vytvorenym otvorem v zadni ¢asti krytu detektoru.
. Pomoci Sroubli upevnéte zadni Cast krytu k drzéku (Obr. 9).
Montaz na kulovy drzak
1. Pfipevnéte doplfikovy tamper kontakt:
— piiSroubuite drzak k tamper kontaktu (Obr. 8-1),
- Vlozte soucastku zvétsujici povrch tamper kontaktu (Obr. 8-1),
- priroubuite jednotku tamperu ke kulovému drzaku (Obr. 8-I1l).
2. Protahnéte kabel otvorem vnittkem drzéku.
3. Pomoci hmozdinek a $roubli pripevnéte kulovy drzak k montaznimu
povrchu (Obr. 8-V).
4. Protéhnéte kabel vytvorenym otvorem v zadni ¢asti krytu detektoru.
5. Pomoci $roubl upevnéte zadni ast krytu ke kulovému drzaku (Obr. 10).
Pripojeni pridavného tamper kontaktu
Pfidavny tamper kontakt je vybaven tfemi vodici:
- cemy - spolecny vodic,
— modry - vodi¢ NC obvodu,
- Sedy - vodic NO obvodu.
Tamper kontakt Ize zapojit do série s vystupem tamperu (TMP) na desce elekironiky
nebo jako dalsi tamper obvod.

NASTAVENI DETEKTORU

Detektor umozfiuje nastaveni pracovnich parametr pro kazdy senzor zviast:
- citlivost detekce mikrovinného senzoru,
- citlivost detekce PIR senzoru,
—Uroven osvitu soumrakového senzoru [OPAL Plus).

Kazdy senzor mé 16 kroku Grovni.

Obrézek 11 znézorfiuje oblast pokryti pohybového detekioru (a - minimum, b - standard,
¢ - maximum, d - podhled).

Obréazek 12 znazorfiuje zplsob funkce soumrakového senzoru. Na casove ose velké
T znézorfiuje zpozdéni (v pracovnim rezimu T=15 min, v nastavovacim rezimu T=3 s).
Pismeno H na obrazku 10 znazorfiuje hysterezi intenzity svétla a spolu s casovym
zpozdénim zaruci odolnost vici kratkodobym vykyvim intenzity svétla. Tabulka 1
znazoriuje hodnoty intenzity svétla pro tfi rozhodovaci Grovné.
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Intenzita svétla [Ix]

Rozhodovaci troveri Sepnuti [P,,] Vypnuti [P ]

minimum 10 170
standard 25 100
maximum 30 80

. Vsechny parametry nastavené v konfiguraénim refimu jsou zapsany
[ | ve stils paméti detektoru a ziistavaji i po ztraté napajeni.
Pokud mé byt detektor imunni viéi malym zvifatiim, nenastavujete
citlivost PIR a MW senzoru vyse nez standard.

Spusténi konfiguracniho rezimu

Pridrzte tlacitko MODE na 2 sekundy na desce elektroniky detektoru, nebo pizemnéte

svorku SVCE. Po spusténi konfiguracniho rezimu zacne blikat zelnd LED, to znamena

moznost nastavit citlivost mikrovinného senzoru.

Signalizace v konfiguracnim rezimu

Zpusob signalizace LED béhem konfigurace senzorti je nésledovny:

Mikrovinny senzor

zelend LED - blikani informuje 0 nastavovani mikrovinného senzoru, frekvence blikani
informuje o nastavené citlivosti (rychlejsi blikéni = vy33i citlivost senzoru),

Zluta LED - signalizace detekce pohybu — sviti po dobu 2 sekund

PIR senzor

Zluta LED - blikani informuje o nastavovani PIR senzoru, frekvence blikani informuje
o nastavené citlivosti (rychlej$i blikani = vyssi citlivost senzoru),

zelend LED - signalizace detekce pohybu - sviti po dobu 2 sekund.

Soumrakovy senzor

¢ervend LED - blikni informuje o nastavovani soumrakového senzoru, frekvence
blikani informuje 0 nastaveném prahu detekce (rychlej3i blikani = vy3Si prah detekce),

Zluta LED - sviti, pokud je intenzita svétla pod nastavenym prahem.

OO | Dosazeni spodni nebo horni hranice nastaveni je znzornéno
rozsvicenim prislusné LED na 3 sekundy.

Nastavovani pomoci tlacitek detektoru
Stiskem tlacitka - (hodnotu snizite) a + (hodnotu zvysite) nastavite citlivost / detekéni
prah soumrakového senzoru.

Rychlym stiskem tlacitka MODE se pfepnete na nastavovani dalsiho senzoru. To
jaky senzor se nastavuje je znazoméno blikanim pfislusné LED (viz: “Signalizace
v konfiguracnim rezimu’).

Nastavovani pomoci ovladace OPT-1 [OPAL Plus]

Namifte ovladaG na detektor a stiskem tlacitek @ (hodnotu sniite) a O (hodnotu
zvysite) nastavte citlivost / detekcni préh senzoru.

Soucasnym stiskem tlacitek - a + dojde k obnové standardnich
nastaveni pro pfisluSny senzor. Soucasnym stiskem tlacitek po dobu
3 sekund dojde k obnové standardnich nastaven pro vSechny senzory.

Stiskem tlacitka A dojde k obnové standardniho nastaveni pro
pfislusny senzor.

Stiskem tlacitek B (dalsi senzor) nebo O (pfedchozi senzor) prejdete na nastaveni
dalsiho senzoru. To jaky senzor se nastavuje je znazoméno blikanim prislu$né LED
(viz: “Signalizace v konfiguracnim rezimu’).

Ukonéenti konfiguracniho rezimu

Stisknéte na 2 sekundy tlacitko MODE na desce elektroniky nebo odpojte spolecnou

zem od svorky SVCE.

Pokud je konfiguracni rezim aktivovan pomoci tlacitka MODE, pak
se rezim automaticky ukonci po 20 minutach od posledniho stisku

tlacitka uzivatelem.

SPUSTENI A TEST CHUZI

1. Zapnéte napéjeni detektoru. Detektor zacne nabihat, to je signalizovano stridavym
blikénim vech LED po dobu 40 sekund.

2. Po doblikani LED, zkontrolujte pohybem ve stfeZeném prostoru, zda dojde
poplachového relé a rozsviceni cervené LED.

Oddélené testovani senzorti

Testovani senzord se provadi v konfiguranim rezimu. Spustte rezim, vyberte senzor

azplisob zmény citlivosti, tak jak je detailné popsan v kapitole “Nastaveni detektoru”.

. Spustte konfiguracni rezim.

Vlyberte senzor, ktery cheete otestovat.

Zkontrolujte pohybem ve stfezeném prostoru, zda dojde poplachového relé

arozsviceni signalizacni LED.

Podle potfeby prenastavte cilivost a zkontrolujte funkci senzoru.

YCTAHOBKA

A Bce aneKTpocoeauHeHs OMKHbI MPOU3BOAUTLCA TOMLKO NPH

OTKIIOYeHHOM 3MEKTPOMMUTaHMM.
Ecnu u3Bewyarenb AOMKeH GbiTb YCTOMYMB K ABIKEHUIO KUBOTHBIX,
BbICOTA MOHTaXa 0NKHA COCTaBNSATL 2,4 M 63 HaKkMoHa no
BepTvkany. Cnepyet NoMHTL 06 3TOM 0COBeHHO B cnyyae
YCTaHOBKM Ha LapOBOM KpOHLLTEiHe.

. cnepyer Hap Vi BbicoTe (puc. 3-).

+ ECTV OXVBTIEHHOE YISO IBVKeHYE BOTIA3N OXPAHSEMOi! 30HbI WV ApyTvie
0GbeKTbI, MepeaiBUTaIoLLYIECS BHe 30Hbl 0GHapYXeHUs, BbI3bIBAIOT NIOXHbIE
TpeBoru, HeoBXOMUMO HanpaBHTh U3BELLTENb CIETKA BHU3 WA YMEHBLLUTD
YBCTBUTENBHOCTH 0GHapyxeHus. (puc. 3-1).

Or

. yeroBust paboTb U3geLL [ , €CTU
i Vi Hapy nepeceyer 30Hy CTP
/ABInKeHus okono 90° o oTHoLLEHMIO K uaseLaTento (puc. 3-1l).
+ He Ha Meblue 3 Mot

p y p
0GBEKTOB, KOTOPbIE MOTYT HaXOZWTLCS B [IBILKEHUH (HAnp., BETKM [iepeBbes, KyCTsl,
Gense v np.) (puc. 3-V).

+ He HanpansiiTe u3geLLiaTeNb Ha OGbEKTB, KOTOPbIE MOTYT OTPaXaTb CBET, & TaKke
Ha wm i yuatolLyte Tenno (puc. 3-V).

Ecnu B kopnyc nopBoaaTcA Aa uni Gonblue kabenei,
I YETCA NPUMERHTL TepMoy TpyGKM.
370 YMeHbLLMUT PUCK NPOHUKHOBEHHS BOAbI B KOPMYC.

OcBeLueHHOCTb [niokc]

Topor o6Hapyxerus Brniovetve [P,,] Buikniovenve [P
MVHUMNbHbI 10 170
110 yMonYaHuio 25 100
MaKCManbHbIA 30 80

. Bce napameTpbl, yCTaHOBNEHHbIE B PEXUMe HaCTPOikH,
[ | sanvcwisaiorca B p i namsTH
W COXPaHAIOTCA AaXe N0CNIE NPONaAaHUA MUTaHMA.
Ecrm u3selyarenb JOMKEH BbITb yCTOI;I\ME K ABMKEHNI0 XWUBOTHbIX,
Ans CBY- v UK-patuvka He ycTaHaBnMBaiTe YyBCTBUTENbHOCTD
0BHapyeHus! Bbllie 3aBOACKOTO 3HaYEHHS.

3anyck pexuma HacTpoiiku

HaxwuTe 1 yaepxuTe Haxatoi B TeyeHwe 2 cexyHa konky MODE Ha nnate u3seluatens
unvt 3amiue knemmy SVCE Ha maccy. Korna Gyaer akTiBupoBaH pexih HacTpoiiki,
HaYHET MHraTh 3eNeHbli cBeroavoA. 9mo (03HA4AET, 4TO MOXHO HACTPOUTb YYBCTBUTENb-
HocTb CBY-natumka.

CHrHanu3aums B pexume HacTpoitku

Hitxe cneqyeT onvicanye CBETOAMOLHO/ MHEMKALIMA BO BPEMS HACTPOVIKM OTAEMbHbIX
JJaTYHKOB.

CBY-damyuk

1. Otkpoitre ropnyc (puc. 4). 3eneHblii CBETOAMOA — BCTIbILKI CBETOAMOAA 03HAYatOT HacTpoiiky CBY-natumka,
2. [lemorTupyie nevatyto nrary (pu. 5). WX 4acToTa MHAMLVMPYET YyBCTBUTENbHOCTL (YacTble BCMbILWKM = BbICOKas
3. MMoaroossTe oTBEpCTUE NO7 Kalenb B OCHOBAHMM Kopryca. YYBCTBUTENBHOCTS),
4. Tpukp KcTeHe (ou.: «MorTax Ha CTene»), Xenmbli [IBIDKEHNS — FOPHT B TEYEHYE 2 CEKYHIL.
K YrTIOBOMY KDOHILTIHY (cM.: «MOHT) Ha LLiapOBOM KDOHLLTE/iHeN) Unv K LUapoBoMy TUK-9amyuk
KpOHLLTeAH (c.: «MoKTX Ha LiapoBOM KpoHLLTeiiHe»). Ha pucyike 6 np eNTblil CBETOAUOR — BCMbILIKM 03HAYaI0T HACTPOVIKY VIK-naTumka, ux yactora

Cnoco6bl MOHTaXa

5. Tlocne TpUKpEINEHH: U3BELLATENIS YCTaHOBUTE MeyaTHylo Maty.
6. MoaKnioywTe NPOBOAA K COOTBETCTBYHOLLYM KIleMMa.

7. Hacrpoitre (cm.: «Hacrpoiika

8. Sakpoiite Kopnyc uselLjaTens.

MoHTak HenocpeacTBEHHO Ha CTeHe
1. TMposeauTe kalerb Yepe3 0TBEPCTHE, MOAFOTOBNIEHHOE B OCHOBAHIM KOprIyCa.
2. COMOLL{0 LypyNOB 1 PACTIOPHIX fioGeNei IPUKDENVTE OCHOBaHiE KOPMYCa K CTeHe.

MoHTax Ha LapoBOM KpORLLTe/iHe
1. YCTaH0BMTe AONONHATENbHbIA TAMNEPHbIA KOHTAKT:
—~ MPUKPYTHTE KDOHLLITe/HH K TaMnepHOMY KOHTaKTy (puc. 7-)),
—~ MPUKPENWUTE KPOHLLTE/H C TaMnepHbIM KOHTaKTOM K kopnycy (puc. 7-I).

. Ha pucyHKe 7 npeAcTaBneH MOHTaX TaMNepHOro KOHTaKTa B OAHOM
13 [1BYX BO3MOXHbIX 103ULIMiA. MecTo MOHTxa TamnepHoro

KOHTaKTa 3aBYCUT OT CMOCOBA MOHTAXA YFMOBOro KPOHWTEMHa. Ecnmn

TaMNEpHbIt KOHTAKT AOMKEH ObITb YCTAHOBMNEH Ha BTOPOI NO3NULIMK,

TO KPOHILTeIiH /ANIA MOHTAXa KOHTAKTa CIeAlyeT PasmMecT!Tb

C Apyroii CTOPOHI.

ToaroToBbTe OTBEPCTHAS MOf LLYPYTb! 1 Kabenb B KOHLLTeHe.
TpoBezye kaBens Yepes NOAOTOBNEHHOE OTBEPCTHE.
C MOMOLLbH0 LLYPYNIOB M PACTIOPHLIX AoGENeit NPUKPENATE KDOHLUITENH K CTEHe.
MpoBepyTe Kaberb Yepes OTBEPCTE, MIOAIFOTOBMIEHHOE B OCHOBAHHM KOPITYCa.
. C noMOLLb#0 LL1ypyNOB MPUKPENiTE OCHOBaHHE KOMYCa k KpOHLLTEIHY (piC. 9).
MoHTax Ha WapOBOM KpOHLUTEiiHe
1. YeTaHoBITE AONOMHUTENbHbIit TaMTIepHbIi! KOHTAKT:
- NPUKPYTUTE KDOHLLITENIH K TaunepHOMy KOHTaKTy (pwc. 8-)),
~ YCTaHOBWTE 3MEMEHT, KOTOPbIif YBENM4MBAET MOBEPXHOCTb CTbIKOBKU (pHC. 8-1),
- BOE K 1apoBoro Kp iHa (puc. 8-1ll.
2. TpoezuTe Kaberb Yepes OTBEPCTHE B KPOHLLTENHE.
3. YcTaHoBHTe OBVt KPOHLLITEIH C NOMOLLbIO LUYPYMOB 1 acnopHbix Atobeneit k cTexe
(puc. 8-IV).
4. IposesuTe Kabenb Yepe3 OTBEPCTVE, NOATOTOBIIEHHOE B OCHOBaHM KOPMYCa.

S o s

VHAMLMPYET YyBCTBUTENbHOCTD (%CTble BCMbILLIKY = BbICOKaA l4)/BCTBVITEI'\bHOCTh),
3ereHbIv CBETOAWOA —~ MHANKALMA 06Hapyxeﬂm [BWKEHIA — TOPUT B TEYEHIME 2 CeKyHa.

Hamyuk cymepex

KpacHsIil CBETOAVOA ~ BCbILLIKI 03HAYAIOT HACTPOAKY AATYYKA CYMeEpeX, UX YacTora
ILpYeT nopor (HacTble = i nopor

KenTbiit - YPOBHS HYKe nopora.

[locTinKeHwe HinKHei UnM BEpXHel FPaHMLib| NpeAena perynupoBKki
1 MHAMLVPYET CBEYeHIe CBETOAMOA B TEYeHNe 3 CeKyH.

Hacrpoiika ¢ noMoLLbto KHOMOK u3BeLaTens
C NOMOLLIBIO KHOMKN — (yYMEHbLUEHUE 3HaueHNs) 1 + (YBENUYEHHe 3HaueHus) yCTaHoBHTe
I nopor

0OpHoBpEMeHHOe HaXaTie KHOMOK - U + BbI3bIBaeT BOCCTaHOBNEHME
y .EVETTER

HaXaTbIX KHOMOK B Te4eHue 3 CekyHy BOCCTAHOBMT 3aBOACKHE

YCTaHOBKM AN BCEX IAT4MKOB.

Koporkoe Haxatue kHorkn MODE no3sonsieT nepeiiTt k HacTpoiike 04epesHoro aar-
yuka. BenbiLuky 1 i paTumk
(cm. «CurHanw3aups B pexume HacTpoitkit).

Hacrpoiika ¢ nomoubto Gpenoka OPT-1 [OPAL Plus]

HarpasuTe Gperiok Ha u3BeLaTens i ¢ nomoliio kHonok @ (yMeHblLeHue aHavetis) u O

y 3HaueHts) Thlnopor 1y
Ll | HaxaTve KHOMKY A BbI30BET i HacTpOiA
1 OonpefeNeHHoro AaTuuKa.
C nowouso kHonk Il i Jum( i1 ATYHK) CrieyeT nepeitTin
K m faTymka. d

LB p 3

it gamuk (cm.: «C

L

pexuma

5. CnoMOLLbH0 LLYPYIOB MHKD pryCa K YFTIOBOMY KD iy (puc. 10).
PHOTO KOHTaKTa

il
3 KOHTaKTa BblB/iEHb! TPH MDOBOAA:

- YepHblil - 0BLLwit NpoBoa,

- CHHMit - npoBop Anst wnedicha NC,

- cepblit- nposog Anst wnevida NO.
TaMnepHbIi KOHTAKT MOXHO MoE) K sbixoay (TMP)
Ha NleaTHo/t nnate Unvt MOEKTHOYMTS K OTIONHUTENbHOMY TarepHOMY Luneiichy.

HACTPOMKA U3BEIIATENS
B 7ensHO paMeTpbI paco [aTYMKOB:
- ( CBY
- C K-
- nopor 06HapyxeA faTuntka cymepex [OPAL Plus].
Kaapiit 13 AaT4KoB UmeeT 16 noporoB HyBCTBUTENbHOCTA.

Ha pucyke 11 30Ha i [IBIOKEHNA (2 — MAHAMaNb-
Has, b-noy ,C— d-30Ha 1071 U3BeLL ).
Ha pucyhke 12 p pex. Ha oci Bpy

Gotbl )
BpeMeHHas 3anepxka T (B paboyem pexvme T = 15 M, B pexime HacTpoitk T =3 ¢).
Tpenen akTvBMPOBaHUS (YHKLMM AaT4Ka CyMepex (ucTepesitc), 0603HaueHHbI Ha
puicyHke Byksoii H, 1t BpeMeHHas 3anepiKa No3BONSIOT U3BELLATENKO BbiTb YCTOAUMBBIM
K

Cnenyer Haxars k+onky MODE Ha nevaTHoit nnate Ha BpeMs 2 CeKyHA v OTCOBMMHATS
knemmy SVCE ot maccel (0 B).

Ecnv pexum HacTpolikv 6bin BKIIoYeH ¢ nomoLublo kHonki MODE,
70 OH Byper ¢ no 20 MUHYT
¢ n

3ANYCK 1 TECT JANbHOCTY AEACTBHA
1. B B

y
VHOMLYIDYS! 38MyCK U3BeLLIATENs.

2. Korzia CBETORMO/Ib! MPEKDATAT MHTaTh, MPOBEBTE, BTHOHUT W [IBITKEHYIE B OXDAHTEMON
30He perne TPEBOTYA 1 BbI30BET CBEYEHHE CBETOLMOA.

OTgenbHoe TecTUpOBaHKe AATYMKOB

TeCTUpOBaHHe AATHMKOB OCYLLIECTBARETCA B PEXUME HACTPOIAKM U3BeLiaTens. 3anyck

pexuma, BbIBOp AaTuvKa v Ciocob MaMEHEHNS npeaena YyBCTBUTENBHOCTI NOAPODHO

onlMcaHbl B paayiene «HacTpoiika u3BeLjaTensy.

1. BK7K04MTE PEXUM HACTPOIMKN.

2. BoifepuTe aTuik AN TECTUPOBAHIS.

3. TpoBepsTe, 4TO ABIBKEHUE B OXDaHAEMOit 30He BKITIOYHT perle TPEBOriA U 3aroput
CBETOMMOR, CHTHANUNPYIOLLIATE HapYLLEHWE.

4. Benysae USMEHUT 1 MOBTOPHO NpoBepbTe paboty

W CAyaiibIM Tabnua 1
3Ha4EHe OCBELLIEHHOCTH AN TEX MopOroB OBHapyXeHWs U3BeLLaTens.

MONTAZ

A Vsetky elektronické prepojenia treba vykonat' pri vypnutom napéjani.
Ak ma byt detektor odolny na pohyb zvierat, musi byt montovany vo
vyske 2,4 m bez naklonenia. Treba na to pamtat zvIast' pri montazi
na gufovi konzolu.

+ Detektor treba in3talovat v odpordcanej vyske (obr. 3-1).

+ Ak pouliény ruch alebo iné objekty pohybuijtice sa mimo priestor detekcie
sposobuu, Ze detektor hiasi alarm, treba detektor nasmerovat jemne nadol,
alebo zmenit citlivost detekcie (obr. 3-11).

+ Najlepsie podmienky pre cinnost detektora budu vtedy, ked predpokladany
pohyb narusitefa bude viest kolmo na kanaly detekcie pohybu (obr. 3-Il).

+ Detektor sa nesmie instalovat na miestach, kde je vzdialenost od
pohybuijticich sa objektov (napr. kondre stromov, kriky, susiaca sa bielizeri
apod.) mensia ako 3 m (obr. 3-V).

+  Je zakézané smerovat detektor na objekty, kioré mozu odrazat svetlo alebo
na ventilétory a zdroje tepla (obr. 3-V).

. V pripade privedenia dvoch alebo viacerych kablov do krytu sa

1 odportca umiestnit'ich v teplom stahovacej buzirke. Zmensi to riziko
vniknutia vody do krytu.

Otvorit kryt detektora (obr. 4).

Viytiahnut dosku elektroniky (obr. 5).

V zéKladni vytvorit otvor na kébel.

Pripevnit z&kladfiu krytu na stenu (pozri: ,Montaz priamo na stenu’), na rohovii

konzolu (pozri: ,Montaz na rohovd konzolu") alebo gufovi konzolu (pozri: Montéz

na gulovi konzolu”). Na obrézku 6 st zobrazené mozné spdsoby montaze

detektora.

Po pripevneni detektora pripevnit dosku elekironiky.

Pripojit vodice na zodpovedajlice svorky.

Nakonfigurovat detektor (pozri: ,Konfiguracia detektora’).
Zatvorit kryt detektora.

Montaz priamo na stenu
1. Pretiahnut kabel cez otvor v zakladni krytu.
2. Pomocou hmoZdiniek a skrutiek pripevnit zékladiiu krytu na stenu.

Montaz na rohovii konzolu

1. Namontovat dodatocny sabotazny kontakt:
- priskrutkovat uchytenie sabotazneho kontaktu (obr. 7-1),
—priskrutkovat celok na zakladriu krytu (obr. 7-11l).

. Obrézok 7 zobrazuje montaz sabotazneho kontaktu v jednej z dvoch
pripustnych pozicii, Miesto montaze sabotazneho kontaktu zavisi
od spdsobu montaze rohovej konzoly. Ak mé byt sabotazny kontakt
namontovany v druhej pozicii, treba uchytenie na montaz kontaktu
umiestnit z druhej strany.

V uchyteni vytvorit otvory pre skrutky a kébel.
Cez vytvoreny otvor pretiahnut kébel.
Pripevnit uchytenie pomocou hmozdiniek a skrutiek na stenu.
Pretiahnut kabel cez otvor v zaKladni krytu.
. Pomocou skrutiek pripevnit zékladiiu krytu na uchytenie (obr. 9).
lontaz na gufovii konzolu
. Namontovat dodatocny sabotézny kontakt:
- priskrutkovat uchytenie sabotazneho kontaktu (obr. 8-1),
- nasadit element zvacSujlici povrch kontaktu (obr. 8-I),
- priskrutkovat celok na zakladriu gufovej konzoly (obr. 8-Ill).
Cez otvor v ramene konzoly pretiahnuf kébel.
Pomocou hmozdiniek a skrutiek pripevnit gulovii konzolu na stenu (obr. 8-V).
Prefiahnut kabel cez otvor v zakladni krytu.
Pomocou skrutiek pripevnit zakladiiu krytu na gufov konzolu (obr. 10).
Pripojenie dodatoéného sabotazneho kontaktu
Kontakt ma tri vodice:
- Ciemy - spolocny vodic,
- modry - vodic pre obvod NC,
- 3edy - vodic pre obvod NO.
Sabotazny kontakt je mozné sériovo pripojit na sabotazny vystup (TMP) na doske
elektroniky alebo pripojit k dodatoénému sabotaznemu obvodu.

KONFIGURACIA DETEKTORA

V detektore je mozné naprogramovat parametre Cinnosti pre kazdy detektor osobitne:
~ citlvost detekcie detektora mikrovin,
- citlivost detekcie detektora PIR,
- prah detekcie detektora stmraku [OPAL Plus)].

KaZdy z detektorov ma 16 prahov citlivosti.

Obrazok 11 zobrazuje oblasti detekcie detektora pohybu (a—minimaina, b- prednasta-
vend, ¢ - maximalna, d - priestor pod detektorom).

Obréazok 12 zobrazuje spdsob ¢innosti detektora simraku. Na asove] osi je vyznacené
Casové oneskorenie T (v rezime ¢innosti T = 15 min, v reZime konfigurécie T = 3 s).
Histeréza intenzity svetla oznacend na obrazku pismenom H a ¢asové oneskorenie
spdsobuj, ze detektor je odolny na krétkodobé a nahodné zmeny intenzity svetla. Tabulka
1 zobrazuje hodnoty intenzity svetla pre tri prahy detekcie detektora.

oW

ita svetla [Ix]

Prah detekcie Zapnutie [P, ] Vypnutie [P,..]

minimalny 10 170
prednastaveny 25 100
maximalny 30 80
. Vsetky p é v rezime sli zap do
1 pamate detektora a s uchované aj po strate napéjania.

Ak ma byt detektor odolny na pohyb zvierat, nesmie sa pre detektor
PIR a detektor mikrovin nastavovat citlivost detekcie vyssia ako je
tovarensky nastavena.

Spustenie rezimu konfiguracie

Stlacit na 2 sekundy tlacidlo MODE na doske elektroniky detektora a pripojit zem

napajania na svorku SVCE. Po spusteni rezimu konfigurécie zacne blikat zelena LED-ka,

€0 znamend, Ze je mozné nastavit citlivost detektora mikrovin

Signalizacia v rezime konfiguracie

Nizsie je popisany sposob cinnosti LED-iek pocas konfigurécie jednotiivych detektorov.

Detektor mikrovin )

zelend LED-ka - blikanie informuje o konfigurécii detektora mikrovin, frekvencia blikania
o citivosti (vy$Sia frekvencia biikania = vy3Sia citivost detektora),

Zlté LED-ka - signalizuje zistenie pohybu  svieti 2 sekundy.

Detektor PIR

Zlta LED-ka - blikanie informuje o konfiguracii detektora PIR, frekvencia blikania o citiivosti
(vyssia frekvencia biikania = vyssia citivost detektora),

zelend LED-ka - signalizuje zistenie pohybu  svieti 2 sekundy.

Detektor simraku

¢ervena LED-ka - blikanie informuje o konfigurécii detektora simraku, frekvencia blikania
0 nastavenom prahu detekcie (vy$sia frekvencia biikania = vyssi prah detekcie),

ZIta LED-ka - svietenie informuje o poklese intenzity svetla pod nastaveny prah.

Dosiahnutie dolnej alebo hornej hranice rozsahu regulcie je signali-
zované svietenim LED-ky pocas 3 sekind.

Konfiguracia pomocou tlacidiel detektora
Stlacanim tlacidla - (zmenSenie hodnoty) a + (zvacSenie hodnoty) nastavit citlivost/
prah detekcie detektora.

Sucasné stlacenie tlacidiel - a + sposobi navrat tovérenskych nasta-
veni pre konfigurovany detektor. PodrZanie stlacenych tlacidiel pocas
3 sekuind vrati tovarenské nastavenia pre v3etky detektory.

Krétke stlacenie tlacidla MODE umoziiuje prechod na konfiguraciu nasledujiceho
detektora. Detektor bude blikanim prislusnej LED-ky informovat, ktory detektor je
aktualne konfig y (pozri: ,Si acia v rezime acie”).

Konfiguracia pomocou ovladaca OPT-1 [OPAL Plus]

Namierit oviadac na detektor a stlacanim tlacidla @ (zmensovanie hodnoty) a ©
(zvécSovanie hodnoty) nastavit citlivost/prah detekcie detektora.

Stlacenie tlacidla A spdsobi navrat tovarenskych nastaveni konfigu-

rovaného detektora.
Stiacanim tiacidla jlci detektor) alebo O (predchadzajtici detektor) prejst na
i (iceho detektora. Detekior bude blikanim prisluSnej LED-ky informo-
vat, ktory detektor je aktualn i  (pozri: ,Signalizécia v rezime konfiguracie”).

Ukoncenie rezimu konfigurécie
Stlacit na 2 sekundy tlacidlo MODE na doske elektroniky alebo odpojit zem napajania
20 svorky SVCE.

Ak bol rezim konfigurécie spusteny pomocou tlacidla MODE,
bude automaticky vypnuty po 20 minutach od poslednej operéacie
vykonanej uzivatefom.

SPUSTENIE A TEST DOSAHU

1. Zapnut napajanie. Vetky LED-ky zacn( striedavo blikat pocas 40 sekind, ¢im
signalizuju spustaci rezim detektora.

2. Ked LED-ky prestant blikat, skontrolovat, ¢i pohyb v priestore detekcie detektora
spdsobi spustenie alarmového relé a rozsvieti sa cervend LED-ka.

Osobitné testovanie detektorov

Testovanie detektorov sa vykonava v rezime konfigurécie detektora. Spistanie rezimu,

vyber detektora a sposob zmeny rozsahu citlivosti sti podrobne popisané v kapitole

Konfigurécia detektora’.

1. Spustit rezim konfigurécie.

2. iybrat detektor na testovanie.

3. Skontrolovat, ¢i pohyb v kontrolovanom priestore spdsobi spustenie alarmového
relé a rozsvieti sa LED-ka signalizacie narusenia.

4.V pripade potreby zmenit citlivost a znovu skontrolovat Cinnost detektora.




%
Satel’
®

PAL / OPAL Plus

opal_plus_int 03/16

—

Qoo

EN The declaration of conformity may be consulted at www.satel.eu/ce

The OPAL / OPAL Plus detector allows detection of motion in the protected area. It is
designed for outdoor use. This manual applies to the detector with electronics version
E (or newer) and firmware version 2.01 (or newer).

FEATU RES
Passive infrared (PIR) sensor and microwave sensor.
Digital motion detection algorithm.
+  Digital temperature compensation.
Petimmunity up to 20 kg.
+ Immunity to false alarms caused by moving but not changing their position
objects (eg. branches of trees).
Creep zone.
Microwave based anti-mask feature.
Dusk sensor [OPAL Plus].
Capability of separate sensor configuring/testing.
Sensitivity configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus].
Three LED indicators.
Remote LED enable/disable.
Remote configuring mode enable/disable.
Supervision of detector signal path and supply voltage.
Tamper protection against cover removal and tearing enclosure from the wall
Weatherproof enclosure featuring a very high mechanical strength.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when infrared sensor (PIR) and microwave sensor detect
motion within a time period shorter than 4 seconds.

Anti-mask feature

Detection by the microwave sensor of an object moving at a distance of 10-20 centimeters
from the detector s interpreted as an attempt to mask the detector and results in activation
of anti-masking relay for two seconds. Objects permeable to microwaves, but isolating
the infrared radiation are not detected by the anti-mask feature.

Supervision features

Inthe event of the voltage drop below 9V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarmrelay and the steady light of all LED indicators. The trouble signaling will continue
as long as the trouble persists.

Remote LED enable/disable

The LED can be enabled/disabled remotely when the LED is not enabled by means of
the jumper. The LED terminal is provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED
terminal an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE
STATUS, BI SWITCH or ZONE TEST STATUS.

Remote configuring mode enable/disable

The SVCE terminal is provided to allow remote configuring mode enable/disable.
The configuringmode is enabled, when the terminal is connected to the common ground.
You can connect to the SVCE terminal an OC type control panel output programmed e.g.
as the SERVICE MODE STATUS, BI SWITCH or ZONE TEST STATUS.

SPECIFICATIONS: OPAL / OPAL Plus

ELECTRONICS BOARD
@ terminals:
AM - anti-masking output (NC relay).
TMP - tamper output (NC).
NC - alarm output (NC relay).
COM- common ground.
+12V - power input.
LED - remote LED control.
SVCE - remote control of configuring mode.
DIN - dusk sensor output (OC type output).
@ pins to enable/disable the LED indicators. If the LED indicators are to be enabled,
place the jumper on pins (the remote LEDs enable/disable is not available then).
® microwave sensor.
@ green LED indicating motion detection by microwave sensor — ON for 4 seconds.
® red LED indicating alarm — ON for 2 seconds.
® yellow LED indicating motion detection by PIR sensor — ON for 4 seconds.

During the detector warm-up all LEDs blink alternately for about 40 se-
conds. All LEDs are ON during detector trouble. LEDs are also used
for signaling in configuring mode (see: “Detector configuring”).

&

@ dusk sensor [OPAL Plus only].

® infrared receiver allowing to configure the detector by means of OPT-1 keyfob
[OPAL Plus only]. The keyfob is offered by SATEL.

@® buttons used during sensors sensitivity setting.

MODE button used for the detector configuring (see: “Detector configuring’).

@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.

@ tamper contact activated by cover removal.

® fixing screw holes.

On the other side of the electronic board is a tamper contact activated by removing

the detector from the wall.

When mounting the detector on the angle or ball bracket,
itis necessary to install additional tamper contact
(itis included in the detector delivery set).

OPT-1 KEYFOB

The keyfob is CR2032 3V lithium battery powered. Battery life depends entirely on
the way the keyfob is used. The battery lasts for at least 8 thousand button pressings.
The keyfob LED is ON if any button is pressed. If the battery is low, the LED blinks
instead of being ON. You should replace the battery then. The way of battery replacing
is shown in Figure 2. If the battery is low, the keyfob range decreases.

ﬂ The used batteries must not be discarded, but should be disposed
of in accordance with the existing rules for environment protection.

SPECIFICATIONS: OPT-1

S 2GS Battery CR20323V
e
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FR The declaration of conformity may be consulted at www.satel.eu/ce

Le détecteur OPAL / OPAL Plus permet de détecter des mouvements dans ['espace
protégé. ll est congu pour étre installé a I'extérieur. La notice est applicable au détecteur
avec | électronique en version E (ou ultérieure) et le logiciel en version 2.01 (ou ultérieure)

CARACTERISTIQUES
Capteur passif infrarouge (PIR) et capteur micro-ondes.
Algonthme numenque de de tection de mouvement.

\mmumte aux mouvements des animaux Jusqu a 20 kilos.

Immunité aux fausses alarmes causées par les objets qui bougent mais qui ne
changent pas leur position (p. ex. les branches d'arbre)

Protection de zone anti-rampement.

Fonction antimasking réalisée par le capteur micro-ondes.

Capteur crépusculaire [OPAL Plus].

Possibilité de test /programmation séparé/e des capteurs.

Configuration de la sensibilité & I'aide de la télécommande OPT-1 [OPAL Plus).
Trois voyants LED pour signalisation du fonctionnement du détecteur.
Voyants LED activés/désactivés a distance.

Mode de configuration activé/désactivé a distance.

Surveillance de la voie de signal du détecteur et de la tension d'alimentation.
Autoprotection a l'ouverture du boitier et au détachement du support.

Boitier résistant aux intempéries avec une trés haute résistance mécanique

DESCRIPTION

Une alarme se déclenche lorsque le capteur passif infrarouge (PIR) et capteur mi-
cro-ondes détectent un mouvement dans un intervalle de temps inférieur & 4 secondes.
Antimasking

Lorsque e capteur micro-ondes détecte un objet se déplagant a une distance de 10-20
centimétres du détecteur, ceci est interprété comme une tentative de masquage
du détecteur et le relais antimasking s‘active pour 2 secondes. Les objets laissant
pénétrer les hyperfréquences mais isolant le rayonnement infrarouge ne sont pas
détectés par la fonction antimasking.

Fonctions de surveillance

Dans le cas du défaut de la voie de signal ou de la chute de la tension au-dessous
de 9V (£5%) pendant plus de 2 secondes, le détecteur signale une panne. La panne est
signalée par 'activation du relais d'alarme et tous les voyants LED s‘allument. La panne
est signalée aussi longtemps qu'elle dure.

Voyants LED activés/désactivés a distance

Les voyants LED peuvent étre activés/désactivés  distance, s'ils ne sont pas activés/
désactivés a ['aide du cavalier. La bone LED permet d'activer/désactiver les voyants
LED. Les voyants LED sont activés, si la borne est connectée a la masse. Si elle est
déconnectée a la masse, les voyants LED sont désactivés. La bome peut étre reliée
4 la sortie type OC de la centrale d'alarme programmée p. ex. comme INDICATEUR
MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE OU INDICATEUR TEST DE ZONES.

Mode de configuration activé/désactivé a distance

La borne SVCE permet de configurer & distance le mode de configuration. Le mode
de configuration est activé, si la borne est connectée & la masse. La bome peut étre
reliée a la sortie de la centrale d'alarme type OC de la centrale d'alarme programmée
p. ex. comme INDICATEUR MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE OU
INDICATEUR TEST DE ZONES.

SPECIFICATIONS TECHNIQUES: OPAL / OPAL Plus

CARTE ELECTRONIQUE
@ bomes :
AM - sortie antimasking (relais NC).
TMP - sorfie anti-sabotage (NC).
NC - sortie alarme (relais NC)
COM- masse.
+12V - entrée d'alimentation.
LED- act\vatlon/desact\vanon des voyants LED.
SVCE - a du mode de p
DIN - sortie du capteur crépusculaire (some type OC).

@ broches pour activer/désactiver les voyants LED. Pour activer les voyants LED,
places le cavalier sur les broches (activation/désactivation des voyants LED
a distance sera impossible).

@ capteur micro-ondes.

@ voyant vert indiquant la détection d’un mouvement par le capteur micro-ondes
est allumé 4 secondes.

® voyant rouge signalant une alarme - est allumé 2 secondes.

® voyant jaune indiquant la détection d'un mouvement par le capteur PIR - est
allumé 4 secondes.

Pendant le démarrage du détecteur, tous les voyants clignotent
alternativement environ 40 secondes. Tous les voyants sont allumés
pendant une panne du détecteur. Les voyants sont aussi utilisés
en mode de configuration (voir : « Configurer le détecteur »).

@ capteur crépusculaire [OPAL Plus uniquement].

récepteur infrarouge permettant la configuration du détecteur & l'aide
de la télécommande OPT-1 [OPAL Plus uniquement]. La télécommande est
offerte par la société SATEL.

@® boutons utilisés pour le réglement de la sensibilité des capteurs.

@ bouton MODE pour configurer le détecteur (voir : « Configurer le détecteur »).

@ capteur PIR (pyroélément double). Ne pas toucher le pyroélément pour ne pas
le salir.

@® contact d'autoprotection réagissant & ouverture du boiier.

@® trous pour vis de fixation.

Le contact d'autoprotection réagissant au détachement du support est placé de 'autre
coté de la carte électronique.

Si le détecteur est monté sur le support angulaire ou a bille, il est
[A | nécessaire d'installer un contact d'autoprotection supplémentaire
TELECOMMANDE OPT-1

(le contact est fourni avec le détecteur).
La télécommande est alimentée par la pile au lithium CR2032 3V. La durée de vie
de la pile dépend uniquement du mode d'utiisation de la télécommande. Elle permet
deffectuer au moins 8 mille pressions sur les boutons.
Le voyant s'active si un bouton est pressé. Sila pile est faible, le voyant clignote aulieu
d'étre allumé. ll est nécessaire de remplacer la pile. Le mode de remplacement de [a pile
est présenté surla figure 2. Sila pile est faible, la portée de la télécommande diminue.

ey 12V DC +15% A Il est interdit de jeter les piles usées. Le Client est tenu de s'en
) OPAL 1‘2 A débarrasser conformément aux régles en vigueur sur la protection

Consommation de courant i de Penvironnement.
en état de veille OPAL Plus 15mA
dconsommtaﬁo” maximale OPAL 2mA SPECIFICATIONS TECHNIQUES : OPT-1
Ce:‘ courant S— IO.PAL Plus 20mA Pile CR20323V
(ré:i?bgnrgxma ECeS CONCE SRS 40mA/16VDC Portée 15m
Charge maximale de la sore DIN ey — Dlrpensmns du boitier 78x38x 16 mm
(sortie type OC) Poids 2%g
Fréquence micro-ondes 24 GHz
Vitesse détectable de mouvement 03..3m/s
Durée de signalisation de I'alarme 2s
Durée de démarrage 40s
Hauteur d'installation recommandée 24m
Niveau de protection Grade 2
Normes respectées ERUEL %":\%&133()(;‘5
Niveau de protection IP IP54
Classe environnementale selon EN50130-5 lila
Températures de fonctionnement -40...455°C
Humidité maximale 93£3%
Dimensions 65x 138 x 58 mm
Poids du détecteur OPAL 1749
(sans support) OPAL Plus 1769

ES Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce

El detector OPAL / OPAL Plus posibilita detectar un movimiento en el &rea protegida. PLACA ELECTRONICA
Esté disefiado para ser instalado en exteriores. El presente manual se aplica al detector @ contactos:

con electrénica en version E (o posterior) y firmware en version 2.01 (o posterior).

PROPIEDADES

Sensor pasivo de movimiento (IRP) y sensor de microondas.

Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.

Compensacion digital de temperatura.

Inmunidad contra animales hasta 20 kg de peso.

Inmunidad contra falsas alarmas activadas por los objetos desplazandose
pero sin cambiar su posicion (p.ej., ramas de arboles).

Zona bajo del detector (“angulo cero”).

Funcién de antienmascaramiento realizada por el sensor de microondas.
Sensor crepuscular [OPAL Plus].

Capacidad de programar/comprobar por separado los sensores.
Configuracion de sensibilidad mediante el mando OPT-1 [OPAL Plus].

Tres diodos LED para indicar el funcionamiento de! detector.
Activacion/desactivacion remota del diodo LED.

Activacion/desactivacion remota del modo de configuracion.

Supervision de ruta de sefial del detector y tension de alimentacion.
Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja y retirada de la superficie.
Caja resistente a las condiciones atmosféricas caracterizada también por una
alta resistencia mecénica.

DESCRIPCION
El detector indica una alarma cuando el sensor infrarrojo (IRP) y el sensor de microondas
detecten un movimiento en un intervalo de tiempo més corto que 4 sequndos.

Antienmascaramiento

La deteccion por €l sensor de microondas un objeto desplazandose a una distancia
de 10-20 de\ detector sera como un intento de enmascar
el detector y 4 que el relé de ) se active por un periodo
de dos segundos. Los objetos permeables a microondas, pero los que aislan la radiacion
infrarroja no seran detectados por la funcion de antienmascaramiento.

Funcion de supervision

En caso del deterioro de la ruta de sefial o d dela tension por debajo de 9V (5%)
por un periodo de tiempo més largo que 2 segundos, el detector indicara una averfa.
La averia sera sefialada cuando el relé de alarma se active y cuando todos los diodos
LED iluminen. La indicacion de la averia continuara mientras dicha averia persista

Activacion/desactivacion remota de diodos LED

La activacion/desactivacion remota de diodos LED es posible, cuando los
diodos LED no han sido activados mediante el jumper. El contacto LED po-
sibilita la activacion/desactivacion remota de diodos LED. Los diodos LED
estan activados, cuando el contacto esta conectado con masa. El diodo LED
est4 desactivado, cuando el contacto esté desconectado de masa. Es posible
conectar con el contacto la salida de la central de alarmas tipo OC programada
como, p.ej., INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE
0 INDICADOR DE TEST DE ZONAS.

Activacion/desactivacion remota del modo de configuracion

El contacto SVCE posibilta la activacio 6n remota del modo d on
El modo de configuracion est4 activado cuando el contacto esté conectado con masa.
Es posible conectar con el contacto la salida de la central de alarma tipo OC programada
como, p.¢j., INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE
0 INDICADOR DE TEST DE ZONAS.

ESPECIFICACION TECNICA: OPAL / OPAL Plus

Tension de alimentacion 12V DC £15%
Consumo de corriente OPAL 12mA
en modo de espera OPAL Plus 15mA
Consumo maximo de corriente R 2

OPAL Plus 20mA

i rga admisibl

ey 40mAI16VD0
g:ﬁgglctiigg %ecjarga admisible de salida DIN 50 mA/12VDC
Frecuencia de microonda 24 GHz
Velocidad detectable de movimiento 03..3m/s
Duracion de sefializacion de alarma 2s
Duracion de arranque 40s
Altura de instalacion recomendada 24m
Clase ambiental Grade 2

" EN50131-1, EN50130-4,
Normas cumplidas EN50130-8

Grado de proteccion IP P54
Clase ambiental segtn EN50130-5 lila
Temperatura operacional -40..455°C
Humedad méxima 93£3%
Dimensiones 65x 138 x 58 mm
Peso del detector OPAL 1749
(sin soporte de fijacion) OPAL Plus 1769

AM - salida de antienmascaramiento (relé NC).
TMP - salida de sabotaje (NC)
NC - salida de alarma (relé NC).
COM- masa.
+12V - entrada de alimentacion.
LED - control remoto de diodos LED.
SVCE - control remoto de modo de programacion.
DIN - salida del sensor crepuscular (salida tipo OC).

@ pins para activar/desactivar los diodos LED. Silos diodos LED deben ser activados,
colocar el jumper sobre los pins (la activacion/desactivacion remota de diodos
LED serd imposible).

® sensor de microondas.

@ diodo LED verde para indicar un movimiento detectado por el sensor de microondas
- encendido durante 4 segundos.

® diodo rojo para indicar alarma — encendido durante 2 segundos.

® diodo LED amarillo para indicar un movimiento detectado por el sensor IRP -
encendido durante 4 segundos.

Durante el arranque del detector todos los diodos parpadean
(3 | alternamente durante aproximadamente 40 segundos. Todos
los diodos estan encendidos mientras la averia del detector persista.
Los diodos estan emf también para la sefializacion en modo
de configuracion (ver: “Configuracion del detector”).

@ sensor crepuscular [inicamente OPAL Plus].

receptor para configurar el detector utilizando el mando OPT-1 [inicamente
OPAL Plus]. El mando est disponible en la oferta de la compafiia SATEL.

® botones y utilizados durante el ajuste de la sensibilidad de sensores.

@ boton MODE para configurar el detector (ver: “Configuracion del detector’).

@ sensor IRP (pirosensor doble). No se debe tocar el dicho pirosensor para
no ensuciarlo.

@® proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

® orificios para tornillos de fijacion.

Alotrolado de la placa electrénica esta colocada la proteccion anisabotaje que reacciona
ante la retirada de la base de la superficie.

Cuando el detector esté instalado en el soporte tipo angular
718 con rétula giratoria, es |mpresc|nd|ble montar una proteccwn

je adicional (la p botaje esta prop:
en el set de entrega con detector).

MANDO OPT-1

El'mando est4 alimentado por una pila de litio de 3V tipo CR123A. La duracion de vida
de la pila depende Unicamente de la manera de la que el mando estd utilizado. La pila
se gastara cuando se realicen por lo menos 8 mil pulsaciones de botones.

La pulsacion de cualquier boton del mando esta indicada por el encendido de un
diodo LED. Sila pila esta baja, el diodo en vez de brillar parpadeara. Entonces, es
imprescindible reemplazar la pila. El método de reemplazar la pila esté demostrado en
la figura 2. Cuando la pila esta baja, el alcance del mando es menor.

n Las pilas gastadas no deben tlrarse es necesario tratarlas conforme
con las vigentes ref I

ESPECIFICACION TECNICA: OPT-1

Pila CR2032 3V
Alcance 15m
Dimensiones de la caja 78x 38 x 16 mm
Masa 24g

NL De overeenstemmingsverklaring is beschikbaar op www.satel.eu/ce

De OPAL / OPAL Plus detector is voor detectie van beweging in het beveiligde gebied.
Deze handleiding heeft betrekking op detectoren met elektronische versie E (of nieuwer)
en firmware versie 2.01 (of nieuwer).

EIGENSCHAPPEN

Passief infrarood (PIR) detector en radar detector.

Digitale bewegingsdetectie algoritme.

Digitale temperatuur compensatie.

Kleine dieren immuniteit optie tot 20 kg.

Immuniteit tegen valse alarmen welke veroorzaakt worden door beweging
maar waarbij de objecten niet van positie wijzigen (bijv. boomtakken).
Kruip zone.

Radar gebaseerde anti-mask.

Schemersensor [OPAL Plus].

Mogelijkheid om de detectoren apart te configureren/testen.

Mogelijkheid om de detectoren te configureren via de OPT-1 handzender
[OPAL Plus].

Drie LED indicaties.

LED op afstand infuit te schakelen.

Configuratie mode op afstand in/uit te schakelen.

Supervisie van de detector signaalbanen en voedingsvoltage.

Sabotage schakelaar tegen het openen en verwijderen van de behuizing.
Weerbestendige behuizing met een zeer hoge mechanische sterkte.

BESCHRIJVING

Het alarm zal worden geactiveerd als zowel de infrarood detector (PIR) en de radar
detector binnen 4 seconden geacfiveerd zijn.

Anti-mask optie

Detectie door de radar sensor van een bewegend object op een afstand van 10-20 cen-
timeter vanaf de detector wordt gezien als een poging de detector te maskeren, met
als resultaat het openen van het anti-mask relais contact voor 2 seconden. Objecten
welke radar doorlaten maar infrarood stralen isoleren, worden niet gedetecteerd door
de anti-mask optie.

Supervisie opties

Indien het voltage voor meer dan 2 seconden onder de 9 V (+ 5%) komt of er is een
signaalbaan storing, dan zal de detector een storing signaleren. De storing wordt
weergegeven door activering van het alarm relais en alle LED indicaties zullen aan
zin. De storing zal aanhouden zolang deze bestaat.

De LED op afstand in/uitschakelen

De LED kan op afstand in/uit worden geschakeld indien de LED niet d.m.v. de jumper
ingeschakeld is. De LED aansluiting kunt u aansluiten om de LED op afstand in/
uit te schakelen. De LED is Id als de jen wordt met
de common ground. U kunt de LED aansluiting aansluiten op een OC type uitgang
van het alarmsysteem en bijv. programmeren als SERVICE MODE STATUS, MAAK/
BREEK of ZONE TEST STATUS.

De configuratie mode op afstand in/uitschakelen

De SVCE aansluiting maakt het mogelik om op afstand de conf figuratie mode IH/U\[ te
schakelen. De ie mode is hakeld als de

met de common ground. Sluit de SVCE aansluiting aansluiten op een OC type ungang
van het alarmsysteem en bijv. programmeren als SERVICE MODE STATUS, MAAK/
BREEK of ZONE TEST STATUS

SPECIFICATIES: OPAL / OPAL Plus

Voedingsvoltage 12VDC £15%
] OPAL 12mA

Stand-by verbruik OPALPlus 15mA
Maximum verbruik gL 2
OPAL Plus 20mA

Relais belasting 40mA/16V DC
DIN uitgang belasting (OC type) 50mA/12VDC
Radar frequentie 24 GHz
Detectie snelheid 0.3..3mis
Alarm signaleringstid 2s
Opwarm fijd 40s
Aanbevolen installatiehoogte 24m
Beveiligingsklasse Grade 2
Nageleefde normen ENS0131-1, EE,\I{I55001133%—45
IP classificatie 1P54
Milieuklasse conform de EN50130-5 llla
Werking temperatuurbereik -40...455 °C
Maximale luchtvochtigheid 93£3%
Afmetingen 65x 138 x 58 mm
. OPAL 1749

Detector gewicht (zonder beugel) OPAL Plus 176g

ELEKTRONISCHE PRINT
@ Aansluitingen:
AM - anti-mask uitgang (NC relais).
TMP - sabotage uitgang (NC).
NC - alarm uitgang (NC relais)
COM - common ground.
+12V - voedingsingang.
LED - op afstand aansturen v.d. LED.
SVCE - op afstand aansturen van de configuratie mode.
DIN - lichtsensor uitgang (OC type).

@ Jumper voor het injuitschakelen van de LED indicaties. Indien de LED indicaties
ingeschakeld dienen te zjn dan plaatst u de jumper over de pinnen (op afstand
inluitschakelen van de LED's is niet mogelijk dan).

® Radar detector.

@ Groene LED - AAN voor 4 seconden bij detectie door de radar detector.

® Rode LED - AAN voor 2 seconden indien in alarm.

® Gele LED-AAN voor 4 seconden bij detectie door de PIR detector.

Tijdens het opwarmen van de detector zullen alle LED's knipperen

voor ongeveer 40 seconden. Alle LED's zullen AAN zijn bij een
detector storing. De LED’s worden ook gebruikt voor signalering
in de configuratie mode (zie: “Detector configuratie”).

@ Lichtsensor [alleen OPAL Plus].

Infrarood ontvanger voor het configureren van de detector via de OPT-1 handzender
[alleen OPAL Plus]. De handzender kunt u separaat bestellen.

@ Knoppen voor hetinstellen van de gevoeligheid van de detectoren.

MODE knop voor configuratie van de detector (zie: “Detector configuratie”).

@ Dual pyro-sensor element. Raak de pyro-sensor nooit aan, deze kan
beschadigen.

® Sabotage schakelaar reagerend bij het openen van de behuizing.

@® Bevestigingsschroefgaten.

Aan de andere kant van de printis een sabotage schakelaar gesitueerd welke reageert
bij het verwijderen van de detector van het montage opperviak.
Indien de detector op de hoek of kogelgewricht beugel gemonteerd

(& | wordt danis het nodig om de extra sabotage schakelaar te monteren
OPT-1 HANDZENDER

(bijgeleverd).
De handzender wordt gevoed door een CR2032 3V lithium batterij. De levensduur
van de batteri} hangt af van hoeveel de handzender gebruikt wordt. De batterj
gaat minimaal 8000 x in drukken van een knop mee.
De handzender LED gaat AAN bij het indrukken van een knop. Bij een lage bat-
terij zal de LED gaan knipperen i.p.v. AAN zijn. Bij een lage batterij zal het bereik
van de handzender tot de detector verminderen. Hoe u de batterij dient te vervangen
wordt getoond in Figuur 2.

A

Gebruikte batteruen mogen niet worden weggegooid, maar dienen te

worden ingel met det regels voor
de bescherming van het milieu.
SPECIFICATIES: OPT-1
Batterij CR2032 3V
Bereik 15m
Behuizing afmetingen 78x38x16 mm
Gewicht 24

Fl The declaration of conformity I6ytyy www.satel.eu/ce sivuilta

OPAL / OPAL Plus ilmaisimia kéytetéan tilavalvontaan ulkotiloissa. Téméa manuaali
soveltuu tunnistimille, joiden laite versio on E (tai uudempi) seké firmware versio
2,01 (tai uudempi).

OMINAISUUDET

Passiivinen infrapuna (PIR) ilmaisin seka mikroaalto ilmaisin.

Digitaalinen liketunnistus algoritmi.

Digitaalinen lamptilan kompensointi.

Lemmikkielin immuniteetti 20 kg asti.

Immunitteetti vikahalytyksille likkuviin kohteisiin, jotka pysyvat paikoillaan

(kuten pensaat ja tuulessa liikkuvat puut)

Rymintakeila tunnistimen ohitusyritysten valvontaan.

Mikroaalto pohjainen anti-maski(peitto) suojaus.

Hamaratunnistin [vain OPAL Plus)].

Eri tunnistin tyypeille oma saato/testaus.

Herkkyydenséattjen ohjelmointi OPT-1 kauko-ohjaimella [OPAL Plus].

Kolme merkki LED-i&.

Elaohjattava LEDien péélle/pois asetukset.
kéyttoon k

Ilma|5|men signaalireitn ja kéyttGjannitieen valvonta.

kotelon isen ja irrottamisen
valvontaan.
+ Mekaanisesti luja séénkestéva kotelointi.
KUVAUS

Halytys liipastaan, mikali, (PIR) seka mikroaaltotunnistin, molemmat reagoivat 4se-
kunnin aikaikkunassa.

Anti-maski ominaisuus

Mikroaalto pohjainen antimaski ominaisuus tunnistaa iimaisimen valvonta-alueelle
10-20cm tuodun esteen, josta aiheutuu antimaski releulostulon aktivointi 2-sekunniksi,
IR puolen peitto ei vaikuta antimaskin toimintaan.

Valvonta ominaisuudet

Mikali imaisimen kéyttojénnite putoaa alle 9 V (+ 5%) yli 2 sekunniksi tai signaalipolun
vikaiimenee, vikatila akfivoituu. Vika lmaistaan halytyslahdan liipaisulla, ja kaikkien ledien
syttymiselld. Vikatila iimaisu jatkuu, niin kauan kun vikatila imenee.

LED merkkivalojen etdohjaus paalle/pois

LED merkkivalot voidaan kytkea péélle/pois eténé, kun niité i ole kytketty kéyttodn

Jumper littimella. LED ky on tata varten. LED
ova kéytdssd, kun LED kylkentaplste onmaadoitettu (COM), ja pois kaytostd, kun LED
apiste eiole yt LED apiste voidaan kytked OC
ksella ja ulostulo ohjelmoituna esim. HUOLTOTILA,

ulostuloo
B\ KYTK\N tai SILMUKKA TESTITILA
Etéasetus ohjelmointi toimi padlle-/poi
SVCE kytkentépiste on tarkoitettu aselusten ome\momu tilan etdkytkentadn paalle/
pois. Asetustila on kaytdssé kun SVCE kytkentapiste on maadoitettuna (COM). SVCE
kytkentapiste voidaan kytked PGM/OC tyyppiseen (-) ulostuloon hélytinkeskuksella ja
ohjelmoida ulostulotyypiksi esim. HUOLTOTILA, BIKYTKIN tai SILMUKKATESTITILA.

TEKNISET TIEDOT. OPAL / OPAL Plus

Jannitesyotto 12VDC +15%
Kulutus lepotilassa gL (s
OPAL Plus 15mA

B OPAL 20mA
Maksimi virrankulutus OPAL Plus 20mA
[k e
(0Cbrppien i vl s S0mA 1210
Mikroaallon taajuus 24 GHz
Tunnistusnopeus 0.3..3mis
Halytysilmaisun kesto 2s
Lampenemisaika 40
Suositeltu asennuskorkeus 24m
Turvallisuusluokitus Grade 2
Standardienmukaisuus ERIELE EE,\I{I55001133%—45
IP-luokka 1P54
Ympéristoluokka EN50130-5 mukaan llla
Toimintalampobtila-alue -40...+55 °C
Maksimi kosteus 93£3%
Ulkomitat 65x 138 x 58 mm
lImaisimen paino (iman jalustaa) Rl g
OPAL Plus 176g

PIIRIKORTTI
@ litimet:
AM - anti-maski ulostulo (NC rele).
TMP - kansikytkin ulostulo (NC).
NC - hlytys ulostulo (NC rele).
COM - yhteinen maa(-).
+12V - jannitesyotto.
LED - LEDi etéohjaus.
SVCE- ohjelmointitilan etakaynnistys.
DIN- hémérakytkimen ulostulo (OC i ulostulo).

@ pinnit LED ilmaisu padlle/pois. Mikali LED ilmaisu otetaan kayttton, siltaa/
oikosulje pinnit hyppyliitiimellé (LEDien etéohjaus kéyttddn/pois ei ole talldin enda
mahdollista).

® mikroaaltoilmaisin.

@ vihrea LED mikroaallon liketunnistuksen ilmaisusta — ON 4 sekuntia.

® punainen LED halytyksen iimaisusta — ON 2 sekuntia.

® keltainen LED PIR-imaisimen liiketunnistukselle - ON 4 sekuntia.

limaisimen l&mpenemisaikana LEDit vilkkuvat vuorotellen noin
40 sekuntia. Kaikki LEDIt syttyvét, jos ilmaisimessa on vikatila.
LEDeja kaytetdan myos ohjelmointitilan ilmaisuun.
(katso: “lmaisimen asetukset/ohjelmointi”).

@ hamératunnistin [vain OPAL Plus].

@® infrapuna vastaanotin mahdollistaa imaisimen ohjelmoinnin OPT-1 kauko-ohjaimella
[vain OPAL Plus]. Kauko-ohjain 6ytyy SATELIn valikoimista.

@ ilmaisimien herkkyyden saatoon.

@ MODE painiketta kaytetaan yhdistelméilmaisimen ohjelmointiin (katso: “llmaisimen
asetukset/ohjelmointi’).

® kaksn elemenmnen pyrosensori Ala koske tal likaa pyrosensoria.

@ kotelon

@ Kinnitys ruuvien reit.

Piirikortin toisella puolella on lisaksi iimaisimen seinasta irroittamista valvova kan-
sisuojakytkin.
Jos ilmaisin asennetaan kéyttaen kulma- tai “pallo” asennusjalkaa,

{3 | tulee asentaa mukana tuleva kansisuojakytkin.

OPT-1 KAUKO-OHJAIN

Kauko-ohjain on varustettu CR2032 3V paristolla. Pariston kestoon vaikuttaa oleellisesti
kéyton madra. Paristo kestad vahintaan 8000 nappain painallusta.

Kauko-ohjaimen LED syttyy aina kun sen painiketta painetaan. Jos pariston jannite on
alhainen, LED vilkkuu. Paristo on talldin vaihdettava. Pariston vaihto on esitetty kuvassa
2. Jos pariston jannite on alhainen, sen kantomatka lyhenee.

A

OMINAISUUDET: OPT-1

Kéytettyja paristoja ei saa laittaa normaali jétteen sekaan, vaan ne on
toimitettava asianmukaiseen palautuspisteeseen, kulloinkin voimassa
olevien ympéristomaéraysten mukaisesti.

Paristo CR2032 3V
Kantama 15m
Kotelon ulkomitat 78 x 38 x 16 mm
Paino 24

La dichiarazione di conformita puo essere consultata sul sito: www.satel.eu/ce

II rlevatore OPAL / OPAL Plus rende possibile la rilevazione di movimento allinterno
di un'area protetta. E stato progettato per linstallazione estema. Il presente manuale
i riferisce ai rilevatori con scheda di versione E (oppure superiore) e con versione
firmware 2.01 (oppure superiore).

CARATTERISTICHE

+ Sensore infrarossi passivo (PIR) e sensore a microonda.
+ Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

+ C ione digitale della

Discriminazione animali con peso fino a 20 Kg.
Filtro anti oscillazione - resistenza ai falsi allarmi causati dal movimento
della vegetazione, ecc.
+ Zona anti-strisciamento.
+ Funzione di anti-mascheramento realizzata per mezzo delle microonde.
+ Sensore crepuscolare [OPAL Plus].
+ Programmazioneltest di rilevazione separati delle due tecnologie.
+ Configurazione della sensibilita con il telecomando ad infrarossi OPT-1
[OPAL Plus].
Tre LED di segnalazione dello stato del rilevatore.
Abi zwone/d|sab|\|ta2|one dei LED da remoto.
della modalit f ione da remoto.
Supervnsnone del segnale ricevuto dal sensore ¢ della tensione:
di alimentazione.
+  Protezione anti-manomissione contro 'apertura dellalloggiamento
0a rimozione.
+ Contenitore protetto contro gli agenti atmosferici.

DESCRIZIONE
IIilevatore segnala I'allarme, quando entrambe le tecnologie registrano il movimento
in unintervallo di tempo di 4 secondi.
Funzione di anti-mascheramento
Larilevazione, da parte del sensore a microonde, di un oggetto in movimento, ad una
distanza di 10-20 centimetri dal rilevatore, viene interpretata come un tentativo di ma-
scheramento ed ha come effetto, I'apertura dei contati del relé anti-mascheramento
per due second.
Oggetti che lasciano passare le microonde, ma che isolano i raggi ad infrarossi, non
vengono rilevati dalla funzione di anti-mascheramento.
Funzioni di Supervisione
IIilevatore & in grado di segnalare un guasto quando la tensione di alimentazione scende
sotto i 9 V ( 5%) per pili di 2 secondi o in caso di anomalie nel segnale rilevato dai
sensori. [l guasto & indicato dall‘attivazione del relé di allarme e dall'accensione di tutti
i LED. La segnalazione di guasto rimane attiva fino alla scomparsa del problema.
Controllo remoto dei LED
L'Abilitazione/disabilitazione dei LED da remoto € possibile solo se il jumper LED
NON E INSERITO.
Condizioni per sblocco/blocco LED:

- ingresso LED cortocircuitato a massa (COM) = LED attivi,

- ingresso LED scollegato dalla massa (COM) = LED disattivi
Esempio di utilizzo: allingresso LED puo essere collegata un'uscita OC della centrale
di allarme programmata come MODO PROGRAMMAZIONE. In questo modo, ogni
volta che lnstallatore attivera la modalita i programmazione, i LED del flevatore si

un test di funzi

Controllo remoto della modalita programmazione
Il morsetio SVCE permette di abilitare/disabilitare da remotola modalita di programma-
zione. La modalita € attiva se il morsetto & cortocircuitato a massa (COM).
Esempio di utiizzo: allingresso SVCE pud essere collegata un'uscita OC della centrale
di allarme programmata come MODO PROGRAMMAZIONE. In questo modo, ogni
volta che ['installatore attivera la modalita di programmazione, i rilevatori attiveranno
la modalita di programmazione per permettere la regolazione della sensibilita tramite
il telecomando OPT-1.

SPECIFICHE TECNICHE: OPAL / OPAL Plus

Tensione di alimentazione 12VDC £15%
Assorbimento di corrente, OPAL 12mA
in stato di pronto OPAL Plus 15mA
Assorbimento di corrente, OPAL 20mA
massimo OPAL Plus 20mA
Capacita di carico massima
dei contatti del relé (resistiva) 40mA/16V DC
Capacita di carico massima delluscita DIN
(uscita di tipo OC) S0mA/12VDC
Frequenza microonda 24 GHz
Velocita di movimento rilevabile 0,3..3m/s
Tempo di segnalazione di allarme 2s
Tempo di inizializzazione 40s
Altezza di installazione consigliata 24m
Livello di sicurezza Grado 2
Conformita i requisiti R %%55%1330645
Livello protezione IP P54
Classe ambientale secondo EN50130-5 llla
Range della temperatura di lavoro -40...+55 °C
Umidita massima 93+3%
Dimensioni 65x 138 x 58 mm
; OPAL 174g
Peso del rilevatore (senza snodo) OPAL Plus 176

SCHEDA ELETTRONICA
@ terminali:
AM - uscita anti-mascheramento (relé NC).
TMP - uscita anti-manomissione (NC).
NC - uscita di allarme (relé NC).
COM- massa.
+12V - ingresso alimentazione 12 VDC.
LED - ingresso abilitazione/disabilitazione LED.
SVCE - ingresso abilitazione/disabilitazione PROGRAMMAZIONE.
DIN - uscita sensore crepuscolare (uscita OC).

@ pin per ['abilitazione/disabilitazione del LED. La segnalazione € abiltata, quando
i pin sono cortocircuitati (il controllo remoto del LED non sara possibile).

® sensore a microonde.

@ LED verde di segnalazione della rilevazione del movimento da parte del sensore
amicroonde - si illumina per 4 secondi.

® LED rosso di segnalazione di allarme - si illumina per 2 secondi.

® LED giallo di segnalazione della rilevazione del movimento da parte del sensore
aPIR - siillumina per 4 secondi.

Durante I'avviamento del rilevatore tutti i LED cominciano a lampeg-
1 giare consecutivamente per 40 secondi. Tutti i LED sono accessi
per tutto il tempo del guasto del rilevatore. | LED vengono utilizzati
anche per la segnalazione durante la modalita di configurazione (vedi:
“Configurazione”).

@ sensore crepuscolare [solo OPAL Plus].

® ricevitore ad infrarossi che permette la configurazione del rilevatore
con il telecomando OPT-1 [solo OPAL Plus]. Il telecomando € disponibile
nel catalogo SATEL.

® tasti vengono utiizzati durante la regolazione della sensibilita dei sensori.

tasto MODE per la configurazione del rilevatore (vedi: “Configurazione”).

@ sensore piroelettrico a doppio elemento. Non toccare il sensore per evitare
la sua contaminazione.

@® contatto anti-manomissione.

® fori per le vii di fissaggio.

II contatto antimanomissione, che reagisce allo strappo dalla superficie di montaggio,
€ montato nella parte inferiore della scheda elettronica.

In caso dell'installazione del rilevatore sullo snodo ad angolo
o sul supporto a muro con giunto a sfera & necessario il montaggio
del contatto anti-manomissione addizionale
(il contatto viene fonito in dotazione).

TELECOMANDO OPT-1 USO E ALIMENTAZIONE

IItelecomando viene alimentato dalla batteria al liio CR2032 3V. La durata della vita della
batteria, dipende esclusivamente dalla modalita di utilizzo del telecomando. La batteria
permette di premere i pulsanti circa 8 mila volte.

Il LED del telecomando si accende fisso alla pressione di qualsiasi tasto. Quando
la batteria é scarica, il LED lampeggia alla pressione di qualsiasi tasto. In questo caso
sara necessario cambiare la batteria. La modalita di sostituzione della batteria viene
illustrata nel disegno 2. Quando la batteria & bassa, il campo di copertura diminuisce.

ﬂ Le batterie scariche devono essere trattate in conformita con
le vigenti disposizioni di legge relative alla protezione dell'ambiente.

SPECIFICHE TECNICHE: OPT-1

Batteria CR20323V
Copertura 15m
Dimensioni 78x38x 16 mm
Peso 2%gq

A megfeleldségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon

Az OPAL | OPAL Plus érzékeldk a védett kiltéri terilleten bekovetkezd mozgas érzé-
kelésére szolgalnak. A kézikdnyv az E (vagy Ujabb) elektronikai és 2.01 vagy Ujabb)
firmware verziéval rendelkezo érzékeldkre vonatkozik.

TULAJDONSAGOK

Passziv infravords (PIR) és mikrohullamu érzékeld.

Digitalis mozgasérzékelési eljéras.

Digitélis hémérsékletkompenzacio.

Max. 20 kg. kiséllatvédelmi opcid.

Helyzetiiket nem valtoztato mozgo objektumok (pl. fadgak) altal okozott téves
Jelzésekkel szembeni védelem.

Magaaldlato zona.

Mikrohullam alap( kitakaraselleni védelem.

Alkonyérzékeld [OPAL Plus].

Erzékelési modok kiilon beallitasaltesztelése.

Erzékenység bedllitisa OPT-1 tavvezérld segitségével [OPAL Plus].

Hérom jelz6 LED.

LED-ek mikddésének tavoli engedélyezéseltitasa.

Beallitasi mod tavoli engedélyezéseltitasa.

Tépfeszilltség és jelzési Gtvonal feliigyelete.

Kettds, fedél kinyitasa és az érzékeld falrdl torténd eltavolitasa elleni
szabotézsvédelem.

+ Magas mechanikai szilardsaggal rendelkez6 vizallo burkolat.

LEIRAS

Amennyiben az infravords (PIR) és a mikrohullamu érzékeld 4 mp-nél rovidebb iddtar-
tamon bellil mozgast érzékel, akkor az eszkoz riasztast fog jelezni.

Maszkolas elleni védelem

A mikrohullamu érzékel alta, eqy az egység elott 10~20 cm-es tavolsagban mozgd
targy érzékelése kitakarasi kisé ént kerll é é es eza maAszkolas elleni

ARAMKORI LAP
@ csatlakozok:
AM - maszkolas elleni kimenet (NC rel).
TMP - szabotazskimenet (NC).
NC - riasztaskimenet (NC relg).
COM - kozbs fold.
+12V - tapfeszilltség bemenet.
LED - LED-ek tévoli vezérlése.
SVCE - beallitasi mod tévoli vezérlése.
DIN- alkonyérzékeld kimenet (OC tipust kimenet).

@ jelz6 LED-ek miikddésének engedélyezéséreftitasara szolgald érintkezok. Ajelzd
LED-ek miikidése a rovidzar felhe\yezett al\apotaban van engedélyezve (ebben
az esetben a LED-ek miikodésének tavoli asa nem lehetséges).

® mikrohullam érzékeld.

@ mikrohullami érzékeld altali mozgasérzékelést jelz zold LED - BE 4 mp-re.

® riasztést jelz6 piros LED - BE 2 mp-re.

® PIR érzékeld altali mozgasérzékelést jelz6 sarga LED - BE 4 mp-re.

Kb. 40 mp-ig, az érzékeld bemelegedési iddszaka alatt, az Gsszes LED
felvaltva villog. Erzékeldhiba esetén az dsszes LED folyamatosan
vilagit. A LED-ek a bedllitasi médban (lasd: “Erzékeld beallitsa”)
lathatd jelzések megjelenitésére is szolgalnak.

@ alkonyérzékeld [csak OPAL Plus].

® érzékelonek a SATEL éltal gyartott OPT-1 infravords tavvezérld segitségével
trténd beallitasat lehetdvé tevd infravords veve [csak OPAL Plus].

© érzékelok érzékenységének bedllitasara szolglo - és + nyomogombok

® érzékel6 bedllitasara szolgélo MODE nyomégomb (Iasd ‘Erzékel6 beth tasa )

pyroérzékeld. Az érzékeld

védelem relé kontak 2 mp-re torténd aktivalasa
szamara atjarhato targyak éltal kitakart infravoros sugarzast a maszkolas elleni
védelem nem érzékel

Feliigyeleti tulajdonsag

Amennylben a fesziiltség t6bb, mint2 mp ideig 9V (£5%) érték alé esése vagy a jelzési
Utvonal hibdja esetén az érzekeld az erzékeld hibat it fog jelezni. A hibét a riasztasrelé
aktivalasa és az dsszes LED folyamatosan vilagito fénye jelzi. A hibajelzés mindaddig
tart, amig a hiba fennall.

LED-ek miikddésének tavoli engedélyezéseltiltisa

Amennyiben LED-ek mikodését lehetévé tevd rovidzar eltavolitésra keriilt, akkor
azok mikodése tavolrdl jélyezhettftithato. A LED csatlakozo az dsszes LED
miikodésének tavoli engedélyezéséreltittasra szolgal. ALED-ek mikddése a csatlakozo
kozos foldre torténd csatlakoztatésaval engedélyeztethetd és a kozos ldrdl torténd
levélasztésaval tiithatd le, ALED csatlakozora pl. a vezérigpanel SZERVIZMOD ALLAPOT,
BI KAPCSOLO vagy ZONATESZT ALLAPOT tipusi OC kimenete csatlakoztathato.
Beallitasi mod tavoli engedélyezéseltiltasa

Az SVCE csatlakozo szolgal a bedllitési mod tavoli engedélyezéséreltittésara. A bedl-
litasi mod a csatlakozo kozos foldre torténd csatlakoztatasaval engedélyeztethets. Az
SVCE csatlakozora pl. a vezéripanel SZERVIZMOD ALLAPOT, B KAPCSOLO vagy
ZONATESZT ALLAPOT tipusti OC kimenete csatlakoztathato.

MUSZAKI ADATOK: OPAL / OPAL Plus

Tapfesziiltség 12V DC +15%
Készenléti dramfogyasztés ezl s

OPAL Plus 15mA
Maximélis dramfogyasztés 8E2t Plus gg m
Relékimenet terhelhetdsége (ellendllés terhelés) 40mA/16VDC
Bmel::g;anete terhelhet6sége (OC tipusti 50mA/12VDC
Mikrohullamd frekvencia 24 GHz
Erzékelési sebesség 03..3mis
Riasztasjelzési id6 2s
Bemelegedési idé 40s
Ajanlott szerelési magassag 24m
Biztonségi Grade 2
Alkalmazott szabvanyok ENSO131-1, %%55001133064 b
1P kod 1P54
Komyezeti osztaly EN50130-5 szerint llla
Mikodési homérséklettartomény 40..+55°C
Maximalis pératartalom 933%
Meéretek 65x 138 x 58 mm
Erzékeld tomege (falikonzol OPAL 174g
nélkiil) OPAL Plus 1769

meg a pyroelektromos érzékeldt.
@ fedél eltavolitasat jelzd szabotazskapcsold.
® rogzitdesavarok nyilasai.

Az dramkori lap masik oldalan talalhato az érzékeld falrdl torténd eltavolitésat jelzG
szabotazskapcsold.

Az erzekelonek afix szogu vagy gombc;uklos fakitartora torténé

| egyiitt szallitott)
OPT-1 TAVVEZERLO
Atawezérld megtaplalasat ey CR2032 3V litium telep biztositja. A telep élettartam
kizardlag a tavvezérlg hasznalatanak modjatol fligg, de legalabb 8,000 gombnyomas
Atévvezérld LED-je barmelyik gomb askor bekapcsol. Alacsony
esetén a LED folyamatos vilagitas helyett villogo fényt ad, ilyenkor ki kell cserélni a
tavvezéri6t miikodtetd telepet. A telep kicserélésének modja a 2. dbrén athato. A telep
lemeriilése esetén a tavvezérld miikodési tavolsaga lecsokken.

Az elhaszndlt telepet tilos kidobni, elhelyezésérdl a hatalyos
A kell i
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MUSZAKI ADATOK: OPT-1

Telep CR2032 3V
Miikddési tavolsag 15m
Héaz méretei 78x38x 16 mm
Tomeg 2%q



24 m

INSTALLATION

A Disconnect power before making any electrical connections.
If the detector is to be pet immune, it should be mounted at 2.4 m
height with no vertical tilt. It is especially important when mounting
on a ball bracket.

+  Install the detector at the recommended height (Fig. 3-1).

+  Iftraffic nearby or objects moving out of the protected area cause an alarm,
[\;pveslrllle) detector slightly downwards or reduce the detector sensitivity

ig. 3-l).

+  Install the detector so that the expected movement of an intruder will be across
the coverage pattern (Fig. 3-lll).

+ Don'tinstall the detector closer than 3 meters from the moving objects
(eg. tree branches, bushes, laundry etc.) (Fig. 3-1V).

+ Don'tdirect the detector on reflective surfaces or on fans or a heat sources
(Fig. 3-V).

When putting two or more cables into the enclosure, it is advisable

(3 | place them in heat shrink tube. It reduces the risk of getting water

into the enclosure.

Remove the front cover (Fig. 4).

Remove the electronics board (Fig. 5).

Make the opening for cable in the enclosure base.

Mount the enclosure base to the wall (see: “Wall mounting”), to the angle bracket

(see: “Angle bracket mounting’) or to the ball bracket (see: “Ball bracket mounting’).

In Figure 6 possible ways of mounting the detector are shown.

After mounting the detector, fix the electronics board.

Connect the wires to the corresponding terminals.

Configure the detector (see: ‘Detector configuring’).

Replace the cover.

Wall mounting

1. Run the cable through the opening in the enclosure base.

2. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the enclosure base to
the wall.

Angle bracket mounting

1. Attach extra tamper contact:
- screw the holder to the tamper contact (Fig. 7-l),
- screw the tamper unit to the enclosure base (Fig. 7-Ill).

Figure 7 shows mounting the tamper contact in one of two available
positions. The place of tamper contact installing depends on the way
of angle bracket mounting. If the tamper contact is to be installed in
the other position, place tamper contact holder on the other side.

Prepare openings in the bracket for screws and a cable.
Pass the cable through the prepared opening.
Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the bracket to the wall.
Run the cable through the opening in the enclosure base.
. Using screws, fasten the enclosure base to the bracket (Fig. 9).
all bracket mounting
Attach extra tamper contact:
- screw the holder to the tamper contact (Fig. 8-1),
- put the unit making the surface bigger on the tamper contact (Fig. &-1),
- screw the tamper unit to the ball bracket (Fig. 8-I1l).
2. Runthe cable through the opening in the handle of the bracket.
3. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the ball bracket to the wall
(Fig. 8-IV).
4. Runthe cable through the opening in the enclosure base.
5. Using screws, fasten the enclosure base to the ball bracket (Fig. 10).
Connecting the additional tamper contact
The additional tamper contact is provided with three wires:
~ black — common wire,
~ blue - wire for NC circuit,
- grey - wire for NO circuit.
The tamper contact can be connected in series to tamper output (TMP) on detector
electronics board or to additional tamper circuit.

DETECTOR CONFIGURING

The detector allows you to configure working parameters of each sensor separately:
- detection sensitivity of the microwave sensor,
- detection sensitivity of the PIR sensor,
— detection threshold of the dusk sensor [OPAL Plus].

Each sensor has 16 sensitivity thresholds.

Figure 11 shows the coverage areas of the motion detector (@ - minimum, b - default,
¢ - maximum, d - creep zone).

Figure 12 shows the way the dusk sensor operates. On the timeline the T time delay
is presented (in operating mode T=15 min, in configuring mode T=3 s). lllustrated with
the letter H light intensity hysteresis and time delay make the sensor immune to short
and accidental changes of light intensity. Table 1 presents light intensity values for
three detection thresholds.

SO N

Light intensity [Ix]

Detection threshold Turning on [P,,] Tu
minimum 10
default 25 100
maximum 30 80

. All parameters set in the configuring mode are written in the detector
I8 | non-volatile memory and are retained even after power loss.
If the detector is to be pet immune, for the infrared and microwave
sensors do not set the detection sensitivity higher than default.

Starting configuring mode

Press MODE button on the detector electronics board for 2 seconds or apply the com-

mon ground to the SVCE terminal. After starting the configuring mode, the green LED

starts to blink, it means that you can configure the sensitivity of the microwave sensor.

Signaling in the configuring mode

The way in which LEDs operate during configuring of the sensors is s follows.

The microwave sensor

green LED - blinking informs of microwave sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),

yellow LED - signals motion detection — ON for 2 seconds.

The PIR sensor

yellow LED - blinking informs of PIR sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),

green LED - signals motion detection — ON for 2 seconds.

The dusk sensor

red LED - blinking informs of dusk sensor configuring, blinking frequency informs on the
set detection threshold (higher blinking frequency = higher detection threshold),

yellow LED - ON when the light intensity is below the set threshold.

Reaching the bottom or top limit of adjustment setting
[ | is indicated by the LED which is ON for 3 seconds.

Configuring by means of the detector buttons
By pressing buttons - (value decreasing) and + (value increasing) set the sensitivity /
detection threshold of the sensor.

Pressing buttons - and + simultaneously restores default settings
for the configured sensor. Keeping the buttons pressed
for 3 seconds restores default settings for all sensors.

Pressing MODE button briefly allows starting configuring of another sensor. Blinking
of the proper LED will indicate which sensor is being configured (see: *Signaling in
the configuring mode”).

Configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus]

Paint the keyfob towards the detector and by pressing buttons @ (value decreasing) and
O (value increasing) set the sensitivity / detection threshold of the sensor.

| Pressing the button A restores default settings
[ | forthe configured sensor.

By pressing M (the next sensor) or I (the previous sensor) go to another sensor

configuring. Blinking of the proper LED will indicate which sensor is being configured

(see: “Signaling in the configuring mode”).

End of configuring mode

Press MODE button on the electronics board for 2 seconds or remove the common

ground from the SVCE terminal.

If the configuring mode was activated by means of the MODE button,
it is automatically exited after 20 minutes since the last operation

INSTALLATION

A Avant d'effectuer tous raccordements électriques, mettre le systéme
d'alarme hors tension.
Si l'option de Iimmunité aux animaux est prévue a étre activée
dans le détecteur, il doit étre installé a une hauteur de 2,4 m, sans
I'inclinaison verticale. Cela est particuliérement important lors
du montage sur le support a bille.

+  Installez le détecteur & une hauteur recommandeée (fig. 3-1).

+ Sile trafic a proximité de 'espace protégé ou d'autres objets se déplacant
hors de la zone de détection font déclencher une alarme, dirigez le détecteur
légerement vers le bas ou réduisez la sensibilité de détection (fig. 3-1l).

+  Installez le détecteur de telle fagon que le mouvement probable de lntrus
se trouve perpendiculairement & la zone de couverture (fig. 3-Ill).

+ Ninstallez pas le détecteur dans les lieux @ moins de 3 metres des objets qui
peuvent bouger (p. ex. branches darbre, buissons, linge* (fig. 3-1V).

+ Norientez pas le détecteur sur des surfaces réfléchissantes ou sur des
ventilateurs et des sources de chaleur (fig. 3-V).

Si deux ou plus de cables sont conduits dans le boitier, il est
recommandé de les mettre dans un tube thermorétractable pour
diminuer ainsi le risque de pénétration de I'eau dans le boitier.

Ouvrez le boitier (fig. 4).

Retirez la carte électronique (fig. 5).

Faites un trou pour le cable dans l'embase du boitier.

Fixez I'embase au mur (voir : « Montage mural »), au support angulaire
(voir: « Montage sur e support angulaire ») ou a bille (voir : Montage sur le support
abille »). Lafigure 6 présente les modes d'installation possibles du détecteur.
5. Une fois le détecteur fixé, fixez la carte électronique.

6. Connectez le fils aux bornes correspondantes.

7. Configurez le détecteur (voir : « Configurer le détecteur »).

8. Fermez le boitier du détecteur.

Montage mural

1. Faites passer le cable par le trou dans 'embase du boitier

2. Alaide des chevilles et vis, fixez I'embase du boitier au mur.

Montage sur le support angulaire

1. Installez le contact d'autoprotection:

— vissez le support au contact d‘autoprotection (fig. 7-I),

— vissez toute ['unité & 'embase du boitier (fig. 7-Ill).

La figure 7 illustre le montage du contact d’autoprotection dans
T'une des positions possibles. Le lieu de montage du contact
d'autoprotection dépend du mode de montage du support angulaire.
Si vous choisissez la deuxieme position, placez le support pour le
montage du contact d’autoprotection de I'autre coté.

1.
2.
3
4.

2. Faites des trous pour les vis et le cable dans le support.
3. Faites passer le cable par le trou effectué.
4. Fixez le support au mur & l'aide des chevilles et des vis.
5. Faites passer le cable parle trou effectué dans l'embase du boitier.
6. Fixer l'embase du boitier au support a l'aide des vis (fig. 9).
Montage sur le support a bille
1. Installez un contact d'autoprotection supplémentaire :

- vissez le support de montage au contact d'autoprotection (fig. 8-1),

— placez une plaquette augmentant la surface du contact (fig. 8-1),

- vissez toute ['unité & 'embase du support a bille (fig. 8-I1l).
2. Faites passer le cable a travers le trou dans le bras du support.
3. Fixez le support a bille & Iaide des chevilles et des vis au mur (fig. 8-1V).
4, Faites passer le cable a travers le trou effectué dans l'embase du boitier.
5. Alaide des vis, fixez [embase du boitier au support & bille (fig. 10).

d’un contact d’autop i é i

Le contact d'autoprotection est munie de trois fils

~ noir - fil commun,

- bleu~fil pour le circuit NC,

- gris — fil pour le circuit NO.

performed by the user. Le contact d'autoprotection peut étre branché en série  a sortie de sabotage (TMP)
surla carte électronique ou branché au circuit de sabotage.
START-UP AND WALK TEST CONFIGURER LE DETECTEUR
1. Power-up the detector. All LEDs will begin alternately blinking for 40 seconds, Le détecteur permet de p éparément les paramétres de
which indicates the detector warm-up. de chaque capteur :

2. When the LEDs stop blinking, check that moving within the coverage area will
activate the alarm relay and make the LED light up red.

Separate testing of sensors

Testing of the sensors is done in the detector configuring mode. Starting the mode,

choosing the sensor and the way of changing sensiivity are described in detail in

the chapter “Detector configuring”.

1. Start the configuring mode.

Choose the sensor to be tested.

Check that moving in the coverage area will activate the alarm relay and make

the violation signaling LED light up.

4. Ifitis needed, readjust sensitivity and check the sensor operating

2.
3.
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- sen: de détection du capteur micro-ondes,

— sensibilité de détection du capteur PIR,

—seuil de détection du capteur crépusculaire [OPAL Plus).
Chacun des capteurs a 16 seuils de sensibilté.

Lafigure 11 présente les zones de couverture du détecteur de mouvement (a - minimale,
b - par défaut, c maximale, d - zone anti-rampement).

La figure 12 illustre le mode de foncti du capteur crép: ire. Sur l'axe
de temps, et présentée la temporisation T (en mode de fonctionnement T=15 min,
en mode de configuration T=3 s). L'hystérésis de lintensité lumineuse, marquée par
la lettre H, et la temporisation rendent le capteur résistant aux changements courts et
accidentels de ['ntensité de la lumiére. Le tableau 1 présente les valeurs de l'intensité
lumineuse pour trois seuils de détection du capteur.

Intens

lumineuse [Ix]

Seuil de détection

minimal 10 170
par défaut 25 100
maximal 30 80

. Tous les paramétres réglés en mode de configuration sont enregistrés
[ | dans la mémoire non volatile du détecteur et sont sauvegardés méme
aprés la perte d'alimentation.
Si l'option de Iimmunité aux animaux est prévue a étre activée dans
le détecteur, ne définissez pas la sensibilité de détection supérieure
acelle définie d'usine.

Activer le mode de configuration

Appuyez le bouton MODE sur la carte électronique pendant 2 secondes ou connectez
lamasse a la bome SVCE. Lorsque le mode de configuration est activé, le voyant vert
commence a clignoter. Cela signifie que vous pouvez définir la sensibilité du capteur
micro-ondes.

en mode de confi

Le mode fonctionnement des voyant LED lors de la configuration des capteurs est

le suivant :

Capteur micro-ondes

voyant vert - le clignotement informe de la configuration du capteur micro-ondes,
la fréquence de clignotement informe de la sensibilité (fréquence de clignotement
plus élevée = sensibilité plus haute du capteur),

voyant jaune - signale la détection d'un mouvement - allumé 2 secondes.

Capteur PIR

voyant jaune - e clignotement informe de la configuration du capteur PIR, la fréquence
de clignotement informe de la sensibilité (fréquence de clignotement plus élevée =
sensibilité plus haute du capteur),

voyant vert - signale la détection d'un mouvement allumé 2 secondes.

Capteur crépusculaire

voyant rouge - le clignotement informe de la configuration du capteur crépusculaire,
la fréquence de clignotement informe du seuil de détection défini (fréquence
de clignotement plus élevée = seuil de détection plus haut),

voyant jaune - 'l est allumé, il informe de la chute de ['intensité lumineuse au-des-
sous du seuil.

. Lorsque la limite inférieure ou supérieure des paramétres réglés est
1 atteinte, le voyant LED est allumé pendant 3 secondes.

Configurer a Iaide des boutons du détecteur

Enappuyant surles boutons - t+ (valeur te), fixez la sensibilité /
le seuil de détection du capteur.

. Pour restaurer les réglages d'usine du capteur configuré, appuyez
en méme temps sur les boutons - et +, Si vous maintenez enfoncés
les boutons pendant 3 secondes, les réglages d'usine seront
restaurés pour tous les capteurs.

La pression courte du bouton MODE permet de passer a la configuration d'un autre
capteur. Le clignotement d'un voyant respectif indiquera le capteur en cours de confi-
quration (voir : « Signalisation en mode de configuration »).

Configurer a I'aide de la télécommande OPT-1 [OPAL Plus]

Orientez la télécommande vers le détecteur et en appuyant sur les boutons @ (valeur
diminue) et © (valeur augmente), fixez la sensibilité / e seul de détection du capteur.

Pour restaurer les réglages d'usine du capteur configuré, appuyez
sur le bouton A.

En appuyant sur le bouton I (capteur suivant) ou O (capteur précédent), passez
ala configuration d'un autre capteur. Le clignotement d'un voyant respectif indiquera

e capteur en cours de cc ion (voir : « Signalisation en mode de »)
Finir le mode de configuration
Appuyez e bouton MODE sura carte él ique pendant 2 secondes ou dé

lamasse a la bome SVCE.

I8 | Sile mode de configuration est activé a I'aide du bouton MODE,
il sera automatiquement désactivé au bout de 20 minutes a partir
de la derniére opération effectuée par I'utilisateur.

DEMARRAGE ET TEST DE PORTEE

1. Mettez le détecteur sous tension. Tous les voyants LED commencent a clignoter
en alternance pendant 40 secondes indiquant le démarrage du détecteur.

2. Lorsque les voyants arrétent de clignoter, vérifiez que le déplacement dans
la zone de détection donne lieu & la mise en fonctionnement du relais d'alarme
et que le voyant rouge s'allume.

Test séparé des capteurs

Le test s'effectue en mode de configuration du détecteur. Pour les informations détaillées

sur'activation du mode, le choix du capteur et le mode de changement de la sensibiité,

référez-vous au chapitre « Configurer le détecteur ».

1. Activez le mode de configuration.

2. Sélectionnez le capteur a tester.

3. Vérifier que le déplacement dans I'espace surveillé donne lieu a la mise
en fonctionnement du relais d'alarme et que le voyant s'allume.

4. En cas de besoin, changez la sensibilité et vérifiez encore une fois
le fonctionnement du capteur.

INSTALACION

A Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas
con la alimentacion desactivada.
Si el detector debe ser inmune al movimiento de los animales, debe
ser montado en la altura de 2,4 m sin angulo de inclinacion vertical.
Esi tomarlo en consideracio iall durante
lainstalacion sobre el soporte angular.

+  Instalar el detector en la altura recomendada (fig. 3-1).

+ Siuntrafico intenso en la vecindad de la zona protegida u otros objetos en
movimiento fuera del area protegida ocasionan que el detector indique una
alarma, sera necesario dirigir el detector hacia abajo o reducir la sensibilidad
del detector (fig. 3-1I).

+ Para un funcionamiento mejor del detector, es necesario colocarlo
de tal manera donde un posible intruso atravesaria el drea protegida
perpendicularmente respecto al detector (fig. 3-I1l).

+  Evitarinstalar el detector en los lugares donde la distancia de los objetos
desplazandose (p.¢j., ramas de érboles, arbustos, ropa tendida, etc.) seria
inferior a 3 m (fig. 3-1V).

+ Nodirigir el detector hacia objetos que pueden reflejar la luz y hacia
ventiladores o dispositivos que emiten calor (fig. 3-V).

Cuando se introduzca dos o més cables en la caja, es

Intensidad de luz [Ix]

Umbral de deteccion Activacion [U,,] Desactivacion [U]

minimo 10 170
por defecto 25 100
méximo 30 80

. Todos los p tados en modo de

(B | estin guardados en la memoria non volétil del detector y estan
almacenados incluso en caso de la pérdida de alimentacion.
Si el detector debe ser inmune ante el movimiento de los animales, no
se recomienda ajustar, para los sensores infrarrojos y de microondas,
una sensibilidad de deteccion superior al valor ajustado por defecto.

Activacion del modo de configuracion

Presionar durante 2 segundos el boton MODE en la placa electrnica del detector
o conectar el contacto SVCE con masa. Cuando se inicie el modo de configuracion,
el diodo verde empezard a parpadear o que significa que es posible ajustar la sensibilidad
del sensor de microondas.

on en modo de

utilizar un tubo termocontraible para disminuir el riesgo de infiltracion
del agua en el interior de la caja.

Abrir la caja (fig. 4).

Retirar la placa electronica (fig. 5).

Hacer orificio para el cable en la base de la caja.

Fijarla base de la caja di alapared (ver: ion di en
la pared"), 0 sobre el soporte angular (ver: “Instalacion sobre el soporte angular’)
0 con rétula giratoria (ver: “Instalacion sobre el soporte con rétula giratoria”).
La figura 6 presenta los ejemplos de instalacion posible del detector.

5. Fijar el detector y después, la placa electronica.

6. Conectar los conductores con los contactos convenientes.

7

8
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Configurar el detector (ver: “Configuracion del detector’).
Cerrar la caja del detector.

Instalacion directamente en la pared
1. Guiar el conductor por el orificio realizado en la base de la caja.
2. Fijar labase de la caja a la pared utilizando los tacos y tornillos de fijacion.

Instalacion sobre el soporte angular

1. Instalar [a proteccion antisabotaje adicional:
— atomillar el soporte de fijacion a la proteccion antisabotaje (fig. 7-1),
— atomillar todo a la base de la caja (fig. 7-IIl).

Enlafigura 7 esta presenta la instalacion de la proteccion
antisabotaje en una de las dos posiciones disponibles. El lugar
dei ion de la p ion anti je depende de la manera
de montar el soporte angular. Si la proteccion antisabotaje debe
ser instalada en la segunda posicion, el soporte para instalar

la proteccion antisabotaje debe ser colocado al otro lado.

Hacer orificios para los tornillos y el cable en el soporte.
Guiar el conductor por el orificio realizado.
Fijar el soporte a la pared utilizando los tacos y tomillos de fijacion.
Guiar el conductor por el orificio realizado en la base de la caja.
Fijar la base de la caja al soporte utilizando los tornillos de fijacion (fig. 9).
Instalacion sobre el soporte con rétula giratoria
1. Fijarla proteccion antisabotaje adicional:
- atomillar el soporte de fijacion para la proteccion antisabotaje (fig. 8-1),
- colocar el elemento para extender la superficie de la proteccion
antisabotaje (fig. 8-1),
— atomillar todo a la base de la caja (fig. 8-IIl).
2. Guiar el conductor por el orificio en el mango del soporte.
3. Fiarelsoporte tiportulaala pared utiizando los tacos y tonillos de fijacion (fig. 8-1V).
4. Guiar el conductor por el orificio realizado en la base de la caja.
5. Fijarlabase de la caja al soporte tipo rétula utiizando los tomillos de fijacién (fig. 10).
Conexion de proteccion antisabotaje adicional
Tres conductores son guiados desde el contacto:
—negro - conductor comn,
—azul - conductor para el circuito NC,
~ gris - conductor para el circuito NO.
El contacto de proteccion antisabotaje puede ser conectado en serie con la salida de
sabotaje (TMP) enla placa electronica o conectar con un circuito antisabotaje adicional.

CONFIGURACION DEL DETECTOR

Es posible programar por separado los parametros de funcionamiento del sensor:
- sensibilidad de deteccion del sensor de microondas,
- sensibilidad de deteccion del sensor IRP,
—umbral de deteccion del sensor crepuscular [OPAL Plus].

Cada uno de los sensores posee 16 umbrales de sensibilidad.

La figura 11 muestra los areas de cobertura de deteccion del detector de movimiento
(a—minima, b - por defecto, ¢ — méxima, d - zona bajo del detector (“angulo cero).

La figura 12 presenta el modo de funcionamiento del sensor crep Enel eje

2.
3.
4
5.
6.

Acontinuacion esta presentado el significado de las indicaciones de diodos LED durante
la configuracion de los sensores particulares.

Sensor microondas

diodo verde - parpadeando indica la on del sensor de mi das,
la frecuencia de parpadeo indica la sensibilidad (més alta frecuencia de parpadeo =
més alta la sensibilidad del sensor),

diodo amarillo - indica un movimiento detectado — encendido durante 2 segundos.

Sensor IR

diodo amarillo - parpadeando indica la configuracion del sensor IRP y la frecuencia
de parpadeo informa sobre la sensibilidad (mas alta frecuencia = més alta la
sensibilidad del sensor),

diodo verde - indica un movimiento detectado - encendido durante 2 segundos.

Sensor crepuscular

diodo rojo- indicala ion del sensor yla frecuencia
de parpadeo informa sobre el umbral de deteccion ajustado (més alta frecuencia
de parpadeo = més alto umbral de deteccion),

diodo amarillo - brillando indica la caida de intensidad de luz por debajo del umbral

. Ellimite inferior o superior del campo de regulacion esta indicado con
[3 | un diodo LED encendido durante 3 segundos.

Configuracion utilizando los botones del detector
Presionando los botones - (para disminuir el valor) y + (para aumentar el valor) ajustar
la sensibilidad / el umbral de deteccion del sensor.

. Para restaurar los ajustes de fabrica para el sensor configurado, es

[ | necesario presionar simultaneamente los botones - y +. Cuando se
mantenga presionados los botones durante 3 segundos, se restau-
raran los ajustes de fabrica para todos los sensores.

Para configurar el siguiente sensor, es necesario presionar momentaneamente el boton
MODE. El detector indicara con un diodo parpadeante cuél de los sensores estara
configurando en el momento dado (ver “Sefalizacion en modo de configuracion’).
Configuracion utilizando el mando OPT-1 [OPAL Plus]

Dirigir el mando hacia el detector y presionando el boton @ (para disminuir el valor) y O
(para aumentar el valor) ajustar la sensibilidad / el umbral de deteccion.

Para restaurar los ajustes de fabrica del sensor configurado, es preci-
0 presionar el boton A.

Para configurar el siguiente sensor, es necesario presionar el boton Il (siguiente sensor)
0 O (sensor precedente). El detector indicara con un diodo adecuado parpadeante
cudl de los sensores estaré configurando en el momento dado (ver: “Sefializacion en
modo de configuracion’).

Finalizacion del modo de i0

Presionar durante 2 segundos el boton 2 MODE que esta colorado enla placa electronica
0 desconectar masa del contacto SVCE.

Si el modo de configuracion ha sido activado mediante el boton
MODE, se desactivara automaticamente después de 20 minutos
desde la ltima operacion realizada por el usuario.

PUESTA EN MARCHA Y PRUEBA DE ANDADO

1. Activara alimentacion. Todos los diodos LED empezarén a parpadear altemamente
durante 40 segundos, indicando el arranque del detector.

2. Cuando los diodos dejaran de parpadear, es necesario comprobar si algin
movimiento detectado en la zona de deteccion del detector ocasionara que se
active el relé de alarma y el diodo se encienda en rojo.

Prueba de sensores por separado

El detector esta sometido a la prueba en modo de configuracion. En el apartado

“Confi ion del detector” estan descritos detalladamente: la activacion de modo,

temporal esta marcado el retardo de tiempo T (en modo de funcionamiento T = 15 min,
en modo de configuracion T = 3 s). En la imagen, la histéresis de intensidad de luz
designada con la letra H y el retardo de tiempo hacen que el sensor sea resistente
a los cambios breves y accidentales de la intensidad de luz. La tabla 1 presenta
los valores de intensidad de luz para tres umbrales de deteccion.

seleccion de sensor y la manera de cambio del umbral de sensibilidad.

Activar el modo de configuracion.

Seleccionar el sensor para la prueba.

Comprobar si el movimiento dentro del rea supervisada resulta en la activacion
del relé de alarma y en el encendido del diodo LED.

En caso de necesidad, cambiar la sensibilidad y comprobar de nuevo
el funcionamiento del sensor.

Ll
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INSTALLATIE

ﬂ Koppel altijd de voeding los voordat u enige elekrische aansluitingen

maakt.
Indien de detector diervriendelijk dient te zijn, installeer de detector
dan op een hoogte van 2.4 m zonder dat u deze verticaal kantelt. Dit is
belangrijk indien u de detector op een kogelgewricht beugel monteert.

+ Installeer de detector op de aanbevolen installatiehoogte (Fig. 3-l)

+ Indien verkeer dichtbij of objecten die uit het beveiligde gebied een alarm
veroorzaken, dient u de detector meer naar beneden te richten of de detector
gevoeligheid te reduceren (Fig. 3-1l).

+ Installeer de detector zo dat een indringer dwars door het dekkingsgebied
dient te lopen (Fig. 3-Il).

+  Installeer de detector op meer dan 3 meter van bewegende objecten (bijv.
boomtakken, struiken, waslinen etc.) (Fig. 3-1V).

+  Installeer de detector niet kijkend naar reflecterende ondergronden of in
de nabijheid van ventilatie of verwarmingsbronnen (Fig. 3-V).

Indien er twee of meer kabels in de behuizing ingevoerd worden
wordt aanbevolen deze te voorzien van krimpkous, of de gaten goed
af te dichten. Dit voorkomt het risico dat er water in de behuizing
zal komen.

1. Open de behuizing (Fig. 4).

2. Verwijder de elektronische print (Fig. 5).

3. Maak gaten in de behuizing voor de bekabeling.

4. Installeer de detector op de muur (zie: “Muurmontage”); op de hoekbeugel
(zie: *Hoekbeugel montage”) of op de beugel (zie: *K i
montage”). In figuur 6 worden de montage mogelijkheden getoond.

Na installatie van de detector maakt u de print vast.

Sluit de aan op de p ingen.

Configureer de detector (zie: “Detector configuratie”).

Sluit de behuizing van de detector.

Muurmontage
1. Voer de bekabeling in door de opening van de behuizing.
2. Plaats de behuizing plat op de muur en schroef deze vast.
Hoekbeugel montage
1. Plaatsing van de extra meegeleverde sabotage schakelaar:
~ Schroef de sabotage schakelaar op de houder (Fig. 7-l),
— Schroef de sabotage unit op de basis van de behuizing (Fig. 7-lll).

Figuur 7 toont hoe de sabotage schakelaar in één van de twee posities
geplaatst kan worden. De plaatsing hangt af van hoe de hoekbeugel
geplaatst wordt. Indien nodig kunt u de sabotage schakelaar aan de
andere kant plaatsen.

Maak openingen in de beugel voor de schroeven en de bekabeling.

Voer de kabel door in de daarvoor gemaakte opening van de beugel.

Plaats de beugel op de muur en schroef deze vast.

Voer de bekabeling in door de speciale bekabelingsopening van de behuizing.
Maak de behuizing vast op de beugel met de meegeleverde schroeven (Fig. 9).

Kogelgewricht montage
1. Plaatsing van de extra meegeleverde sabotage schakelaar:
- Schroef de sabotage schakelaar op de houder (Fig. 8-l),
- Plaats de sabotage schakelaar vergroter op de sabotage
schakelaar (Fig. 8-1),

- Schroef de sabotage unit op de kogelgewricht beugel (Fig. 8-ll).
\loer de bekabeling door de opening van de beugel.
Plaats de kogelgewricht beugel op de muur en schroef deze vast (Fig. 8-1V).
Voer de bekabeling in door de speciale bekabelingsopening van de behuizing.
Maak de behuizing vast op de beugel met de meegeleverde schroeven (Fig. 10).
Aansluiten van de extra sabotage schakelaar
De extra sabotage schakelaar is voorzien van drie draden:

- zwart —common,

~ blauw - NC circuit,

- grijs —NO circuit.
De sabotage schakelaar kan in serie met de TMP uitgang op de print worden aangesloten
of op een apart sabotage circuit.

DETECTOR CONFIGURATIE
De detectoren kunnen elk apart geconfigureerd worden:
- Detectie gevoeligheid van de radar detector,
- Detectie gevoeligheid van de PIR detector,
- Drempelwaarde van de lichtsensor [OPAL Plus]
Elke detector heeft 16 gevoeligheidsinstellingen.

Figuur 11 toont het dekkingsgebied van de b
daard, ¢ - maximum, d - kruipzone).

Figuur 12 toont hoe de Iiphtsensor werkt. Op de tijdlijn wordt de “T" tijdsvertraging

o1 o

(a-minimum, b- stan-

g (in de de T=15 min, in de ie mode T=3s). Letter
“Hin figuur geeft de lichtintensiteit weer en de tijdsvertraging waardoor de lichtsensor
immuun wordt voor korte wiizigingen in de lichtintensitet. Tabel 1 toont de lichtintensitei

Lichtintensiteit [Ix]
Detectie Gaat aan [P, ] Gaat uit [P, ]
drempelwaarde
minimum 10 170
standaard 25 100
maximum 30 80

Allei in de confi mode worden
1 geschreven in het geheugen van de detector en blijven ook na een
spanningsuitval behouden.
Indien de detector diervriendelijk dient te zijn dan dient u de detectie
gevoeligheid van de PIR en Radar detectoren niet hoger in te stellen
dan “standaard”.
De configuratie mode starten
Druk voor ongeveer 2 seconden op de MODE knop op de print van de detector of zet
de common ground op de SVCE aansluiting. Na het starten van de configuratie mode
zal de groene LED gaan knipperen, wat betekent dat u de gevoeligheid voor de Radar
detector kunt gaan configureren.
Weergave in de configuratie mode
De LED's geven het volgende weer tiidens het configureren van de detectoren:
De Radar detector
Groene LED knippert - u kunt de Radar detector configureren. De frequentie van knip-
peren informeert u over de gevoeligheid (hoe sneller deze knippert = hoe hoger
de detector gevoeligheid),
Gele LED - signaleert bewegingsdetectie - AAN voor 2 seconden.
De PIR detector
Gele LED knippert - u kunt de PIR detector configureren. De frequentie van knipperen
informeert u over de gevoeligheid (hoe sneller deze knippert = hoe hoger de
detector gevoeligheid),
Groene LED - signaleert bewegingsdetectie - AAN voor 2 seconden.
De Lichtsensor
Rode LED knippert - u kunt de Lichtsensor configureren. De frequentie van knipperen
informeert u over de ingestelde drempelwaarde (hoe sneller deze knippert = hoe
hoger de sensor drempelwaarde),
Gele LED - gaat AAN als de lichtintensiteit onder de ingestelde drempelwaarde is.

Het bereiken van de onder- of bovengrens bij het afstellen, wordt
aangegeven met de LED die brandt gedurende 3 seconden.

Configureren via de knoppen op de detector
Druk op de - knop (waarde verminderen) en op de + knop (waarde verhogen) om
de gevoeligheid / drempelwaarde in te stellen.

. Het tegelijk indrukken van de - en + zal de standaard waarden
instellen voor de detector welke geconfigureerd wordt op dat moment.
Het indrukken van deze knoppen voor de duur van 3 seconden zal alle
instellingen | voor alle d

Het kort indrukken van de MODE knop zal u naar de volgende detector brengen om
deze te kunnen configureren. Het knipperen van een LED Kleur zal aangeven welke
detector geconfigureerd kan gaan worden (zie: “Weergave in de configuratie mode”).
Configureren via de OPT-1 handzender [OPAL Plus]

Richt de handzender richting de detector en druk op de @ knop (waarde verminderen)
enop de O knop (waarde verhogen) om de gevoeligheid / drempelwaarde in te stellen.

Het indrukken van de A knop herstelt de standaard waarden voor
[ | de detector welke geconfigureerd wordt op dat moment.

Druk op de I knop om naar de volgende detector te gaan of op de LI knop om naar
de vorige detector te gaan. Het knipperen van een LED Kleur zal aangeven welke
detector geconfigureerd kan gaan worden (zie: “Weergave in de configuratie mode”).

De configuratie mode begindigen
Druk op de MODE knop voor 2 seconden of ontkoppel de common ground van de SVCE
aansluiting.

| Indien de configuratie mode gestart was via de MODE knop dan zal
[ | deze automatisch beéindigd worden na 20 minuten inactiviteit.

OPSTARTEN EN UITVOEREN LOOPTEST

1. Schakel de voeding van de detector in. Alle LED's zullen gaan knipperen voor
ongeveer 40 seconden (detector opwarming).

2. Alsde LED's met knipperen stoppen kunt u het bereik van de detector gaan testen
door te bewegen in het beveiligde gebied. Controleer daarbij of het alarmrelais
geactiveerd wordt en de rode LED oplicht.

D apart testen

waarden weer voor de drie detectie drempelwaarden.

Het apart testen van de detectoren kan worden uitgevoerd in de detector configuratie

mode. Het selecteren van de detector en het wijzigen van de gevoeligheid wordt

beschreven bij “Detector configuratie”.

1. Start de configuratie mode.

2. Kies de gewenste detector.

3. Controleer of bij het bewegen in het beveiligde gebied het alarmrelais geactiveerd
wordt en de desbetreffende LED oplicht.

4. Indien nodig past u de gevoeligheid van de detector aan.

ASENNUS

0 Kytkennét tulee tehda
Jos tunnistinta kéytetéan tilassa, se tulee
asentaa 2,4m korkeudelle ja pystysuoraan. Tama on erityisen tarkedd

jos kaytetdan “pallonivel” asennusjalkaa.

aina jénnitteettdmand.

+ Asenna iimaisin suositeltuun asennuskorkeuteen (Kuva 3-l).

+  Mikali laheisyydessa on liikennetté tai muita alueen rajoilla liikkuvia kohteita,
jotka aiheuttavat halytyksid, Kallista ilmaisinta hieman alaviistoon, tai pienenna
sen tunnistusherkkyytta (Kuva 3-ll).

+ Asenna ilmaisin paikkaan, jossa oletettu liike ja tunkeutuja likkuvat valvonta-
alueen keilojen poikkisuunnassa (Kuva 3-I11).

+  Aldasenna iimaisinta kohtaan jossa voi olla 3 metria [ahempéna liikkuvia
esineitd (esim. puita, pensaita, pyykkejd, jne.) (Kuva 3-IV).

+  Ald suuntaa ilmaisinta heijastavia pintoja, puhaltimia taikka [ammittimia kohti
(Kuva 3-V).

Avaa efukansi (Kuva 4).

Poista piirikortfi kotelosta (Kuva 5).

Tee reika kaapelille kotelon pohjaosaan.

Asenna kotelon pohja seindan (katso: “Asentaminen suoraan seindan”),

kulmakiinnike (katso: “Asennus kulmajalustalla®) tai pallokiinnike (katso: “Asennus

jinnikej ). i i ot esitelty kuvassa 6.

Kotelon kiinnityksen jélkeen, asenna piirikortti paikoilleen.

Kytke johtimet piirilevylle vastaaviin littimiin.

Ohjelmoi iimaisin (katso: “llmaisimen setukset/hjelmointi”).

Kiinnité kansi paikoilleen.

Asentaminen suoraan seinaan

1. Vie kytkentakaapeli(t) reién Iapi koteloon.

2. Kayta seindmateriaali huomioiden sopivia ruuveja (ja “proppuja’) ja kiinnita kotelon
pohja seinadn tukevasti.

Asennus kulmajalustalla

1. Asenna lisd kansisuojakytkin:

- Ruuvaalkiinnitd erillinen pidike kansisuojakytkimelle (Kuva 7-1),

- Ruuvaa kansisuojakosketin kotelon pohjaan (Kuva 7-IIl).

Kuva 7 esittéa kansisuojakytkimen asennuksen, toiseen kahdesta
{3 | mahdoliisesta asennuskohdasta, Kansisuojakytkimen asennuskohta
riippuu siitd, kuinka kulma-asennusjalka asennetaan. Jos
kansisuojakytkin asennetaan toiseen kohtaan, asenna sen kiinnike
toiselle puolelle.

Jos ilmaisimen koteloon tuodaan useampia kuin yksi kaapeli,

ivienti on tiivistettava huolellisesti (esim. silikoni- tai sikamassalla)
talla estetdén kosteuden paésy koteloon.

2. Valmistele kiinnitysruuveile ja johdolle reiat.

3. Pujota johto valmin reién [&pi.

4. Kaytd seinamateriaali huomioiden sopivia ruuveja (ja “proppuja”) ja kiinnita
kulma-asennusjalka tukevasti seinaén.

5. Vie johto reidn Iapi kotelon pohjasta.

Valon voimakkuus [Ix]

Tunnistuskynnys Poiskytkentd [P,..]
minimi 10 170
oletus 25 100
maksimi 30 80

. Kaikki arvot ilmaisi i muistiin,

1 jossa ne sailyvat vaikka ilmaisimelta katkaistaan jannite.
Mikali iimaisimesta halutaan lemmikkieldin immuuni, iimaisimen
I tulee asettaa korkei I ksi

Y
vastaaviksi.

Siirtyminen asetusten ohjelmointitilaan

Kéynnista ohelmointitila, joko painamalla 2 sekuntia MODE-painiketta iimaisimen
piirilevyllé tai maadoittamalla SVCE litin. Kun maérittelytila on kaynnistetty, vihred LED
alkaa vilkkua. Se tarkoittaa ettd, voit ohjelmoida mikroaaltotunnistimelle herkkyyden.

Asetustilojen ilmaisu

LED merkkivalojen vilkunta, imaisee eri tunnistimien asetustilat seuraavasti:

Mikroaalto-ilmaisin

vihred LED - vilkkuu iimaisten mikroaaltotunnistimen asetustilan, vilkunnan taajuus
imoittaa herkkyyden (the&mpi vilkunta = suurempi ilmaisimen herkkyys),

keltainen LED - ilmaisee liiketunnistuksen - ON 2 sekuntia.

PIR-passiiveinen infrapunailmaisin

keltainen LED - vilkkuu iimaisten PIR tunnistimen asetustilan, vilkunnan tagjuus iimoittaa
herkkyyden (tiheémpi vilkunta = suurempi imaisimen herkkyys),

vihred LED - imaisee liketunnistuksen - ON 2 sekuntia.

Hamérakytkin

punainen LED - vilkkuu ilmaisten hamaratunnistimen asetustilan, vilkunnan taajuus
iimoittaa herkkyyden (thedmpi vilkunta = suurempi ilmaisimen herkkyys),

keltainen LED - ON kun valon voimakkuus on alle asetetun rajan.

. Kun suurin tai pienin herkkyys on saavutettu,
LED ON 3 sekuntia.

limaisimen asetusten ohjelmointi painikkeilla
Painamalla painikkeita - (arvo pienenee) ja + (arvo kasvaa) aseta herkkyys / tunnis-
tuskynnys iimaisimelle.

Painamalla - ja + yhtaaikaisesti lyhyesti, palautat asetettavan
imaisimen oletusasetukset. Pitamalla niita pohjassa 3 sekunnin ajan,
| kaikkien ilmaisintyyppien ol k

MODE painiketta Iyhyesti painamalla paéset vaihtamaan ohjelmoitavaa ilmaisin-
ta. Ledien vilkunnasta selviaa, mika ilmaisintyyppi on valittuna ohjelmointiin
(atso: “Asetustilojen ilmaisu’).

6. Kaytd mukana tulevia ruuveja ja kiinnité pohja sein jalkaan (Kuva 9).
Asennus pallokiinnikejalustalla
1. Kiinnita erillinen mukana tuleva kansisuojakytkin:
- ruuvaalkiinnita erillinen pidike kansisuojakytkimelle (Kuva 8-1),
- aseta mukana tuleva muovinen levikepala kansisuojakytkimeen (Kuva 8-l),
- ruuvaa kansikytkin pallojalustaan (Kuva 8-I1l).
. Pujota johto asennusjalan valmiin reidn [épi.
3. Kayta seindmateriaali huomioiden sopivia ruuveja (ja “proppuja’) ja kiinnité
pallokiinnikejalusta tukevasti seindan Il (Kuva 8-1V).
4. Vie johto koteloon pohjaosaan tehdysta reisté.
5. Kiinnita kotelon pohja pallokiinnikejalustaan mukana toimitetuila ruuveilla (Kuva 10).
Lisa kansisuojakytkimen liittaminen
Lisa kansisuiojakytkin toimitetaan kolmijohtimisena:
- musta - yhteinen(com),
- sininen - NC-piir,
- harmaa - NO piiri.
Kansisuojakytkin voidaan liittaa sarjaan piirikortilla olevan kansisuoja ulostulon
kanssa (TMP).

ILMAISIMEN ASETUKSET/OHJELMOINTI

IImaisimen kaikkien tunnistusantureiden asetukset voidaan maaritelld itsenéisest:
- mikroaaltotunnistimen herkkyys,
- PIR -tunnistimen herkkyys,
- h&mérétunnistimen raja-arvot [vain OPAL Plus).

Kaikilla tunnistimilla on 16 - portainen herkkyy ato.

Kuva 11 esittad liiketunnistuksen peittoalueet (a — minimi, b - oletus, ¢ — maksimi,
d - rydmintékeila).

Kuvassa 12 esitetéan hamérakytkimen toiminta. Aikajanalla T néhdéén aikaviive.
(toimintatilassa T=15 min, ohjelmointitilassa T=3 s). H kirjaimella valon voimakkuuden
hystereesija aikaviive, joka tekee tunnistimen i i inopeille ihteluill
Taulukossa 1 esitetaan valon voimakkuus kolmella eri tunnistuskynnyksella.

A jelmointi OPT-1 kauko-ohjail [OPAL Plus]
Osoita kauko-ohjaimella iimaisinta ja painamalla painikkeita @ (arvo pienenee) ja ©
(arvo kasvaa) aseta niillé herkkyys / tunnistuskynnys ilmaisimelle.

| A painiketta pai voit palauttaa
(3 | iimaisintyypin perusasetuksiin,

Painamalla painiketta Bl (seuraava ilmaisin) tai 1 (edellinen iimaisin) siirrytéan eri
iimaisimien asetusten valila. LEDin vilkkuminen kertoo mité iimaisinta ohjelmoidaan
(Katso: “Asetustilojen iimaisu’).

A hjelmointitilasta poistumi

Paina 2 sekuntia MODE painiketta, tai poista maadoitus(com) SVCE liitfimest.

Mikali asetusten ohjelmointitila on kdynnistetty MODE painikkeella,
laite palautuu perustilaan automaattisesti, kun kayttaja ei ole 20
minuuttiin kayttanyt toimintoja.

KAYNNISTYS JA KAVELYTESTAUS

1. Kytke ilmaisimeen virta. Kaikki LED merkkivalot alkavat vilkkua vuorotellen
40 sekunnin ajan (imaisimen [ampenemisaika).

2. LED merkkivalojen vilkkumisen loputtua, tarkista etté likkuminen tunnistusalueella

aktivoi hal jolloin vaihtaa tilaa ja punainen LED
syttyy.

limaisimien testaaminen erikseen
isimi inen erikseen tehdaan ilassa. Tilan aktivointija iimaisintyypin

valinta on kerrottu tarkemmin kohdassa “iImaisimen asetukset/ohjelmoint”.
. Alita asetustila.

Valitse ilmaisintyyppi, jonka haluat testata.
Tarkista etta liikkuminen tunni Il
oikea LED syttyy.

4. Saada herkkyytta, jos se on tarpeen ja tarkista iimaisimen toiminta.

Lo~

aktivoi hélytyksen, jolloin il

INSTALLAZIONE

Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti con I'alimenta-
zione scollegata.
Se il rilevatore deve essere immune al movimento degli animali, deve

essere montato senza declinazione in verticale allaltezza
di 2,4 m. Occorre prendere questo fatto in considerazione in caso
del montaggio sul supporto con giunto a sfera.

+  Installare il rlevatore all'altezza consigliata (dis. 3-l).

+ Perinstallazioni vicino a strade ad intenso traffico di veicoli 0 ad altri oggetti
oltre ['area di rilevazione desiderata, in caso di allarmi accidentali, si consiglia
?i inc\ina)re il rlevatore verso basso o diminuire la sensibilita della rilevazione

dis. 3-1I).

+ Peruna migliore rilevazione posizionare il rilevatore in modo che eventuale
intruso attraversi 'area protetta con una traiettoria del movimento di circa 90°
rispetto al rilevatore (dis. 3-I1I).

+  Evitare diinstallare il rilevatore di fronte a oggetti in movimento (ad es. alberi
ondeggianti, cespugli, bucato, ecc.) ad un distanza inferiore ai 3 m (dis. 3-IV).

+ Non direzionare il rilevatore verso gli oggetti che possono riflettere la luce
o verso i dispositivi che mandano calore (dis. 3-V).

Se ¢ stato condotto pitl di un cavo allinterno del contenitore,
si consiglia I'utilizzo di guaine termoretraibili per diminuire
il rischio di infiltrazione di acqua all'interno del contenitore.
Aprire I'alloggiamento (dis. 4).
Rimuovere la scheda elettronica (dis. 5).

Praticare sulla base dell'alloggiamento, il foro per il passaggio del cavo.
Fissare la base dell'alloggiamento in una delle seguenti posizioni:

a. direttamente alla parete (vedi: “Installazione direttamente sulla parete”);
b. sullo snodo ad angolo (vedi: “Installazione sullo snodo ad angolo”);

c. sul supporto @ muro con giunto a sfera (vedi: ‘Installazione sul supporto
amuro con giunto a sfera’).

Nel disegno 6 sono mostrati i possibili esempi dellinstallazione del rilevatore.
Dopo aver installato il rlevatore, fissare la scheda elettronica.

Collegare i cavi ai relativi terminali.

Configurare il rilevatore (vedi: “Configurazione”).

. Chiudere I'alloggiamento del rilevatore.

Installazione direttamente sulla parete
1. Farpassare il cavo attraverso i fori praticati nella base dellalloggiamento.
2. Fissare la base al muro con i tasselli

Installazione sullo snodo ad angolo
1. Installare il contatto tamper aggiuntivo.
- fissare lo snodo al contatto anti-manomissione (dis. 7-1),
- fissare lo snodo con il contatto alla base del alloggiamento (dis. 7-I1l).

. Nel disegno 7 viene mostrata I'installazione del contatto anti-
manomissione in una delle due posizioni possibili. La posizione

di montaggio del contatto anti-manomissione dipende dalla modalita

dell'installazione dello snodo ad angolo. Nel caso dell'installazione

del contatto anti-manomissione nella seconda posizione, installare

il supporto per Iinstallazione del contatto dalla parte opposta.

o~ o

Praticare sullo snodo, i fori per il passaggio del cavo e per le viti.

Far passare il cavo attraverso il foro praticato.

Fissare lo snodo al muro con i tasselli

Far passare il cavo attraverso il foro praticato nella base dell'alloggiamento.
Fissare la base allo snodo con i tasselli (dis. 9).

Installazione sul supporto a muro con giunto a sfera

S oosw

1. Installare il contatto tamper aggiuntivo:
~ fissare lo snodo al contatto anti-manomissione (dis. 8-I),
~ installare I'elemento per estendere lo spazio del contatto (dis. 8-1),
- fissare tutto alla base dello supporto con giunto a sfera (dis. 8-Ill).
2. Farpassare il cavo atfraverso il foro del supporto.
3. Fissare il supporto con giunto a sfera con i tasselli e le viti alla parete (dis. 8-1V).
4. Farpassare il cavo affraverso il foro praticato nella base dell'alloggiamento.
5. Fissare [a base al supporto con giunto a sfera con i tassell (dis. 10).

Collegamento del contatto tamper aggiuntivo
Il contatto e’ corredato di tre conduttor:
- nero - riferimento comune microswicth,
~ blu - riferimento NC microswicth,
- grigio - riferimento NO microswicth.
E’ possibile collegare i tamper in serie, Il contatto del microswicth con l'uscita tamper
(TMP) del sensore o collegarlo a un circuito tamper aggiuntivo.

CONFIGURAZIONE
| parametr di tutti i sensori del rilevatore possono essere programmati separatamente:
- sensibilita del sensore a microonde,
- sensibilita del sensore PIR,
- soglia della rilevazione del sensore crepuscolare [OPAL Plus].
Per ogni sensore si programmano 16 soglie della sensibilita.

Nel disegno 9 & mostrata 'area dellarilevazione del movimento (a - minima, b - default,
¢~ massima, d - zona anti-strisciamento).

Nel disegno 12 & mostrato il processo della rilevazione del sensore crepuscolare
(chiamato per esempio P). Nella asse dei tempi & marchiato il ritardo del tempo T. (nella
modalita operativa T = 15 min., nella modalita di configurazione T = 3 s). La lettera H

pp ilrange di attivazione della funzione insieme al ritardo di tempo
programmato (esempio: tempo accensione illuminazione del giardino). La somma dei
tempi aiuta il rilevatore ad essere resistente ai cambiamenti dellilluminazione solare
accidentali e di breve durata. La Tabella 1 mostra ['intensita delllluminazione per le tre
soglie della rilevazione del rilevatore.

minima 10 170
default 25 100
massima 30 80

. Tutti i parametri definiti nella modalita di configurazione/program-

(8 | mazione vengono salvati nella memoria non-volatile del sensore
€ rimangono memorizzati anche in caso di assenza dell’alimentazione.
Seil rilevatore deve essere immune al movimento degli animali
(funzione PET- Immunity), non impostare una sensibilita superiore
al valore default per il sensore ad infrarossi ed per il sensore
microonda.

Avviamento della modalita di configurazione

Premere per 2 secondi il pulsante MODE sulla scheda elettronica del rilevatore

o cortocircuitare ingresso SVCE alla massa. Quando la modalita di configurazione

sara awiata, iniziera a lampeggiare il LED verde indicando la possibilita di configurare

la sensibilita del sensore a microonde.

Segnalazione nella modalita di configurazione

Disequito ¢'¢ la descrizione dellindicazione LED durante la ione dei sensori.

Sensore a microonde

LED verde - lampeggia indicando la configurazione del sensore a microonde, la frequenza
corrisponde alla sensibilita prescelta (frequenza alta = sensibilita del rilevatore alta),

LED giallo - segnala la rilevazione del movimento - si illumina per 2 secondi.

Sensore ad infrarossi

LED giallo- lampeggia indicando la configurazione del sensore ad infrarossi, la frequenza
corrisponde alla sensibilita prescelta (frequenza alta = sensibilita del rilevatore alta),

LED verde - segnala la rilevazione del movimento - si illumina per 2 secondi.

Sensore crepuscolare

LED rosso - lampeggia indicando la configurazione del sensore crepuscolare, la frequ-
enza corrisponde alla soglia della rilevazione prescelta (frequenza alta = soglia
della rivelazione alta),

LED giallo - sillumina indicando il calo delllluminamento sotto la soglia del rilevazione.

Configurazione con i pulsanti del rilevatore
Premendo i pulsanti - (per diminuire il valore) e + (per aumentare il valore) definire
la sensibilita / la soglia della rilevazione del sensore.

Il limite inferiore o superiore del possibile intervallo di regolazione
viene indicato con il LED illuminato per 3 secondi.

. Per ripristinare le impostazioni di fabbrica del sensore configurato
occorre premere contemporaneamente i pulsanti - e +. Per ripristinare

le impostazioni di fabbrica di tutti i sensori - premere i pulsanti

per 3 secondi.

Per andare avanti alla configurazione del sensore successivo premere per un momento
il pulsante MODE. Con il LED relativo lampeggiante il rilevatore informa quale sensore
viene (vedi: nella modalita di configurazione”).
Configurazione con telecomando OPT-1 [OPAL Plus]

Direzionare il telecomando verso il rilevatore e premendo i pulsanti @ (per diminuire
ilvalore) e © (per aumentare il valore) definire la sensibilita / la soglia della rilevazione
del sensore.

Per ripristinare le impostazioni di fabbrica del rilevatore configurato
1 premere il pulsante A.

Premendo pulsante M (sensore successivo) o LI (sensore precedente) & possibile
procedere alla configurazione del rilevatore. Il dispositivo, con il LED corrispondente
informa, quale sensore viene configurato attualmente.

(vedi: ione nella modalita di ione”).

Termine della modalita di configurazione

Premere per 2 secondi il pulsante MODE che si trova sulla scheda elettronica o scollegare
dalla massa il terminale SVCE.

Se la modalita della configurazione ¢ stata attivata con I'ausilio
del pulsante MODE, essa viene disattivata in modo automatico
dopo 20 minuti dall'ultima operazione eseguita di un utente.

AVVIAMENTO E TEST DEL RILEVATORE

1. Dare alimentazione. | LED cominciano a lampeggiare in sequenza indicando
per 40 secondi il pre-avviamento del rilevatore.

2. Quando i LED finiscono di lampeggiare controllare che i movimenti allinterno
dell'area di copertura attivino il rele di allarme ed il LED rosso.

Test separato dei sensori

Il test dei sensori viene esequito nella modalita di configurazione del rilevatore. La de-

scrizione dell'attivazione della modalita, della scelta del rilevatore e del cambiamento

della sensibilita i trova nel capitolo ,Configurazione™.

1. Awiare la modalita di configurazione.

2. Scegliere il sensore per esequire il test.

3. Controllare che imovimenti allinterno dell'area di copertura attivino il rele i allarme

4.

ed il LED indicante una violazione.
In caso sia necessario, cambiare la sensibilita e controllare di nuovo
il funzionamento del rilevatore.

FELSZERELES

A Barmilyen csatlakoztatas elvégzésse elétt kapcsolja le a tapfe-
szilltseget.
Az érzékeldt fiiggdleges megdontés nélkiil szerelje 2.4 m-es
a iben a kisallatvédelmi funkciot hasznalni
kivanja. Ez kiilondsen fontos gombcsuklés falitartd hasznélata esetén.

+ Az érzékel6t az ajanlott szerelési magassagba szerelje fel (3-1. &bra).

+ Amennyiben a kdzeli forgalom vagy védett teriileten kiviili mozgd térgyak
riasztast okoznak, akkor dllitsa kissé lefelé az érzékelét vagy csokkentse
az érzékenységét (3-11. dbra).

+ Oly modon szerelje fel az érzékelGt, hogy a behatold varhato mozgasi iranya
keresztezze az érzékelési teriiletet (3-111. dbra).

+ Ne szerelje az érzékeldt mozg targyakhoz (pl. fadgak, bokrok, széradd ruhak)
3 m-nél kozelebb (3-V. abra).

+ Neiranyitsa az érzékelot fényvisszaverd feliiletekre, ventillatorra vagy
héforrasokra (3-V. dbra).

. Ha kettd vagy tobb kabelt vezet az érzékel6hazba, akkor ajanlott

[ | aokat egy zsugorcsdbe helyezni. Ez cskkenti a nedvesség
érzékelbhazba torténd bejutasanak kockazatat.

Tévolitsa el az érzékeld hazanak fedelét (4. dbra).

Tavolitsa el az aramkori lapot (5. abra).

Készitse el az érzékelohaz hétoldalén a kébel bevezetésére szolgéld nyilast.

Szerelje fel az érzékelohaz hatoldalat a falra (lasd: “Falra torténd felszerelés”);

a fix sz0gU falitartora (lasd: “Fixszogl falitartoval torténo felszerelés’) vagy

a gombesuklds falitartora (Iasd: “Gembesukids falitartoval trténd felszerelés’).

AB. abran lathatoak az érzékeld felszerelésének kiilonbozo modjai.

5. Az érzékeld felszerelését kovetden rogzitse az dramkori lapot.
6. Csatlakoztassa a megfeleld csatlakozokhoz a vezetékeket.
7
8.

Alltsa be az érzékelot (1asd: “Erzékels beallitasa’).
Helyezze vissza az érzékelohaz fedelét.
Falra torténd felszerelés
1. Vezesse keresztiil a kabelt a héz hétoldalan el6zéleg elkészitett nyiléson.
2. Acsavarok és a tiplik segitségével rogzitse az érzékelohaz hétoldalat a falra
Fixszog(i falitartéval torténd felszerelés
1. Szerelie fel a kiegészitd szabotazskapcsolot:
— Csavarral rgzitse a tartét a szabotazskapcsolohoz (7-1. &bra),
- Csavarozza a szabotazskapcsolo egységet az érzékelshaz hatoldaléra
(7-11. &bra).
Az7. dbra a szabotazskapcsolo két lehetséges modon torténd
ogzitésének egyikét abrazolja. A 4 p 0 fi ési
helye a fixszog(l tartd felszerelésének modjatol fiigg. Amennyiben
botazsk l6t a mésik pozicioban kivanja i, akkor
a szabotazskapcsold tartojat helyezze a mésik oldalra.

Atarton készitse el a csavarok és a kabel atvezetésére szolgélo nyilasokat.
Az elkészitett nyilason vezesse keresztlll a kabelt.

Acsavarok és tiplik segitségével rogzitse a falikonzolt a falra.

Vezesse keresztill az érzékelohaz hatoldalan készitett nyilason a csatlakozokabelt.
A csavarok segitségével rogzitse az érzékelohaz hatoldalt a falikonzolhoz
(9. abra)

Gombesuklos falitartoval torténd felszerelé

Szerelje fel a kiegészitd szabotézskapcsolot:

— Csavarral rgzitse a tartét a szabotazskapcsolohoz (8-1. abra),

- Novelje meg a szabotézskapcsold fallal érintkezd feliiletét (8-1. dbra),

- Csavarozza a szabotazskapcsolo egységet a gdmbcsuklos falikonzolhoz

(8-Ill. bra).
2. Vezesse keresztiil a kabelt a falikonzol csukidjanak nyilésan.
3. Acsavarok é itségével rogzitse a go bs falikonzolta falra (8-V. &bra).
4. Vezesse keresztlil az érzékelthéz hatoldalan készitett nyilason a csatlakozokabelt.
5. Acsavarok segitségével rogzitse az érzékelohaz hatoldalata gt 6
(10. bra).

Kiegészitd szabotazskapcsolo csatlakoztatasa
Akiegészitd szabota 03 é

- fekete - kozos vezeték,

- kék—NC aramkor vezetéke,

~ sziirke - NO &ramkor vezetéke.
Aszabotazskapcsolot az dramkdri lap szabotézskimenetéhez (TMP) vagy a kiegészitd
szabotazsvédelmi dramkdrhdz sorosan kell csatlakoztatni.
ERZEKELO BEALLITASA
Az érzékeld lehetdvé teszi az egyes érzékelési modok mikddési paramétereinek
kiilon-kilon torténd beallitasat:

— Mikrohulldmu érzékeld érzékenysége,

- PIR érzékeld érzékenysége,

- Alkonyérzékeld kiiszobszintje [OPAL Plus].
Az egyes érzékelok 16 érzékenységi kiiszobszi Jelk

A11. bra a mozgasérzékeld érzékelési teriiletét mutatja (a - minimum, b - alap,
¢ - maximum, d - magaalalatd zona).

A12. dbra mutatja az alkonyérzékeld miikodési modjat. Az idévonalon a késleltetési
id6t a ,T" idd jeloli (miikodési modban T=15 perc, mig beallitasi modban T=3 mp.).
A,H’ jelzés(i fény intenzitds hiszterézis és az idokésleltetést biztositia az érzékeld rovid,
véletlenszer(i fényintenzités-valtozasokkal szembeni védelmét. 1. tablazat a harom
érzékelési kilszbszinthez tartozo fényi as értékeket

Fényintenzitas [Ix]
Kikapcsolas [P,,..|
minimum 10 170
alap 25 100
maximum 30 80

Az Gsszes, a bedllitasi modban beallitott paraméter az érzékeld nemfe-

1 lejtd memoridjaban kerill eltarolasra, illetve onnan kerill visszaallitisra
a tapfesziiltség megsz(intét kovetden.

Ne allitsa az alapértel él bb érzékenységiire az

infravords és mil ami érzékelok érzékenységé i

a kisallatvédelmi funkciot hasznalni kivanja.

Bedllitasi mod elinditasa

Nyomja meg az érzékeld aramkéri lapjan talélhato MODE gombot kb. 2 mp-re vagy az

SVCE csatlakozot kapcsolja a kdzos foldre. Abedllitasi mod elinditasét kovetten a zold

LED, elkezd villogni, ami a mikrohullamu érzékeld érzékenységének bedllitasat jelzi.

Bellitasi mod jelzései

LED-ek miikodése az érzékelok bedllitasanak ideje alatt:

Mikrohulldmii érzékeld

z0ld LED - villogésénak frekvencidja a mikrohullému érzékeld érzékenységének
beallitasat jelzi. Magasabb villogasi frekvencia nagyobb érzékenységet jelent.

sarga LED - mozgasérzékelés jelzése - BE 2 mp-re.

PIR érzékel6

sérgaLED - villogésa idjaa PIR érzékel érzé égének bedllitasat jelzi.
Magasabb villogési frekvencia nagyobb érzékenységet jelent.

20ld LED - mozgésérzékelés jelzése — BE 2 mp-re.

Alkonyérzékeld

piros LED - villogasanak frekvenciaja az alkonyérzékeld érzékeli kiszobszintjének
bedllitasat jelzi. Magasabb villogasi frekvencia magasabb érzékelési kiiszob-
szintet jelent.

sérga LED - BE a vilagités intenzitdsanak a bedllitott kiiszobszint ala csokkenésekor.

Alegmagasabb vagy legalacsonyabb beallitas elérését az adott LED
1 fényének 3 mp-re torténd bekapcsolasa jelzi.

Beallitas az érzékeld nyomégombjainak segitségével
A - (érték csokkentése) és + (érték ndvelése) gomb megnyoméséval dllitsa be az
érzékel kivant érzékenységétiérzékelési kiiszobszintjét.

A- és + gombok egyideji megnyomasa visszaallitja az adott
érzékelési mod alapé bellitasat. A nyomé 3mp-ig
torténd egyiittes megnyomasa az dsszes érzékeld alapértelmezett
bedllitasat visszaallitja.

A MODE gomb révid megnyomasaval a masik érzékeld beallitasa kezdhet6 meg.
A megfeleld LED villogasa jelzi az éppen bedllités alatt &llo érzékelési mod tipusat
(lasd: “Beallitasi mod jelzésel’).

Beallitds az OPT-1 tavvezérld segitségével [OPAL Plus]

Iranyitsa a tawezérldt az érzékelG felé és a @ (érték csokkentése) és O (érték
ndvelése) gomb megnyomasaval allitsa be az érzékeld kivant érzékenységétiérze-
kelési kiiszobszintjét.

A A nyomégomb megnyomésa visszaallitja az adott érzékelési mod
[3 | alapérteimezett besllitsat.

A (kovetkezd érzékelési mod) vagy L (el6z6 érzékelési mad) gombok megnyomasaval
masik érzékelési mod bedllitasara léphet. A megfeleld LED villogasa jelzi az éppen
beallitas alatt llo érzékelési mod tipusat (lasd: “Bedllitasi mod jelzéser’).

Beallitisi mod befejezése

Nyomja meg az érzékeld dramkdri lapjan talélhatd MODE gombot kb. 2 mp-re vagy az
SVCE csatlakozot valassza le a kdzos foldrdl.

Amennyiben a beallitasi mod a MODE nyomdgomb segitségével
kerillt elinditasra, akkor az 20 perccel a felhasznalo altal végrehajtott
miiveletet kovetden automatikusan lezérasra kerill.

BEKAPCSOLAS ES TESZT

1. Kapcsolja be az érzékel tapfesziiltségét. Az dsszes LED, kb. 40 mp-ig, az
érzékeld bemelegedési iddszaka alatt elkezd felvaltva villogni.

2. Amikor a LED-ek abbahagyjak a villogast, akkor az érzékelési terilleten belil
t0rténd mozgassal ellendrizze a riasztasrelé aktivalasat és piros LED fényének
bekapcsolasét.

Erzékelési modok kiildn torténd ellendrzése

Akiilonb6z6 érzékelési modok beallitasi mod sorén ellendrizhetek le. Inditsa le a bedlltési

modot, majd valassza ki a kivant érzékelési modot és dllitsa be annak érzékenységét

a ‘Erzékelo bedllitasa’ fejezetben leirtak szerint.

1. Inditsa el a beallitasi modot.

2. Vélassza ki a tesztelni kivant érzékelési modot

3. Azérzékelési teriileten beliil torténd mozgassal ellendrizze a riasztésrelé aktivaldsat

4

és mozgast jelz0 LED fényének bekapcsolasét.
Amennyiben sziikséges dllitsa be ismeételten az érzékenységet, majd ellendrizze
le az érzékeld mikodését.



